Specyfikacja techniczna
wykonania i odbioru robot
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Ad.1) Ogdlna specyfikacja techniczna.

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdélnej specyfikacji teclanej (OST) $ wymagania ogélne dotygze wykonania i
odbioru robot zwjzanych z Ptwardzeniem placu w miejscowia Lipiny”.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogodlna specyfikacja techniczna stanowi ob@wjaca podstaw opracowania szczegotowej specyfikacji
technicznej stosowanej jako dokument przetargokgniraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na gach.

1.3. Zakres robo6t obgtych OST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnuymagania ogolne, wspoine dla robétedpgh ogdinymi
specyfikacjami technicznymi, wydanymi przez GDDR pbszczegoélnych asortymentow robét drogowych i

mostowych. W przypadku braku ogolnych specyfikesghnicznych wydanych przez GDDP dla danego asentjun
robét, ustalenia dotygadéwniez dla SST sporgdzanych indywidualnie.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione pongj okrelenia naley rozumie€ w kazdym przypadku nagpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowty cala¢ techniczno-aytkowa (droga)
albo jego cezs¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obi@kostowy, korpus ziemny,
wezel).
1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldbumgty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Dlugas¢ mostu - odlegiet miedzy zewrtrznymi kravedziami pomostu, a w przypadku mostéw tukowych z
nadsypl - odlegta¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdniginwej.

1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony ddwsultib postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi uradzeniami technicznymi zezanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5 Droga tymczasowa (moriawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczdoa ruchu pojazdéw
obstugujcych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawizeana do usugtia po jego zakéaczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronapatrzony pieczia organu wydajcego, wydany
zgodnie z obowgizujagcymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument przebiegu robét budowlanychzsgty do
notowania zdarzei okolicznaici zachodzcych w toku wykonywania robét, rejestrowania dokeayych odbioréw
robét, przekazywania poletéinnej korespondencji technicznej pagtey Inzynierem/ Kierownikiem projektu,
Wykonawe i projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszktetenow dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahyckontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiagcego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykena), odpowiedzialna za nadzorowanie robot i
administrowanie kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - og¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.10.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwgpowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktuva

1.4.11.Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lulbadhikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju apas
dziehcymi jezdnie.

1.4.12.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwaz ze sposobem ich gokenia.

1.4.13.Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €& obiektu oparta na podporach mostowych,
tworzaca ustrdj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazddéw lub pieszych.

1.4.14.Korpus drogowy - nasyp lub tagz wykopu, ktéra jest ograniczona kogotrogi i skarpami rowéw.
1.4.15.Koryto - element uformowany w korpusie drogowynteu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.16 Ksigzka obmiarow - akceptowany przezzymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanygtmonami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonawcobmiaru dokonywanych robét w formie wyliggze szkicow i ew.
dodatkowych zalcznikéw. Wpisy w ksjzce obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez ftyniera/Kierownika projektu.

1.4.17.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badasy zaakceptowane przez Zamawdapo, niezbdne do
przeprowadzenia wszelkich badiaprob zwizanych z ocenjakosci materiatow oraz robét.



1.4.18.Materialy - wszelkie tworzywa niezdne do wykonania robot, zgodne z dokumentagjojektovy i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyriera/ Kierownika projektu.

1.4.19.Most - obiekt zbudowany nad przeszkadodm dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pesgz.

1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwzsttych do przejmowania i rozkltadania ab@n od ruchu na

podiaze gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bkigepaio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.

b) Warstwa wizgca - warstwa znajdaga seé miedzy warstwy $cieralry a podbudow, zapewniajca lepsze roziaenie
napezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbugdow

c) Warstwa wyrownawcza - warstwa zga do wyréwnania nieréwioi podbudowy lub profilu istniegej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna ¢& nawierzchni stigca do przenoszenia obzén od ruchu na podie®. Podbudowa nie
sktad& si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

e) Podbudowa zasadnicza - gornas¢zpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me ona
sktada sie z jednej lub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnag@zpodbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przeniken czstek podiga. Maze zawierd warstwe
mrozoochrong, odgiczapca lub odcinagcs.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtbwnymazaeim jest ochrona nawierzchni przed skutkami eniat
mrozu.

h) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu unietdiwdienia przenikania cgstek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni leacej powye;.

i) Warstwa odsgczapca - warstwa stgca do odprowadzenia wody przedogtaj st do nawierzchni.

1.4.21.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwitgie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub

obiektu mostowego.

1.4.22. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tukieldka dla pieszych i przepust.

1.4.23. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowaonadpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgod&® - zgodnd¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjamijedi
przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przegjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanggo rodzaju
robét budowlanych.

1.4.25.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi
zZwigzanych z nj urzagdzer oraz drzew i krzewow. Pas drogowy iaoréwniez obejmowé teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy ugeizea chrongcych ludzi isrodowisko przed ugiliwo$ciami powodowanymi przez ruch
na drodze.

1.4.26. Pobocze - ¢&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojuapddw, umieszczenia udzen
organizacji i bezpieczstwa ruchu oraz do ruchu pieszych,zgha jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji
nawierzchni.

1.4.27. Podi@e nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy;gey pod nawierzchgido gkbokaici przemarzania.

1.4.28. Podiae ulepszone nawierzchni - gérna warstwa pzaitdezagca bezpérednio pod nawierzchai ulepszona w
celu umaliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.29. Polecenie layniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia gltazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, datyce sposobu realizacji robét lub innych sprawszanych z
prowadzeniem budowy.

1.4.30.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydzdaca autorem dokumentacji projektowej.

1.4.31. Przedsjwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego aqmenia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geoomiygh trasy w planie i przekroju podhym) istniejcego
pofaczenia.

1.4.32.Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zaetmi, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, szlaku
wedréwek zwierzt dziko zyjacych lub uradzea technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna - elemefibdowiska naturalnego, stanewy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przykiad dolina, bagno, rzekaksatalrowek dzikich zwierat itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, staposviutrudnienie w realizacji zadania budowlanegoprmktad
droga, kolej, rurogig, kanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa -$ézdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokaligac
charakterystyk i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.



1.4.36 Przyczétek - skrajna podpora obiektu mostowddoze sktadé si¢ z petnejsciany, stupow lub innych form
konstrukcyjnych, np. skrzly komar.

1.4.37. Rekultywacja - roboty mafe na celu upogrkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38. Rozpktosé teoretyczna - odlegéd miedzy punktami podparcia (fgskami), przsta mostowego.

1.4.39. Szeroké¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegtomicdzy zewrtrznymi krawedziami konstrukciji
obiektu, mierzona w linii prostopadtej do osi padgitaj, obejmuje catkowitszerokdé konstrukcyjm ustroju niogcego.

1.4.40. Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szeroko jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegblmpdzajéw
ruchu oraz szeroké chodnikéw mierzona éwietle poeczy mostowych z wylczeniem konstrukcji przy jezdni dotem
oddzielajcej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ichsdio (przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich
wykonania.

1.4.42.Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiggego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twogee czs$¢ terenu budowy.

1.4.43.Tunel - obiekt zagbiony ponzej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dweja ruchu pieszego.

1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linkolejowg lub inrg drogy dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikaciji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45. Zadanie budowlane - ¥ przedsgwzigcia budowlanego, stanoyga odegbng calas¢ konstrukcyjm lub
technologiczn, zdolp do samodzielnego petnienia funkcji techniczmgtkowych. Zadanie mae polegd na
wykonywaniu robo6t zwgzanych z budow modernizacj/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrgrbudowli drogowej
lub jej elementu.

1.5. Ogoélne wymagania dotycgce robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonanych robét, bezpieazstwo wszelkich czynnigi na terenie
budowy, metody #yte przy budowie oraz za ich zgodda@ dokumentagj projektova, SST i poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrédlonym w dokumentach kontraktowych prze&aNykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnyadministracyjnymi, lokalizagji wspétrzdne punktow
gldwnych trasy oraz reperéw, dziennik budowy oraa &égzemplarze dokumentacji projektowej i dwa katypEST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziasd@a ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru ostatecznego robo6t. Uszkodzone lub zniseezoaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwalivdasny
koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowactizie zawieré rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazsmdanym w
szczeg6towych warunkach umowy, uwatyiajgcym podziat na dokumentagprojektova:
— Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktére stanawprzetargow dokumentagj projektowy oraz projektowy
dokumentagj wykonawca (techniczig) i zostam przekazane Wykonawcy,
- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kbddwykonawca opracuje w ramach ceny
kontraktowe;j.

1.5.3.Zgodnd¢ rob6t z dokumentagijprojektovg i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkdakumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanogczes¢ umowy, a wymagania okilene w chéby jednym z nichs
obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dolentacii.

W przypadku rozbimosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obpwe kolejndé ich waznosci
wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogélnych” @@inych warunkach umowy”).

Wykonawca nie mee wykorzystywa bieddéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadoginzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie deayn wprowadzeniu
odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienoici, wymiary podane na frnie s wazniejsze od wymiaréw okéonych na podstawie
odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone matetials zgodne z dokumentacprojektows i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SStda uwazane za wartei docelowe, od ktérych
dopuszczalnegsodchylenia w ramach olélenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéweireéntéw budowli musz
wykazywa& zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpgzekraczé dopuszczalnego
przedziatu toleranciji.



W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentaqyrojektowg lub SST i wptynie
to na niezadowalaga jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostaasgpione innymi, a elementy budowli
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,patthem”)

Wykonaweca jest zobowgzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymastniepcych obiektow
(jezdnie sciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronnegdrenia odwodnienia itp.) na terenie
budowy, w okresie trwania realizacji kontrakti,d zakaczenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przyapieniem do robét Wykonawca przedstawiynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
uzgodniony z odpowiednim zaidem drogi i organem zagdzapgcym ruchem, projekt organizacji ruchu i
zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. WWznasci od potrzeb i pogpu rob6t projekt organizacji ruchu
powinien by na biegco aktualizowany przez Wykonawdazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu
organizacji ruchu, wymaga kdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robdt Wykonawca dostarczinstaluje i lgdzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczaje takie jak: zaporgwiatta ostrzegawcze, sygnaty, itp., zapewatay ten sposéb
bezpieczastwo pojazdéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczcion dzieh i w nocy tych zapdr i znakow, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzgllow bezpiecagstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgie kxda akceptowane przezayniera/Kierownika
projektu.

Fakt przysfpienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposob uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéeew miejscach i iléciach okrélonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycktdrych treé¢ bedzie zatwierdzona przezdyniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjnechly utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodj zaptacie i przyjmuje size jest whczony w cen
kontraktovg.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresienien@alizacji kontraktuzado
zakmczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstalujectzie utrzymywa tymczasowe ugglzenia zabezpieczgje, w tym:
ogrodzenia, pacze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wseehnesrodki niezlzdne do ochrony robét,
wygody spotecznii i innych.

W miejscach przylegaggych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrdalziwyraznie oznakuje teren
budowy, w sposéb uzgodniony zzimierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczonepdi@zddw i maszyn pracigych przy realizacji robot,
Wykonawca odpowiednio oznakuje w spos6b uzgodnmoimgynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysfpienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w spos6b uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszdéeew miejscach i iléciach okreélonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycktdrych tre¢ bedzie zatwierdzona przezdyniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjnegba utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodj zaptacie i przyjmuje ize jest whczony w cen
kontraktovg.
1.5.5.0chronarodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zna i stosowa w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy date ochrony
srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcasbzie:

a) utrzymywd teren budowy i wykopy w stanie bez wody staj,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowanieesio przepiséw i norm dotygezych ochrony
srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oredaie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla os6b lub débr
publicznych i innych, a wynikagych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszezeb innych przyczyn
powstatych w nagpstwie jego sposobu dzialania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgl na:

1) lokalizacg baz, warsztatoéw, magazynow, sktadowisk, ukopovdgdiojazdowych,

2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekbw wodnych pyitarbh substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscig powstania pzaru.



1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzed@aprzepisy ochrony przeciwgarowej.

Wykonawca bdzie utrzymywad, wymagany na podstawie odpowiednich przepisowspyssprz:t
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesz@dnbiurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne ¢ilg sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przemisaabezpieczone przed
dostpem 0s6b trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowammrem wywotanym jako rezultat
realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposdéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie cegeniu wickszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyde do rob6t bdg miaty aprobag techniczg wydary przez uprawniom
jednostlk, jednoznacznie okékajaca brak szkodliwego oddzialywania tych materialtéwsradowisko.

Materiaty, ktdre s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, apkaiczeniu robot ich szkodlivnéd
zanika (np. materiaty pylaste) mpby¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymatgchnologicznych wbudowania.
Jezeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atrayzgod: na wycie tych materiatéw od
wiasciwych organéw administracji patwowe;.

Jeeli Wykonawca ayt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ichaycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaeyaj

1.5.8.0chrona wiasnii publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroinstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak
rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddgoych wigcicielami tych uradzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawtago w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zempientasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniemingtdiaciji i uradzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigci¢ w swoim harmonogramie rezegwzasow dla wszelkiego rodzaju
robét, ktére maj by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzer podziemnych na terenie budowy i
powiadomé Inzyniera/Kierownika projektu i wladze lokalne o zammrozpocgcia robét. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocpaeiadomi lrzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane
wtadze oraz &dzie z nimi wspotpracowat dostarczejwszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr
Wykonawca bdzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania wizktia instalacji na powierzchni
ziemi i urzdzer podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyelprzez Zamawiagego.

Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabuglavieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowé roboty w
sposoéb powodagy minimalne niedogodroi dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia
zabudowy mieszkaniowej wsiedztwie budowy, spowodowane jego dziatabip

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na biggco informowany o wszystkich umowach zawartych patny
Wykonawg a wigcicielami nieruchoméei i dotyczicych korzystania z wlasioi i drog wewrtrznych. Jednate, ani
Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiggy nie lzdzie ingerowat w takie porozumienia, o ile niglipone sprzeczne
Z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9.0graniczenie obgken osi pojazdow

Wykonawca bdzie stosowé sie do ustawowych ogranicaenaciskdw osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatéw i wypaogenia na i z terenu rob6t. Wykonawca uzyska wszellgelzdne zezwolenia i
uzgodnienia od wiziwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo tadiw (ponadnormatywnych) i o kadym
takim przewozie kdzie powiadamiat liyniera/Kierownika projektu. kynier/Kierownik projektu mee polecé, aby
pojazdy nie spetniage tych warunkdéw zostaty usgte z terenu budowy. Pojazdy powogltg nadmierne obgienie
osiowe nie bdg dopuszczone naviezo ukaiczony fragment budowy w oddsie terenu budowy i Wykonawcadrie
odpowiadat za napraxwszelkich robét w ten sposob uszkodzonych, zgodmieleceniami layniera/Kierownika
projektu.
1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawaoglbie przestrzegaprzepiséw dotyceych bezpiecaestwa i higieny
pracy.

W szczegdlnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz mpietsiagcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczge, socjalne oraz spizi
odpowiednj odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie olazzapewnienia bezpiearstwa
publicznego.



Uznaje s}, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymag@akreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie kontraktowej.
1.5.11.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremobét i za wszelkie materialy i wdzenia aywane do robét od
daty rozpoczcia do daty wydania potwierdzenia zakaenia robot przez hyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymamieiqmo by prowadzone
w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elemdayty w zadowalajcym stanie przez caly czas, do momentu
odbioru ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymea to na polecenie tyniera/Kierownika projektu
powinien rozpocg roboty utrzymaniowe nie @gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie zaradzenia wydane przez wtadze centralne i miejscowe or
inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktoegve jakikolwiek sposdb zwzane z wykonywanymi robotami gthzie w
petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postéeopodczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzedgapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszelfkic
wymaga prawnych odngnie znakow firmowych, nazw lub innych chronionyalayw w odniesieniu do spgta,
materiatéw lub urgdzen uzytych lub zwizanych z wykonywaniem robo6t i w sposobgty bedzie informowa
Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniachzguistawiajc kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.
Wszelkie straty, koszty pagtowania, obgjzenia i wydatki wynikte z lub zwzane z naruszeniem jakichkolwiek praw
patentowych pokryje Wykonawca, z wikiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknieykonania projektu lub
specyfikacji dostarczonej przezzimiera/Kierownika projektu.

1.5.13.Réwnowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotapn&onkretne normy i przepisy, ktére spethiaai
materiaty, spret i inne towary oraz wykonane i zbadane robotglatobowhzywat postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych nopreepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postarmmei
inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przegispanstwowe lub odnosgsic do konkretnego kraju lub regionu,
mog by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapevge@jowny lub wyszy poziom wykonania ai
powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich gpizenia i pisemnego zatwierdzenia przezhiera/Kierownika
projektu. Rénice pom¢dzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamikami musz by¢ doktadnie opisane
przez Wykonawe i przediazone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14 Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&tbo znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terdnidowy lgda uwazane za whasrig¢ Zamawiajcego.
Wykonawca zobovgzany jest powiadonilnzyniera/Kierownika projektu i pogbowa zgodnie z jego poleceniami.
Jezeli w wyniku tych polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach, kynier/ Kierownik
projektu po uzgodnieniu z Zamavwdaym i Wykonawg ustali wydtizenie czasu wykonania rob6t iflub wyséko
kwoty, o ktog nalezy zwigkszy¢ cery kontraktovy.

1.6. Zaplecze Zamawiajcego 6 ile warunki kontraktu przewidajrealizacg)

Wykonawca zobowgzany jest zabezpieczyamawiagcemu, pomieszczenia biurowe, sfirzransport oraz
inne urzdzenia towarzysgee, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.24plecze Zamawiagego”.

2. MATERIALY
2.1.Zr6dka uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanyrkavgystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robét, Wykonawca przedstamjrirerowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,czegétowe
informacje dotycgce proponowanegarodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tytdteriatow jak réwnig
odpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatdbw z danegddia nie oznacza automatycznie,wszelkie materialy z danego
zrédta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materiaty uzyskane z
dopuszczonegarddta w sposob ggty spetniaj wymagania SST w czasie realizacji rob6t.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwald wiacicieli i odnagnych wladz na pozyskanie materiatéw ze
zrédel miejscowych wiczapc w tozrédta wskazane przez Zamawjieggo i jest zobowizany dostarczy
Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentszed rozpocgciem eksploatacjirédtia.



Wykonawca przedstawi kgnierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dakentacj zawieragca
raporty z bad@aterenowych i laboratoryjnych oraz proponowanzez siebie met@dvydobycia i selekcji,
uwzgkdniajgc aktualne decyzje o eksploatacji, organéw adnranifitpaistwowej i samorgdowe;j.

Wykonawca ponosi odpowiedziakioza spetnienie wymagalosciowych i jak@ciowych materiatéw
pochodzacych zezrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydciaymateriatéw, dzigmwy i inne jakie okzg si¢
potrzebne w zwazku z dostarczeniem materiatéw do robét.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopow, dokopdw i miejsc pozyskanidematow miejscowych
beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypcekutgywacji terenu po ukiiczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopé terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych
w dokumentach umowyehla wykorzystane do robét lub odwiezione na odktadawdpdnio do wymagaumowy lub
wskaza Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie ¢&dzie prowadazi zadnych wykopow w olsbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty
wyszczegolnione w dokumentach umowy, chyteayuzyska na to pisemprzgod; Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjardédet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi na danym
obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i Zione
w miejscu wskazanym przezzymiera/Kierownika projektu. 3& Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy na
uzycie tych materiatéw do innych robétzrte dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tycharatow zostanie
odpowiednio przewartgiowany (skorygowany) przezgpniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robdt, w ktorym znajdypic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykeaamykonuje
na wlasne ryzyko, lie sk z jego nieprzyjciem, usurgciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeili dokumentacja projektowa lub SST przewigduojozliwo$é wariantowego zastosowania rodzaju materiatu
w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadoniyimiera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co nai@p 3
tygodnie przed iyciem tego materiatu, albo w okresie taym, jéli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie liada
wymaganych przez kyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowanyzaj materiatu nie mie by pézniej
zmieniany bez zgody kyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skltadowane maitedo czasu gdydulg one uyte do robo6t, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly fakos¢ i wiasciwosci i byty dostpne do kontroli przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiat@dslzlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z laynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem bagiav miejscach zorganizowanych przez
Wykonawe i zaakceptowanych przezzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwarni materiatow

Wytwérnie materiatdbw magby¢ okresowo kontrolowane przezzymiera/ Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgoddoi stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prohéterialdw mog by¢ pobierane w celu
sprawdzenia ich wigiwosci. Wyniki tych kontroli lzda stanowé podstaw do akceptaciji okidonej partii materiatow
pod wzgtdem jakdci.

W przypadku, gdy lzynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekojvytworni, musz byé
spetnione nagpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnionwspotprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatdw
w czasie przeprowadzania inspekciji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosp, w dowolnym czasie, do tychgzi wytworni, gdzie odbywa
si¢ produkcja materialéw przeznaczonych do realizatjot,

¢) Jezeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprdzenia inspekcji i badaw tych miejscach.

3. Sprzet
Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spti, ktéry nie spowoduje niekorzystnego

wplywu na jakd¢ wykonywanych rob6t. Spet uzywany do rob6t powinien lyzgodny z ofet Wykonawcy i
powinien odpowiadapod wzgédem typow i iléci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieaaizacji robot,



zaakceptowanym przezdyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku usfalv wymienionych wyej
dokumentach, spgz powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowaprzeprowadzenie rob6t, zgodnie z zasadamistmgmi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachyimera/ Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wlkasndciag Wykonawcy lub wynagty do wykonania rob6t ma byutrzymywany w dobrym
stanie i gotowéci do pracy. Powinien kiyzgodny z normami ochroriyodowiska i przepisami dotyszymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy hygnierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzajcych
dopuszczenie spgiu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawig lub wymienia sprzt niesprawny.

Jereli dokumentacja projektowa lub SST przewidmjozliwo$é wariantowego gycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadonzyniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wybonryska
jego akceptagjprzed uyciem sprztu. Wybrany sprat, po akceptacji lzyniera/Kierownika projektu, nie e by
pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgice zachowania warunkOw umowy, zostan
przez Ireyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i ni@puszczone do robét.

4. Transport

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie taki@odkow transportu, ktére nie wptyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych robét i wiciwosci przewaonych materiatow.

Liczbasrodkéw transportu powinna zapewfiigrowadzenie robo6t zgodnie z zasadami dkreymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachyimiera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzian umowg.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgdisspetnid wymagania dotyece przepiséw ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow fiaionych parametrow technicznyc$rodki transportu nie spetnigje
tych warunkéw mog by¢ dopuszczone przezdyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywra@estanu
pierwotnego aytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwé na bieigco, na wkasny koszt, wszelkie zanieczyszczenidkagdzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. Wykonanie rob6t

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robgbdnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatow i wykonywanych robét, diaZzgodné¢ z dokumentagj projektows, wymaganiami SST,
PZJ, projektem organizacji robét opracowanym pk&gkonawe oraz poleceniami kryniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metagkonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyezew planie i wyznaczenie wysod@ wszystkich
elementéw robot zgodnie z wymiarami iednymi okrelonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanyma
pismie przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu robét zosgamsungte przez Wykonawg
na wtasny koszt, z wyikiem, kiedy dany hid okae st skutkiem b¢du zawartego w danych dostarczonych
Wykonawcy na gimie przez layniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wgsoikprzez Irtyniera/ Kierownika projektu nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialdoi za ich doktadné.

Decyzje Iryniera/Kierownika projektu dotygze akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementotydt
beds oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowas SST, a take w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjyimer/Kierownik projektu uwzgdni wyniki bad#& materiatow i
robét, rozrzuty normalnie wystujace przy produkcji i przy badaniach materiatow,swiadczenia z przeszoi,
wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplywege na rozwzam kwestk.

Polecenia Iayniera/Kierownika projektu powinny lBywykonywane przez Wykonawawv czasie okrdonym
przez Irzyniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania robdt. Skutki finansowe z tego tytyoniesie
Wykonawca.

6. Kontrola jakosci rob6t
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracowai przedstawd do akceptacji layniera/ Kierownika projektu program
zapewnienia jakixi. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien oksé¢, zamierzony sposoéb
wykonywania robét, mdiwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robét tgpwdupcy wykonanie robét zgodnie z
dokumentagj projektows, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia ja@ powinien zawier&

a) cz$¢ 0golmn opisupca:
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- organizag wykonania robot, w tym terminy i sposéb prowadaenibot,

- organizag} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

— sposéb zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygwanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jgka terminowa¢ wykonania poszczegoélnych elementéw robot,

— system (sposéb i procedliproponowanej kontroli i sterowania jakiy wykonywanych robét,

— wyposaenie w sprzt i urzagdzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumagtego lub laboratorium,
ktéremu Wykonawca zamierza zlégrowadzenie badad,

- sposo6b oraz forengromadzenia wynikow baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmo
sterugcych, a take wychganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesehrologicznym,
proponowany sposob i fomprzekazywania tych informacji zgnierowi/Kierownikowi projektu;

b) cz$¢ szczegdlow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i ugdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techgimzioraz wyposzeniem w
mechanizmy do sterowania i gdzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilg¢ srodkéw transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposbéb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedqltia wiasciwosci w czasie transportu,

— sposbéb i procedarpomiaréw i badé (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie prébek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wayzania mieszanek i wykonywania
poszczegolnych elementow robat,

- sposo6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiaggmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakdéci rob6t

Celem kontroli robét &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zalworng
jakosé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robdt i jakdci materiatdbw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wézapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie udzenia niezkdne
do pobierania prébek i balanateriatow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolizynier/Kierownik projektu mee zaagdac od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalzyj.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatdw oraz rob6t zstatliwoscia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyndiokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwos¢ s okreslone w SST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaty one tam clhoae, Irzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres konlirgest konieczny,
aby zapewrd wykonanie robét zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy sgnierowi/Kierownikowi projektuswiadectwa,ze wszystkie stosowane gdzenia i
sprzt badawczy posiadajwazng legalizacg, zostaty prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglayymaganiom norm
okreslajgcych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich
inspekciji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazyw& Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocagnieciach dotyczcych urzdzea laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub
metod badawczych. Zeli niedocigniccia te lgda tak powane, ze mog wplyna¢ ujemnie na wyniki bada
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymaygie do rob6t badanych materiatow i dépuje do wycia
dopiero wtedy, gdy niedaginiccia w pracy laboratorium Wykonawcy zosjaosunéte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jaké& tych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem laahaterialdw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki keda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania prébplrtych na
zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbgé z jednakowym prawdopodoliigwem wytypowane
do bada.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewniog mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania prébek ¢dy dostarczone przez Wykonagvci zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Prébki dostarczone przéeNykonawe do bada wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb za#keepy przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Ilayniera/Kierownika projektu Wykonawcagtizie przeprowadza dodatkowe badania tych
materiatow, ktére budgzwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostgorzez Wykonawg
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usunite lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodati«ch bada pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku kosztyokrywa Zamawiagy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryedy przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dkp, gdy normy
nie obejmuy jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogsomezna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przezzyniera/ Kierownika projektu.

Przed przygpieniem do pomiaréw lub bafiaWykonawca powiadomi kyniera/ Kierownika projektu o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badaniav&onaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedisteapgmie
ich wyniki do akceptacji layniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow z wikami bada jak
najszybciej, nie pfiej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jalod

Wyniki bada (kopie) kds przekazywane kynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedt
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, priegazaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez lzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania prébek i badania
materiatdw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwansaWykonawca i producent materiatdw powinien udzietiu
niezkednej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokongg weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonegagz Wykonawe,
poprzez mgdzy innymi swoje badaniagbzie ocenia zgodnd¢ materiatéw i robét z wymaganiami SST na podstawie
wynikow wiasnych badakontrolnych jak i wynikow badadostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietaprobki materialtéw i prowadgi badania niezalmie od
Wykonawcy, na swoj koszt. ddi wyniki tych bada wykazg, ze raporty Wykonawcy as niewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na wkasnych badaniach przy ocenie zgédnmateriatow i robot z
dokumentagj projektows i SST. Mae rownie zleci, sam lub poprzez Wykonawcprzeprowadzenie powtdrnych lub
dodatkowych badaniezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite kgsgowtérnych lub dodatkowych
bada i pobierania prébek poniesione zost@nzez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiearstwa wykazuicy, ze zapewniono zgod®é z kryteriami technicznymi okéeonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych erazciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
2. deklarac¢ zgodndci lub certyfikat zgodngri z:
- Polslg Normyg lub
— aprobaj techniczm, w przypadku wyrobdéw, dla ktérych nie ustanowidPolskiej Normy, jeeli nie s
objete certyfikacy okreslong w pkt 1
i ktére spetnigg wymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumesfywymagane przez SST, 4da partia dostarczona do
robét kedzie posiadate dokumenty, okédajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe mugposiadéa ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby poparte
wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikdw tych badbedg dostarczone przez Wykonagvc
Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetaidych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawrmpowigzujgcym Zamawiaicego i Wykonawe w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy aack okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidthaza
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ob@wjacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy e¢da dokonywane na bigco i bedg dotyczy przebiegu robét, stanu
bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarstejny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyebizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz etdska stibowego. Zapisy dxla czytelne, dokonane trwat
technilg, w porzdku chronologicznym, bezgeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumpdmida oznaczone kolejnym numerem gnika i
opatrzone dati podpisem Wykonawcy i ltyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa& w szczegoélngci:
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- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,
- dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,
- dat uzgodnienia przez hyniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaofak i harmonogramoéw robat,
— terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczegoélnych elementéw robdét,
— przebieg robdt, trudrai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przymgyprzerw w robotach,
— uwagi i polecenia lzyniera/Kierownika projektu,
— daty zaradzenia wstrzymania robdt, z podaniem powodu,
- zgtoszenia i daty odbioréw robot zanig@ych i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbioréw robat,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania rob6t podleggih ograniczeniom lub wymaganiom
szczegoblnym w zwizku z warunkami klimatycznymi,
— zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opise dokumentacji projektowej,
- dane dotycace czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robét,
— dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
— dane dotycgce jakdci materiatdw, pobierania prébek oraz wyniki prampadzonych badaz podaniem, kto je
przeprowadzat,
— wyniki préb poszczeg6inych elementéw budowli z pude, kto je przeprowadzat,
— inne istotne informacje o przebiegu robaét.
Propozycje, uwagi i wyjmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowydsd przediaone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowanig.si
Decyzje Irkyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwgt Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem
ich przycia lub zagciem stanowiska.
Whpis projektanta do dziennika budowy obligujezyiniera/Kierownika projektu do ustosunkowanig. si
Projektant nie jest jednak stpumowy i nie ma uprawnfedo wydawania poleéeWykonawcy robét.

(2) Ksigzka obmiaréw

Ksigzka obmiarow stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pegti kazdego z elementéw
robét. Obmiary wykonanych robét przeprowadzavsisposéb eiglty w jednostkach przgfych w kosztorysie i wpisuje
do kshzki obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnblub certyfikaty zgodn@&i materialow, orzeczenia o jada
materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badd&/ykonawcy lgdg gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jakd. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robét. Winny lyudostpnione na kade
zyczenie lityniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@sijace dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoty z narad i ustate
f) korespondenegjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dxla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpaomitedabezpieczonym.

Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dogpne dla liyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do
wgladu nazyczenie Zamawiagego.

7. obmiar robo6t

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar rob6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokatacy projektovy i
SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym pduesaieniu Irzyniera/ Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmmiaj3 dni przed tym terminem.
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Wyniki obmiaru leda wpisane do kgizki obmiarow.

Jakikolwiek bid lub przeoczenie (opuszczenie) wédimch podanych wlepym kosztorysie lub gdzie indziej
w SST nie zwalnia Wykonawcy od obaaku ukaczenia wszystkich rob6t. Bdne dane zostanpoprawione wg
instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na fnie.

Obmiar gotowych robétdulzie przeprowadzony z ¢ztaicia wymagang do celu miegicznej ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie oklenym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawdnzyniera/Kierownika
projektu.

7.2. Zasady okrdlania ilosci rob6t i materiatéw

Diugcsci i odlegidici pomigdzy wyszczegodlnionymi punktami skrajnymgda obmierzone poziomo wzdiu
linii osiowej.

J&li SST wigciwe dla danych robét nie wymagapgo inaczej, objosci beda wyliczone w ni jako dtugaé
pomnaona przezredni przekrd.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,¢ba wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
SST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i spret pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robétlabzaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez WykonagvcJeeli urzadzenia te lub spet
wymagaj; bada atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dalg przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom SST izie
utrzymywa to wyposaenie zapewniac w sposob agly zachowanie dokladdoi wg norm zatwierdzonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary ledg przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét,adzé w
przypadku wysipowania dhaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzacgirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne oblica lgdg wykonane w sposéb zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie lggki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdxy¢ dolaczone w formie oddzielnego
zahcznika do ksjzki obmiaréw, ktérego wzoér zostanie uzgodniony zylrierem/Kierownikiem projektu.

8. Odbior robhot
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych
robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulggakryciu.

Odbior roboét zanikapych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie urliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania oggarmostpu robot.

Odbioru robot dokonuje hynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej czsci robo6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demizika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem layniera/Kierownika projektu. Odbiéredzie przeprowadzony niezwitocznie, niezpij jednak ni
w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaokgdi powiadomienia o tym fakcie gniera/Kierownika
projektu.
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Jakac¢ i ilos¢ robét ulegajcych zakryciu ocenia hynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentéw
zawierajcych komplet wynikow badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawiav konfrontacji z
dokumentagj projektows, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci rob6t. Odbioru cgciowego robot
dokonuje s} wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. @dhiobdt dokonuje bynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetztego wykonania robét w odniesieniu do ichidio
jakosci i wartasci.

Catkowite zakaczenie rob6t oraz gotowddo odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wykonagvc
wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadanem na @mie o tym fakcie Iayniera/Kierownika
projektu.

Odbiér ostateczny robdt napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia potwierdzenia
przez Irryniera/Kierownika projektu zakk@zenia robét i przygcia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyzreepozez Zamawiagego w obecrii
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja ddbajaca roboty dokona ich oceny jalaowej na podstawie
przedtaonych dokumentéw, wynikow bafla pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania robo6t z
dokumentacj projektowg i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapaina realizacy ustalé przyjetych w trakcie odbiorow
robét zanikajcych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania ratzdipetniagcych i robot
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t aagowych lub robét uzupetniggych w warstwie
scieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czyidaio ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisie jaka¢ wykonywanych robét w poszczegoinych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumeatajektows i SST z uwzgldnieniem tolerancji i nie ma gkszego
wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpiésigo ruchu, komisja dokona paten, oceniagc pomniejszon
wartas¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagazyijetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégo robot jest protokédt odbioru ostatecznegatrob
sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawéapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowa nastpujagce dokumenty:
1. dokumentagj projektovg podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgyesli zostata sporgdzona w
trakcie realizacji umowy,
szczego6towe specyfikacje techniczne (podstawowekamientow umowy i ew. uzupetnigie lub zamienne),
recepty i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i ksjzki obmiaréw (oryginaty),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafi@ oznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,
deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnéri wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZ],
opinie technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw badgpomiaréw zajczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,
8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzggeh (np. na przelenie linii telefonicznej, energetycznej,

gazowej, éwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych robét wiécicielom urzdzen,

9. geodezyjg inwentaryzagj powykonawcg robo6t i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejgintaryzacji powykonawcze;j.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wezdém przygotowania dokumentacyjnego ngdgogotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wigee wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét
Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetnige kpda zestawione wg wzoru

ustalonego przez Zamawiaggo.
Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzupaghcych wyznaczy komisja.

NoorwN

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonangdidt zwgzanych z usugciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwaygym.

Odbiér pogwarancyjnyduizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,0dbi6r ostateczny robo6t”.
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9. Podstawa ptatndci
9.1. Ustalenia ogdélne

Podstaw ptatndgci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaza jednostik obmiarove ustalon
dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodstavy ptatnagci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosmsowej ledzie uwzgedniat wszystkie czynnéi,
wymagania i badania sktadag st na jej wykonanie, ok&tone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projeké).
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétipobejmowa:
- robocizre bezpdredni wraz z towarzysgymi kosztami,
- wartas¢ zwytych materiatdbw wraz z kosztami zakupu, magazymiayeewentualnych ubytkow i transportu na teren
budowy,
— wartai¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
— koszty pa@rednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obaaujagcymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewliczac podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania sido wymaga warunkéw umowy i wymagaogoinych zawartych w D-M-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki oldlene w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione wtaysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i organjizachu obejmuje:
(a) opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instgfjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz tatezeniem kopii projektu #ynierowi/Kierownikowi projektu
i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnweynikajacych z posipu robot,
(b) ustawienie tymczasowego oznakowani&wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietstgva ruchu,
(c) optaty/dziezawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kgamikdw, barier, oznakowai drenau,
(f) tymczasow przebudow urzadzehr obcych.
Koszt utrzymania objazdéw/przejazddéw i organizaaghu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowgpionowych, poziomych, barier i
Swiatet,
(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw i organizaajchu obejmuije:
(a) usunicie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
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Ad 2) Odtworzenie trasy i punktéw wysokdciowych
1. WSTEP
1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecknigj (OST) § wymagania dotycegce wykonania i odbioru
robét zwizanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktdysokaciowych.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogdlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi ohpwica podstaw opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako do&nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i izatji robét na
drogach krajowych i wojewodzkich.

Zaleca sj wykorzystanie OST przy zlecaniu rob6t na droga@gjskich i gminnych.

1.3. Zakres robo6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zwanych z wszystkimi
czynnaciami umaliwiajacymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tdregowe]j oraz poteenia
obiektow irzynierskich.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysod@owych

W zakres robét pomiarowych, zanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysétiowych wchodz:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktdéw gtéwnych osi trasy i punktow
wysokasciowych,
b) uzupenienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate osi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wység&owych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrarfaprzed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2.Wyznaczenie obiektow mostowych

Wyznaczenie obiektow mostowych obejmuje sprawdzernyiznaczenia osi obiektu i punktow
wysokdasciowych, zastabilizowanie ich w sposéb trwaly, aakrich przed zniszczeniem, oznakowanie w sposéb
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyzergiezusytuowania obiektu (kontur, podpory, punkty).

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Punkty gtdéwne trasy - punkty zatamania osi trasmkty kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2.Pozostate okidenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” fl4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0jwkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. OgoIne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padanOST D-M-00.00.00
-~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nafestosowd pale drewniane z gwdziem lub petem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o didgiookoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza grarobo6t ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny
miec $redniez od 0,15 do 0,20 m i diugébod 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowa paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m i diugm
okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istaogjj nawierzchni bolce stalovgeednicy 5 mm i diugéci od 0,04 do
0,05 m.

»Swiadki” powinny mie dtugaé okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.
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3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu

Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakmwych naley stosowd nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkidw wysokdciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadimd pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

Ogblne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagaine” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatéw

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy vma przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-MX0Q0 ,Wymagania ogélne”  pkt. 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &yvykonane zgodnie z obogdujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyapieniem do robét Wykonawca powinien prgepd Zamawiajcego dane zawierge lokalizacy
i wspotrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperdéw.

W oparciu 0 materiaty dostarczone przez Zamawégjo, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i
pomiary geodezyjne nieztine do szczegdétowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagt®g odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawazyniera o wszelkich kHach wykrytych w wytyczeniu
punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczychedy te powinny by usunéte na koszt Zamawiggego.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&bone w dokumentacji projektoweg 2godne z
rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie #ig sic od
rzgdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomi o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w
takim rejonie nie powinno léyzmieniane przed pogiem odpowiedniej decyzji przezAyniera. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikajce z rénic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektoweg¢dnych rzeczywistych,
akceptowane przezgniera, zostapwykonane na koszt Zamawiaggo. Zaniechanie powiadomieniayniera
oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku atigiWykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mplgy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikow pomiaréw przez kyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punktyrednie osi trasy mugay¢ zaopatrzone w o0znaczenia
okreslajace w spos6b wytay i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktow. Forma i wzér tych oznatze
powinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatze czasie
trwania robot. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamaygisgo zostanzniszczone przez Wykonawc
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzggse konieczne do dalszego prowadzenia robonstam one
odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczn@dwidtowej realizacji rob6t natg do obowjzkow
Wykonawcy.
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5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych osasy i punktow
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gidwne oy by¢ zastabilizowane w sposéb trwaty, przyyaiu
pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azmklowihzane do punktéw pomocniczych, pabdmych poza granic
robét ziemnych. Maksymalna odlegéogpomiedzy punktami gtdéwnymi na odcinkach prostych niezenprzekracza
500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokaiowe (repery robocze) wzdtwsi trasy drogowej, a
takze przy kadym obiekcie iaynierskim.

Maksymalna odlegkd migdzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie ptaskim powinna
wynosit 500 metrow, natomiast w terenie falistym i gérsigowinna by odpowiednio zmniejszona, zatee od jego
konfiguraciji.

Repery robocze nalg zalazy¢ poza granicami rob6t zeganych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze ama wykorzysté punkty state na stabilnych, istnieych budowlach wzdiu
trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repesacze naley zatazy¢ w postaci stupkdéw betonowych lub grubych
ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie wssib wykluczajcy osiadanie, zaakceptowany przezyimera.

Rzedne reperéw roboczych naleokresla¢ z taly doktadndcig, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosig niwelacg podwdéjrg w nawigzaniu do reperéw gatwowych.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigecejwyrane i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegog¢dne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagprojektows oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawjeggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingwowej albo innej osnowy geodezyjnej,
okreslonej w dokumentacji projektowej.

O$ trasy powinna bywyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztatltowania trasy, Ieiezrzadziej i co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasy w stosunku do dokumentacji projektowej niezeno
by¢ wieksze nk 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 ampdizostatych drég. Rdne niwelety punktéw osi
trasy naley wyznaczy z doktadnéciag do 1 cm w stosunku doganych niwelety okrdonych w dokumentacji
projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafaizy¢ materiatbw wymienionych w pkt 2.2,

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéveczaly Wykonawca rob6t zagt je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych pozagyaobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi nasypow i wykopow na powierzchni
terenu (okréenie granicy robo6t), zgodnie z dokumenigajojektows oraz w miejscach wymaggych uzupehienia
dla poprawnego przeprowadzenia robét i w miejs@@akceptowanych przezzymiera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopOw naky stosowé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowa w przypadku nasypow o wysad@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow ghszych nt 1 metr.
Odlegtas¢ miedzy palikami lub wiechami natg dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy dvaj.
Odlegtas¢ ta co najmniej powinna odpowiatdadstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utwia¢ wykonanie nasypow i wykopéw o ksztatcie zgodnym
z dokumentagj projektovy.

5.6. Wyznaczenie polzenia obiektéw mostowych

Dla kazdego z obiektdw mostowych najewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktow okéajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegdtmgrzyczotkkow i filarébw mostow i
wiaduktow.
W przypadku mostéw i wiaduktéw dokumentacja prajgka powinna zawietaopis odpowiedniej osnowy
realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow.
Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslong w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og8lpkt 6.
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6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jakasci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow wységiowych naley
prowadzt wedtug ogélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657) zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarow jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar rob6t zwgzanych z wyznaczeniem obiektow jes¢dds obmiaru robot mostowych.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@@QWymagania ogoélne” pkt 8.
8.2. Sposi6b odbioru robét
Odbiér robét zwgzanych z odtworzeniem trasy w terenie gpisfe na podstawie szkicéw i dziennikdw
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geayinej, ktére Wykonawca przedkfadaynierowi.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycre podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotysee podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi tigeynktow wysokéciowych,
— uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktow wységowych,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,
— zastabilizowanie punktéw w sposoéb trwaly, ochrarfaprzed zniszczeniem i oznakowanie utatydajodszukanie i
ewentualne odtworzenie.
Pfatng¢ rob6t zwiyzanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jestuyv koszcie rob6t mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywamac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegs Gtowny Urad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatJGiK 1978.

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysadialowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne ieksciowe, GUGIK 1979.
6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GEJ1983.
Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUED83.
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Ad 3) Rozbiorka elementow drég.

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaghteécznej (SST)gwymagania dotyce wykonania i
odbioru rob6t zwjzanych z rozbiérkelementdéw konstrukcji betonowych i wywozem gruzzyudowie chodnika w
m. TczéwSredni.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna (SST) stadakiument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t dla inwestycjilltwardzenie placu w miejscowai Lipiny”

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zeanych z rozbiorkistniejgcych
kregow betonowych.

1.4. Okre$lenia podstawowe

Stosowane okétenia podstawowegszgodne z obowgzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagangolne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robdét
Ogo6lne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY — nie dotyczy

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotyczce spratu

Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania rob6t zwzanych z rozbidrk elementéw drég mi@ by wykorzystany sprgt podany porsej, lub
inny zaakceptowany przezyniera:
- fadowarki,
- samochody gizarowe,
- mioty pneumatyczne,
— pity mechaniczne,
- koparki.
4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiaine” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw z rozbiérki

Materiat z rozbiérki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-M00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robo6t rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drog obejmupungcie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienamy
w pkt 1.3, zgodnie z dokumentagjrojektows, SST lub wskazanych przezzimiera.

Roboty rozbiérkowe maa wykonywg mechanicznie lubecznie w sposéb okény w SST lub przez lyniera.
Rozbiérka podbudowy winna byprzeprowadzona w sposob utiwiajacy wykorzystanie materiatu (thucznia) z
rozbiérki do remontu innych odcinkéw drég gminnych.
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Wszystkie elementy nitiwe do powtdrnego wykorzystania powinnydysuwane bez powodowaniacdinych
uszkodzé. O ile uzyskane elementy nie gtagic wlasndgcia Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce
okreslone w SST lub wskazane przezyniera.

Elementy i materiaty, ktdre zgodnie z SST lub lestemi z Inwestorem stajsic wlkasnaciag Wykonawcy,
powinny by usunéte z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozhiérce elementéw dedigjdupce st w miejscach, gdzie zgodnie z dokumenjacj
projektovwsg beda wykonane wykopy drogowe, powinny byymczasowo zabezpieczone. W szczegdnmalery
zapobiec gromadzeniuesiv nich wody opadowej.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbipkt 6.
6.2. Kontrola jakosci rob6t rozbiérkowych

Kontrola jakdci rob6t polega na wizualnej ocenie kompldétiavykonanych rob6t rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przeangzh do powtérnego wykorzystania.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@)Nymagania ogdlne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarove robot zwizanych z rozbiérkelementéw drég i ogrodagest:
— dla podbudowy, naw. betonowej i chodnika* (metr kwadratowy),
— dla kraweznika, opornika, obrza, - m (metr),
— dla przepustu — mb
— dla gtowic czotowych — ftbetonu lub szt.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.9.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrgi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:
a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:
— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbidrki,
rozkucie i zerwanie nawierzchni,
ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhiérkielu ponownego jejaycia, z utgzeniem na poboczu,
zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiérki,
- wyréwnanie podioa i uporadkowanie terenu rozbiorki;
b) dla rozbiérki krawznikéw,:
- odkopanie krawznikow, obrzey i opornikdw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,
- zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,
- wyroéwnanie podtea i uporadkowanie terenu rozbiorki;
c) dla przepustéw i gtowic:
- odkopanie cgsci przelotowej przepustu i gtowicy,
- rozkucie gtowicy i wydobycie betonu,
- wydobycie rurzelbetowych cgsci przelotowej po uprzednim ich odkopanéeznym i oczyszczeniu,
- rozkucie i rozebranie tawy i fundamentow,
- zatadunek gruzu i betonu oraz rurdnadki transportu i wywiezienie w miejsce uzgodniagnéamawiajcym,
wyréwnanie dna wykopu i zagzczenie.
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Ad. 4) Roboty ziemne. Wymagania ogolne.
1. Wstep
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogélinej specyfikacji teclzniej (OST) $ wymagania dotycgce wykonania i odbioru
liniowych robét ziemnych.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogdlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obpwica podstaw opracowania szczegoOtowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako doknt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatji rob6t na
drogach krajowych. Zalecagsivykorzystanie OST przy zlecaniu rob6t na drogaofewddzkich, powiatowych i
gminnych.

Niniejsza specyfikacja nie ma zastosowania dotréb@lamentowych i zwzanych z wykonaniem instalaciji.

1.3. Zakres robo6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét ziemnych w czasie budatyy |
modernizacji drég i obejmajj
a) wykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych,
b) wykonanie wykopéw w gruntach skalistych,
¢) budowe nasyp6ow drogowych,
d) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lubrangu naturalnego lub z gruntu antropogenicznego
spehiajca warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktéra jest ograniczona kogotirogi i skarpami rowéw.

1.4.3. Wysokdai¢ nasypu lub gibokas¢ wykopu - ré@nica rzdnej terenu i rgdnej rob6t ziemnych, wyznaczonych w osi
nasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktérego wysakdest mniejsza @il m.

1.4.5. Nasypsredni - nasyp, ktérego wysosmjest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysdkgrzekracza 3 m.

1.4.7. Wykop ptytki - wykop, ktérego gbokas¢ jest mniejsza @il m.

1.4.8. Wykop sredni - wykop, ktérego gbokai¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.9. Wykop gkboki - wykop, ktérego gbokas¢ przekracza 3 m.

1.4.10.Bagno - grunt organiczny nasycony wo@ matej nénaosci, charakteryzujcy sk znacznym i dtugotrwatym
osiadaniem pod ohbgieniem.

1.4.11.Grunt nieskalisty - kady grunt rodzimy, nie ok&ony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.

1.4.12. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub skany o nieprzesugiych blokach, ktérego prébki nie wykazuj
zmian obgtosci ani nie rozpadajsi¢c pod dziataniem wody destylowanej; mayjytrzymaitcé¢ nasciskanie R ponad 0,2
MPa; wymaga gycia srodkdw wybuchowych albo nagdzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia

1.4.13. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypotazone w obgbie pasa robo6t drogowych.
1.4.14. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania péey potazone poza pasem robét drogowych.

1.4.15. Odkfad - miejsce wbudowania lub skladowania (odigiez) gruntéw pozyskanych w czasie wykonywania
wykopéw, a nie wykorzystanych do budowy nasypéweanaych prac zwizanych z trasdrogowy.

1.4.16. Wskaznik zagszczenia gruntu - wielko charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéna wg wzoru:

| = Po
° pds

gdzie:

O - oestosé objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (hfy

Pss - Mmaksymalna ¢ptas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotwd optymalnej, zgodnie z PN-B-

04481:1988 [2], stiaca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych, (M3/m
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1.4.17.Wskanik réznoziarnistdci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntdw niespoistych, okilena wg
wzoru:

U= dﬂ
le
gdzie:
deo - Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60%tgrymm),
dip - s$rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10%tgrymm).
1.4.18.Wskanik odksztatcenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéna wg wzoru:
——
0 El

gdzie:

E: - modut odksztatlcenia gruntu oznaczony w pierwsmjohzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205:1998
[4],

E, - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtOrngimcizeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998 [4].

1.4.19 Geosyntetyk - materiat stosowany w budownictwiegdwym, wytwarzany z wysoko polimeryzowanych
wiékien syntetycznych, w tym tworzyw termoplastygeh polietylenowych, polipropylenowych i poliestrogh,
charakteryzujcy sk migcdzy innymi dug wytrzymaitacia oraz wodoprzepuszczakuoig, zgodny z PN-1ISO10318:1993
[5], PN-EN-963:1999 [6].

Geosyntetyki obejmygj geotkaniny, geowtdkniny, geodzianiny, georuszgposiatki, geokompozyty, geomembrany,
zgodnie z wytycznymi IBDIiM [13].

1.4.20.Pozostate okrgenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” fil4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotysze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0jwkt 1.5.
2. materialy (grunty)
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogd6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, padav OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Podziat gruntéw

Podziat gruntéw pod wzgllem wysadzinow&ei podaje tablica 1.
Podziat gruntow pod wzegllem przydatngai do budowy nasypow podano w OST D-02.03.01 pkt 2.

2.3. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopéw powinnyébprzez Wykonawe wykorzystane w
maksymalnym stopniu do budowy nasypéw. Grunty pazyel do budowy nasypow mpy¢ wywiezione poza teren
budowy tylko wowczas, gdy stanawnadmiar objtosci robét ziemnych i za zezwolenienvzimiera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wydwpnie lzdac nadmiarem objosci rob6t ziemnych,
zostaty za zgad Inzyniera wywiezione przez Wykonaw@oza teren budowy z przeznaczeniem innymtmidowa
nasypow lub wykonanie prac @bjch kontraktem, Wykonawca jest zobgmény do dostarczenia réwnoive]
objetosci gruntéw przydatnych z&r6det wtasnych, zaakceptowanych przezyhiera.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypoWeslone w OST D-02.03.01 pkt 2.4, powinny dy
wywiezione przez Wykonawgcna odklad. Zapewnienie terenéw na odkiad nyalto obowyzkéw Zamawiajcego, o
ile nie okrdlono tego inaczej w kontrakcie.Aynier maze nakazé pozostawienie na terenie budowy gruntéw, ktérych
czasowa nieprzydatié wynika jedynie z powodu zamarznia lub nadmiernej wilgotriwi.

2.4. Geosyntetyk

Geosyntetyk powinien lgymateriatem odpornym na dziatanie wilgaghdowiska agresywnego chemicznie i
biologicznie oraz temperatury. Powinienclip materiat bez rozdérdziur i przerw cigtosci z dobg przyczepnécia
do gruntu. Wiaciwosci stosowanych geosyntetykdéw powinnyclagodne z PN-EN-963:1999 [6] i dokumentac]
projektovs. Geosyntetyk powinien posiatlaproba¢ techniczna wydanprzez uprawnionjednostk.
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Tablica 1. Podziat gruntéw pod wzdem wysadzinow&zi wg PN-S-02205:1998 [4]

Lp. | Wyszczegdlnienig Jednd

Grupy gruntow

wihasciwosci stki niewysadzinowe ypliwe wysadzinowe

-  rumosz - piasek pylasty | mato wysadzinowe
1 |Rodzaj gruntu niegliniasty |- zwietrzelina |- glina
- Zwir gliniasta piaszczysta zwita,
- posp6tka - rumosz gliniasty  glina zwkzta, glina
- piasek gruby |- zwir gliniasty pylasta zwgzta
- piaseksredni |- pospétka - i, it piaszczysty,
- piasek drobny|  gliniasta it pylasty
- suzel bardzo wysadzinowe
nierozpadowy - piasek gliniasty

- pwi, pyt piaszczysty
- glina piaszczysta,
glina, glina pylasta

- it warwowy
Zawartg¢ czastek
2 [<0,075mm %
<0,02 mm <15 od 15 do 30 > 30
<3 od 3do 10 >10
3 | Kapilarng¢ biernal
Hypo m <1,0 >1,0 >1.0
4 | Wskanik
piaskowy WP > 35 od 25 do 35 <25
3. sprzet

3.1. Ogdélne wymagania dotyczce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lne” kt
3.2. Sprat do robét ziemnych

Wykonawca przyspujagcy do wykonania rob6t ziemnych powinien wykézae mazliwoscig korzystania z
nastpujgcego spretu do:
— odspajania i wydobywania gruntdw (negizia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki,akbip tadowarki,
wiertarki mechaniczne itp.),
— jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grun{pycharki, zgarniarki, réwniarki, wdzenia do
hydromechanizaciji itp.),
- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samdglskrzyniowe, tanocigi itp.),
— sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

3.3. Sprat do przenoszenia i ukladania geosyntetykow

Do przenoszenia i uktadania geosyntetykoéw Wykonapmainien uywat odpowiedniego spetu zalecanego
przez producenta. Wykonawca nie powinien stosospaztu mogicego spowodowauszkodzenie uktadanego
materiatu.

4. transport

4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagaine” pkt 4.
4.2. Transport gruntow

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powint®¢ dostosowany do rodzaju gruntu
(materiatu), jego objosci, sposobu odspajania i zatladunku oraz do odiegtoransportu. Wydajrig Srodkow
transportowych powinna Byponadto dostosowana do wydajoiosprztu stosowanego do urabiania i wbudowania
gruntu (materiatu).

Zwiekszenie odlegiri transportu ponad waloi zatwierdzone nie ni@ by podstaw roszczé Wykonawcy,
dotyczicych dodatkowej zaptaty za transport, o ile ghszone odlegkei nie zostaly wcz@iej zaakceptowane na
pismie przez layniera.

4.3. Transport i sktadowanie geosyntetykow
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Wykonawca powinien zadbaaby transport, przenoszenie, przechowywanie ézaileczanie geosyntetykow
byty wykonywane w spos6b nie powodey mechanicznych lub chemicznych ich uszka@dfzeosyntetyki wraiwe
naswiatto stoneczne powinny pozostatnzakryte w czasie od ich wyprodukowania do wbudadaan

5. Wykonanie rob6t
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogollne zasady wykonania robét podano w OST D-MQQO0 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Dokfadnaié¢é wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lubypés od osi projektowanej nie powinnydwicksze ni
+ 10 cm. Réanica w stosunku do projektowanyclednych rob6t ziemnych nie me przekracza+ 1 cmi -3 cm.

Szerokdé¢ goérnej powierzchni korpusu nie a@r&nic¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz + 10 cm,

a krawedzie korony drogi nie powinny mievyraznych zatama w planie.

Pochylenie skarp nie powinnozrd¢ si¢ od projektowanego o wiej niz 10% jego wartéci wyrazonej
tangensemdta. Maksymalne nieréwioi na powierzchni skarp nie powinny przekraczalO0 cm przy pomiarze fat
3-metrova, albo powinny by spetnione inne wymagania dotyce nieréwnéci, wynikajace ze sposobu umocnienia
powierzchni skarpy.

W gruntach skalistych wymagania, dotycz rowndci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i révcio
skarp, powinny b§ okreslone w dokumentacji projektowej i SST.

5.3. Odwodnienia pasa robét ziemnych

Niezalenie od budowy urmzen, stanowicych elementy systemow odwada@jch, ugtych w dokumentac;ji
projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagaggo warunki terenowe, wykofairzadzenia, ktére zapewni
odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza absabhdét ziemnych tak, aby zabezpie€zgrunty przed
przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma oleaek takiego wykonywania wykopdéw i nasypow, aby
powierzchniom gruntu nadawav catym okresie trwania robét spadki, zapewguajprawidtowe odwodnienie.

Jereli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulggmawodnieniu, ktére spowoduje ich dtugotrgvat
nieprzydatné¢, Wykonawca ma obowrek usungcia tych gruntdw i zagpienia ich gruntami przydatnymi na wasny
koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optat ze strafgmawiajcego za te czynsoi, jak rowniez za dowieziony
grunt.

Odprowadzenie wod do istrieych zbiornikow naturalnych i wsdzen odwadniagcych musi by
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjam

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi uslioia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie trveani
robét ziemnych. Wykonanie wykopéw powinno pestwac w kierunku podnoszeniaesniwelety.

W czasie robét ziemnych nale zachowd odpowiedni spadek podiny i nad& przekrojom poprzecznym
spadki, umaliwiajgce szybki odptyw wéd z wykopu. O ile w dokumentapjiojektowej nie zawarto innego
wymagania, spadek poprzeczny nie powiniet tmiejszy nk 4% w przypadku gruntdw spoistych i nie mniejszy ni
2% w przypadku gruntéw niespoistych. Nagleiwzgkdni¢ ewentualny wptyw kolejnii i sposobu odspajania gruntow
oraz terminéw wykonywania innych robot na spetreemymaga dotyczcych prawidiowego odwodnienia wykopu w
czasie pospu robot ziemnych.

Zrédta wody, odstorie przy wykonywaniu wykopow, nalg ujaé w rowy i /lub dreny. Wody opadowe i
gruntowe nalgy odprowadzt poza teren pasa rob6t ziemnych.

5.5. Rowy

Rowy boczne oraz rowy stokowe powinnyébwykonane zgodnie z dokumentagprojektows i SST.
Szerokd¢ dna i gebokas¢ rowu nie mog rézni¢ sie od wymiardw projektowanych o wgej niz £ 5 cm. Doktadnéc
wykonania skarp rowéw powinna dygodna z okrdong dla skarp wykopéw w OST D-02.01.01.

5.6. Ukladanie geosyntetykow

Geosyntetyki naley uktada taczac je na zaktad zgodnie z dokumengaajojektowy | SST. Jeeli
dokumentacja projektowa i SST nie padmjaczej, przylegage do siebie arkusze lub pasy geosyntetykowzgale
uktada z zaktadem (i kotwieniem) zgodnie z instrukpyoducenta lub decygprojektanta.

W przypadku uszkodzenia geosyntetyku, sale uzgodnieniu z liynierem, przykry to uszkodzenie pasami
geosyntetyku na dtugoi i szerokdci wigkszej o 90 cm od obszaru uszkodzonego.

Warstwa gruntu, na ktérej przewiduje stozenie geosyntetyku powinna dyowna i bez ostrych wyghow,
mogcych spowodowauszkodzenie geosyntetyku w czasie uktadania labypMetoda uktadania powinna zapegvni
przyleganie geosyntetyku do warstwy, na ktérej jggadana, na catej jej powierzchni. Geosyntetykidsvnaley
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nacihga lub powodowa ich zawieszenia na wzgorkach (garbach) lub nadrdioiNie dopuszczagruchu maszyn
budowlanych bezgoednio na utaonych geosyntetykach. Naleje przykry gruntem nasypowym niezwiocznie po
utozeniu.
6. kontrola jakosci robét
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og8lpkt 6.
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robétiemnych

6.2.1.Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego poleg&amdroli zgodnéci z wymaganiami specyfikaciji
okreslonymi w pkcie 5 oraz z dokumentagjrojektows.
SzczegOla uwag; nalery zwrdck na:
- wtasciwe ucie i odprowadzenie wod opadowych,
- wtasciwe ucie i odprowadzenie wygidw wodnych.

6.2.2.Sprawdzenie jakai wykonania rob6t

Czynnaci wchodzce w zakres sprawdzenia jakowykonania rob6t okigono w pkcie 6 OST D-02.01.01,
D-02.02.01 oraz D-02.03.01.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podajei¢ali?.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych rob6t ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalnaestotliwos¢ bada i pomiaréw
1 | Pomiar szerok@i korpusu Pomiar tama, szablonem, tato diugdci 3 m i poziomig
ziemnego lub niwelatorem, w odgpach co 200 m na

2 | Pomiar szerolkigi dna rowéw prostych, w punktach gtéwnych tuku,18® m na tukach p
R =100 m co 50 m na tukach o<RLOO m

3 | Pomiar rzdnych powierzchni | oraz w miejscach, ktére bugaatpliwosci
korpusu ziemnego

4 | Pomiar pochylenia skarp

5 | Pomiar réwnéci powierzchni
korpusu

6 | Pomiar réwnéci skarp

7 | Pomiar spadku poditnego| Pomiar niwelatorem ezinych w odsipach co 200 m oraz W
powierzchni korpusu lub dngunktach wtpliwych

rowu

8 | Badanie zagpzczenia gruntu Wskaik zagszczenia okrda¢ dla kadej utazonej
warstwy lecz nie rzadziej hiw trzech punktach na 10007
warstwy 'In

6.3.2.Szerokd¢ korpusu ziemnego

Szeroké¢ korpusu ziemnego nie me r@ni¢ sic od szerokéci projektowanej o wicej niz + 10 cm.
6.3.3.Szeroké¢ dna rowow

Szeroké¢ dna rowdw nie mze r&ni¢ sic od szerokéci projektowanej o wicej niz+ 5 cm.
6.3.4.Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie magzni¢ sie od rzdnych projektowanych o weej niz -3 cm lub +1
cm.

6.3.5.Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie me r&ni¢ sie od pochylenia projektowanego oe¢egj niz 10% wartéci pochylenia
wyrazonego tangensemta.

6.3.6.ROwWnNa¢ korony korpusu
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Nieréwndci powierzchni korpusu ziemnego mierzone Btmetrovs, nie moa przekracz&3 cm.
6.3.7.ROwnaG¢ skarp

Nieréwndci skarp, mierzone tat3-metrove, nie mog przekracza+ 10 cm.
6.3.8.Spadek podkny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podiiny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sp@my przez pomiar niwelatorem
rzednych wysokéciowych, nie mae dawa réznic, w stosunku do ezinych projektowanych, wkszych nk -3 cm lub
+1 cm.

6.3.9.Zageszczenie gruntu

Wskaznik zagszczenia gruntu okéwny zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powiniendyggodny z zalbonym dla
odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadku gruntéla #torych nie meéna okréli¢ wskanika zagszczenia naley
okresli¢ wskaznik odksztatceniag) zgodnie z normPN-S-02205:1998 [4].

6.4. Badania geosyntetykow

Przed zastosowaniem geosyntetykéw w robotach ziemnyykonawca powinien przedstawnzynierowi
swiadectwa stwierdzage, iz zastosowany geosyntetyk odpowiada wymaganiom napnobaty technicznej i zachowa
swoje widciwosci w kontakcie z materiatami, ktéredizie oddzielad lub wzmacnidé przez okres czasu nie krétszy od
podanego w dokumentacji projektowej i SST.

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spelnige wymagéa podanych w odpowiednich punktach specyfikacji, taas
odrzucone. X materiaty nie spetniate wymaga zostan wbudowane lub zastosowane, to na polecenigniara
Wykonawca wymieni je na wéaiwe, na wiasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazujwicksze odchylenia cech od oklenych w punktach 5 i 6 specyfikacji
powinny by ponownie wykonane przez Wykonawta jego koszt.

Na pisemne wygpienie Wykonawcy, laynier mae uzng wad; za nie majca zasadniczego wplywu na
cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wigtkpotracen za obniomg jakasé.

7. obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Og0llne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Obmiar rob6t ziemnych

Jednostka obmiarawest nf (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.

8. odbiodr robdt

Ogollne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-000QQWymagania ogélne” pkt 8.

Roboty ziemne uznaje¢sza wykonane zgodnie z dokumentapjojektowa, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. podstawa ptatndci
Ogodlne ustalenia dotysee podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
Zakres czynn&i objetych cen jednostkowy podano w OST D-02.01.01, D-02.02.01 oraz D-02 D3l 9.

10.2. Inne dokumenty

10. Wykonanie i odbiér robét ziemnych dla drég szybkiegchu, IBDIM, Warszawa 1978.

11. Instrukcja bad& podtaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDPr¥¥awa 1998.
12. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygdtsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.
13. Wytyczne wzmacniania podta gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Waraza2002.

28



Ad. 5) Wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych
1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogblinej specyfikacji tecaniej (OST) $ wymagania dotyae wykonania i odbioru
wykopdéw w gruntach nieskalistych

1.2. Zakres stosowania OST

Ogdlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi ohpwica podstaw opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako do&nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i izatji robét na
drogach krajowych.

Zaleca sj wykorzystanie OST przy zlecaniu rob6t na drogacfewddzkich, powiatowych i gminnych.

1.3. Zakres robo6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikaciji dotyzasad prowadzenia robdt ziemnych w czasie budatwy |
modernizacji drég i obejmaijwykonanie wykopow w gruntach nieskalistych.

1.4. Okredlenia podstawowe

Podstawowe okitenia zostaty podane w OST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét

Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-02.00.01 pkt 1.5.

2. Materialy (grunty)

Materiat wys¢pujacy w podiazu wykopu jest gruntem rodzimym, ktérgdrie stanowit podize nawierzchni.
Zgodnie z Katalogiem typowych konstrukcji nawieracpodatnych i pétsztywnych [12] powinien charalmwa sie
grup nasnosci G;. Gdy podiae nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupymaci, nalery podtaze doprowadzi
do grupy nénasci G, zgodnie z dokumentacja projektpwSST.

3. Sprzet
Ogdlne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okre&lono w OST D-02.00.01 pkt 3.

4. Transport
Ogdlne wymagania i ustalenia dotyce transportu okéono w OST D-02.00.01 pkt 4.

5. Wykonanie rob6t
5.1. Zasady prowadzenia robét

Ogollne zasady prowadzenia robét podano w OST DeO21 pkt 5.

Sposéb wykonania skarp wykopu powinien gwarantowfa stateczn& w catym okresie prowadzenia robot,
a naprawa uszkodagwynikajgcych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykdph,podcécia lub innych
odstpstw od dokumentaciji projektowej obza Wykonawe.

Wykonawca powinien wykonywanykopy w taki sposéb, aby grunty ozrfym stopniu przydatrigi do
budowy nasypéw byty odspajane oddzielnie, w spasdbmaliwiajgcy ich wymieszanie. Odgistwo od powyszego
wymagania, uzasadnione skomplikowanym ukladem wagsbtechnicznych, wymaga zgodyyniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowimuy by¢ bezpdrednio wbudowane w nasyp lub
przewiezione na odkfad. O iledynier dopdci czasowe sktadowanie odspojonych gruntéw,zyalke odpowiednio
zabezpiecz§ przed nadmiernym zawilgoceniem.

5.2. Wymagania dotycace zagszczenia i nénosci gruntu

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowycldraiemnych powinno spetriavymagania,
dotyczice minimalnej wartéci wskaznika zagszczenia ¢, podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robét nigrh

Minimalna warta¢ |, dla:

Strefa autostrad innych drég
korpusu i drég kategoria ruchu| kategoria ruchu
ekspresowych KR3-KR6 KR1-KR2
Gorna warstwa o gruldoi 20 cm 1,03 1,00 1,00

Na gkbokasci od 20 do 50 cm od
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powierzchni rob6t ziemnych 1,00 1,00 0,97

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyid spetniag wymaganego wskaika zagszczenia,
to przed utéeniem konstrukcji nawierzchni naleje dogsci¢ do wartdci s, podanych w tablicy 1.

Jereli wartasci wskaznika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie magby¢ osignicte przez bezpwednie
zagszczanie gruntdéw rodzimych, to najepodp¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podén umdliwiajacego
uzyskanie wymaganych wagt wskanika zagszczenia. Mégliwe do zastosowanigodki, o ile nie g okreslone w
SST, proponuje Wykonawca i przedstawia do akceiptagjnierowi.

Dodatkowo mana sprawdz nosnos¢ warstwy gruntu na powierzchni robét ziemnych ndgtawie pomiaru
wtornego modutu odksztatcenia Egodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 4.

5.3. Ruch budowlany

Nie nalery dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grétbavarstwy gruntu (nadktadu) povsj
rzednych robét ziemnych jest mniejsza 6,3 m.

Z chwilg przystgpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapea si po nim jedynie ruch maszyn
wykonujcych £ czynna¢ budowlan. Moze odbywé sie jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, ktdre nie sphyj
uszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodaepowierzchni robdt ziemnych, wynikagych z niedotrzymania podanych pasey
warunkow obciza Wykonawe robét ziemnych.

6. Kontrola jakosci robét
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopéw

Kontrola wykonania wykopéw polega na sprawdzegiodnaci z wymaganiami okigonymi w dokumentac;ji
projektowej i SST. W czasie kontroli szczegpliwag: nalezy zwrdcic na:
a) sposbdb odspajania gruntdéw nie pogargaajch wiasciwosci,
b) zapewnienie stateczfw skarp,
¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robot iigitozakaczeniu,
d) doktadnd¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykezenie),
e) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug \agai okreslonych w pkcie 5.2.

7. Obmiar robét
7.1. Ogllne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-02100kD 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarow jest nt (metr szécienny) wykonanego wykopu.

8. Odbidr robot
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST D-02100k 8.

9. Podstawa ptatndci
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotysee podstawy platrigi podano w OST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fwykopéw w gruntach nieskalistych obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
— wykonanie wykopu z transportem urobku na nasypollidad, obejmujce: odspojenie, przemieszczenie,
zaladunek, przewiezienie i wytadunek,
— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
- profilowanie dna wykopu, rowdw, skarp,
— zagszczenie powierzchni wykopu,
- przeprowadzenie pomiaréw i bad@aboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclamiej,
— rozplantowanie urobku na odkiadzie,
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- wykonanie, a nagpnie rozebranie drog dojazdowych,
- rekultywacg terenu.

Ad. 6) Warstwa odsiczajaca
1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikagjhtecznej (SST)gwymagania dotycze wykonywana i
odbioru robot zwjzanych z wykonaniem warstwy agdgapcej wchodacej w zakres robét przy budowie
wielofunkcyjnego chodnika w m. TczdSvedni.

1.1. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanoWihent przetargowy i kontraktowy dla inwestycjdpo
nazwg ,Utwardzeniem placu w miejscova Lipiny” .

1.2. Zakres robot objetych SST
Zastosowano warstodsiczapca o grubgci 10cm na catej szeroka chodnika.

Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowegszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z olgleniami
podanymi w SST D-M.-00.00.00 ,, Wymagania ogolnet,pid.

1.3. Ogdélne wymagania dotycgce robét
Ogblne wymagania dotygee robét podano w SST D-M.-00.00.00 , Wymaganiaogg pkt 1.5.

2. Materiaty
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskania i sktadowania, podar®ST D-M.-00.00.00 ,,
Wymagania ogolne ,, pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow
Materiatem stosowanym przy wykonywaniu warstwaadspcych jest piasek.

2.3. Wymagania dla piasku
Piasek do wykonania warstw adgapcych powinien spetniawymagania normy PN-B-11113 [3] dla gatunku 1 i
2.

2.5. Sktadowanie materiatow
2.5.1. Skladowanie piasku

Jezeli piasek przeznaczony do wykonania warstwygorapcej nie jest woudowany bezggednio po
dostarczeniu na budew zachodzi potrzeba jego okresowego skitadowaaisyykonawca robét powinien
zabezpieczy piasek przed zanieczyszczeniem i zmieszaniemyzrinmateriatami kamiennymi. Podie w miejscu
skladowania powinno lgyréwne, utwardzone i dobrze odwodnione.

3. SPRZET
3.1. Ogdblne wymagania dotycgce sprztu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M.-00.00.00 ,Wymagania ogdlnét,

3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przygpujacy do wykonania warstwy ogszapcej powinien wykazasie mazliwoscig korzystania z
nastpujacego spretu:
- réwniarek
- walcéw statycznych,
- piyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M.-00.00.00 ,Wymagag@éine ,, pkt 4.

5.WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogllne zasady wykonania robét

31



Ogolne wymagania dotygeze transportu podano w Ogolne wymagania dayeransportu podano w SST D-
M.-00.00.00 ,Wymagania ogolne ,, pkt4

5.2. Przygotowanie podida
Podilae gruntowe spetdiwymagania okrdone w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne,, oraz D-04001,,
Koryto wraz z profilowaniem i zagzczaniem podi@”

5.3. Whudowanie i zagszczanie kruszywa (piasku)

Kruszywo powinno b§ rozktadane w warstwie o jednakowej grétioprzy wyciu réwniarki, z zachowaniem
wymaganych spadkoéw igdnych wysokéciowych. Grubéc¢ roztozonej warstwy ldnego kruszywa powinna byaka,
aby po jej zagszczeniu ogignicto grubdé projektowan.

Natychmiast po kdcowym wyprofilowaniu warstwy odszapcej lub odcinacej naley przysapi¢ do jej
zag:szczania.

Zagszczanie warstw o przekroju daszkowym malezpoczyné od kravedzi
i stopniowo przesuwapasami podtznymi czs$ciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej osi. Zagszczanie nawierzchni
o0 jednostronnym spadku najerozpoczyné od dolnej krawdzi i przesuwa pasami podtznymi czsciowo
naktadagcymi sk, w kierunku jej gérnej kragdzi.

Nieréwndici lub zagebienia powstate w czasie zggczania powinny kywyréwnywane na bigco przez
spulchnienie warstw kruszywa i dodanie lub usciei materiatu, ado otrzymania réwnej powierzchni.

W miejscach niedogpnych dla walcéw warstwa odcinap i odgczagca powinna b§ zag:szczana ptytami
wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zageszczanie naley kontynuowa do osigniecia wskenika zagszczenia nie mniejszego od 0,1 wedtug
normalnej préby Proctora, przeprowadzanej wedtu@0#481 [1]. Wskanik zag:szczenia naley okresla¢c zgodnie z
BN- 77/8931-12 [8].

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zesgczania powinna liyréwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod —20%
do +10% jej wartéci. W przypadku, gdy wilgotrig kruszywa jest risza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo natg
zwilzy¢ okreslong ilosci wody i réwnomiernie wymiesza

5.4. Utrzymanie warstwy odgczajacej i odcinajacej

Warstwa odgczapca i odcinagica po wykonaniu, a przed weniem naspnej warstwy powinny by
utrzymywane w dobrym stanie. Nie dopuszcza michu budowlanego po wykonanej warstwie odgogy lub
odsyczapce).

Koszt napraw wyniklych z niewdaiwego utrzymania warstwy olagia Wykonawe robét.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M.-00.00.00 ,Wymagagialine” pkt 6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyspieniem do robot Wykonawca powinien wykéndadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robét i przedstagvivyniki tych bada inzynierowi. Badania te powinny obejmotvevszystkie whiciwosci
kruszywa okrélone w p.2.3.

6.3.Badania w czasie robot
6.3.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw
Badania i pomiary naly przeprowadza dla kadej oddzielnej warstwy w poszczegoélnych etapactotob
Nalezy sprawdzéa nastpujace cechy:
- szerokd¢ warstwy — min. w 2 punktach w przekrojach charglgs/cznych.
- rownas¢ poprzeczg i podituzng — j/w.
- spadki podtane i poprzeczne,
- rzedne wysokéciowe — w punktach charakterystycznych osi gtéwnych
- gruba¢ warstwy — losowo w 3 miejscach,
- zagszczenie - 2 probki dla kdego etapu
6.3.2. Szerok& warstwy
Szerokd¢ warstwy nie mee st rozni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm - warstwa
odsiczapca powinna wypetidi cah szerokéé¢ koryta pomgdzy kraweznikami.
6.3.3. ROwné¢ warstwy
Nieréwndici podtuzne warstwy odgczapcej naley mierzy¢ 4 metrow tata, zgodnie z norm BN-68/8931 —
04 [7].
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Nieréwndici porzeczne warstwy oglszapcej naley mierzy¢ 4 metrova tata. Nierdwndci nie mog
przekracza& 20mm.

6.3.4. Spadki porzeczne

Spadki porzeczne warstwy adzapcej na prostych i tukach powinny bygodne z dokumentacprojektovg
z toleranc + 0,5%.

6.3.5. Rzdne wysokéciowe

Réznice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rednymi projektowanymi nie powinny przekraéza
+1cmi-2cm.

6.3.6. Grubé&¢ warstwy

Grubai¢ warstwy powinna by zgodna z okrdong w dokumentacji projektowej z toleragct 1 cm, - 2 cm.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wazigm grubéci Wykonawca wykona naprawwarstwy
przez spulchnienie warstwy naglgbkaosci co najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym materialenodpowiednich
wiasciwosciach, wyréwnanie i ponowne zggzczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wagkau tych robét nagbi ponowny pomiar i ocena
grubasci warstwy, wedtug wiej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8. Zagszczenie warstwy

Wskaznik zag:szczenia warstwy odcingjej i odgczapcej, okrélony wg BN —77/8931 — 12 [8] nie powinien
by¢ mniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosujes gporéwnanie wartici modutéw odksztatcenia,
to wartaé¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztgdcekrélonych zgodnie z norgnBN — 64/8931 — 02
[6], nie powinna by wieksza od 2,2.

6.4. Zasady postpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazupdchylenia cech geometrycznych od @élarych w p. 6.3., powinny ky
naprawione przez spulchnienie dclgkasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtornie zegczone. Dodanie
nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej wargésiyniedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M.-Q0@Q, Wymagania ogolne ,, pkt7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy odszajce;.

8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M.@0M ,, Wymagania ogélne ,, pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengagjojektows, SST

i wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce ptatnasci
Ogolne ustalenia dotygee ptatnéci podano w SST D-M.-00.00.00.

~Wymagania ogélne ,, pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fiwarstwy odsczajcej z piasku obejmuije:
— prace pomiarowe
— dostarczenie i rozl@nie na uprzednio przygotowanym poditavarstwy

o grubdci i jakosci okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji ketcznej,
- wyréwnanie utaonej warstwy do wymaganego profilu,
— zagszczenie wyprofilowanej warstwy,
— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieg
— utrzymanie warstwy.

Ad. 7) Podbudowa z tlucznia kamiennego
1. WSTEP
1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdinej specyfikacji tecknigj (OST) § wymagania dotyce wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem podbudéw z tlucznia kamiennego.
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1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi ohowica podstaw opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako do&nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i izatji robét na
drogach krajowych i wojewddzkich.

Zaleca sj wykorzystanie OST przy zlecaniu rob6t na drogaétjskich i gminnych.

1.3. Zakres rob6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t aganych z wykonywaniem
podbuddéw z ttucznia kamiennego.

Podbudow z tlucznia kamiennego wykonuje; skgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacji
projektowej, jako:

- podbudow pomocnica,

- podbudow zasadnicz.

1.4. Okre&dlenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z ttucznia kamiennego eszkonstrukcji nawierzchni sktadgia s¢ z jednej lub w§cej warstw
nosnych z tlucznia i kiica kamiennego.

1.4.2.Pozostate okidenia g zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjampodanymi w
OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét
Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0[vkt 1.5.

2. Materialy
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanOST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu podbudamwucznia, wg PN-S-96023 [9]a:s
— kruszywo tamane zwykte: ttucie kliniec, wg PN-B-11112 [8],
— woda do skropienia podczas watowania i klinowania.

2.3. Wymagania dla kruszyw

Do wykonania podbudowy nate uzy¢é nastpujace rodzaje kruszywa, wedtug PN-B-11112 [8]:
- tluczen od 31,5 mm do 63 mm,
— kliniec od 20 mm do 31,5 mm,
— kruszywo do klinowania - kliniec od 4 mm do 20 mm.
Inzynier maze dopyci¢ do wykonania podbudowy inne rodzaje kruszywa, \aybrspéréd wymienionych w
PN-S-96023 [9], dla ktérych wymagania zostakreslone w SST.
Jaka¢ kruszywa powinna kiyzgodna z wymaganiami normy PN-B-11112 [8], élorymi dla:
— klasy co najmniej Il - dla podbudowy zasadnjcze
- klasy Ililll - dla podbudowy pomocniczej.
Do jednowarstwowych podbudoéw lub podbudowy zasamhjicaley stosowa kruszywo gatunku co najmniej 2.
Wymagania dla kruszywa przedstawiono w tablicacl hiniejszej specyfikacji

Tablica 1. Wymagania dla ttucznia iktia, wg PN-B-11112 [8]

Lp. Wiaéciwosci Klasa Il Klasa lll

1 |Scieraingé w bebnie Los Angeles, wg PN-B-06714-42 [7]:
a) po petnej liczhie obrotéw, % ubytku masy, niecgj niz:

- w ttuczniu 35 50

- w Kklincu 40 50
b) po 1/5 petnej liczby obrotéw, % ubytku masy wssinku

do ubytku masy po petnej liczbie obrotéw, nieagj niz: 30 35

2 | Nasikliwosé¢, wg PN-B-06714-18 [4], % m/m, nie yadej niz:
a) dla kruszyw ze skat magmowych i przegbraych
b) dla kruszyw ze skat osadowych 2,0 3,0

34



3,0 5,0

3 | Odporné¢ na dziatanie mrozu, wg PN-B-06714-19 [5], % ubytky
masy, nie wjcej niz:

a) dla kruszyw ze skat magmowych i przeabraych 4,0 10,0
b) dla kruszyw ze skatl osadowych 5,0 10,0

4 | Odporné¢ na dziatanie mrozu wedtug zmodyfikowanej metody
bezpdaredniej, wg PN-B-06714-19 [5] i PN-B-11112 [8], % tiky
masy, nie wgcej niz:

- w klincu 30 nie bada
- w tluczniu nie bada sie
sie nie bada
Sie

Tablica 2. Wymagania dla tlucznia iitia w zalenosci od warstwy podbudowy
tluczniowej, wg PN-B-11112 [8]

Podbudowa
Lp. Wiasciwosci jednowarstwow| Podbudowa
alub pomocnicza
podbudowa
zasadnicza
1 [ Uziarnienie, wg PN-B-06714-15 [2]
a) zawarté¢ ziarn mniejszych 10,075 mm, odsia-
nych na mokro, % m/m, nie gaej niz:
- w tluczniu 3 4
- w klincu 4 5
b) zawartd¢ frakcji podstawowej, % m/m, nie
mniej n:
- w thuczniu i w klicu 75 65
c) zawarté¢ podziarna, % m/m, nie wiej niz:
- w thuczniu i w klicu 15 25
d) zawarté¢ nadziarna, % m/m, nie wéej niz:
- w tluczniu i w klhcu 15 20
2 | Zawartd¢ zanieczyszczeobcych, wg PN-B-06714-12
[1], % m/m, nie w¢cej niz:
- w ttuczniu i w klihcu 0,2 0,3
3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych, wg PN-B-06714-16 [3], P
m/m, nie wecej niz:
- w tluczniu 40 45
- w klincu nie bada si nie bada si

4 | Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych, barwa cieczy wg

PN-B-06714-26 [6]:

- w thuczniu i w klincu, barwa cieczy nie ciemniejsza
niz: wzorcowa

2.4. Woda

Woda uyta przy wykonywaniu zagzczania i klinowania podbudowy @by studzienna lub z wodagu,
bez specjalnych wymaga
3. Sprzet

3.1. Ogl6lne wymagania dotycgce spratu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przygpujacy do wykonania podbudowy z ttucznia kamiennegoipimm wykazé sic
mozliwoscig korzystania z nagbujacego sprztu:
a) réwniarek lub uktadarek kruszywa do rozkladaniazhia i klinca,
b) rozsypywarek kruszywa do rozienia klinca,
c) walcow statycznych gtadkich do zsgczania kruszywa grubego,
d) walcéw wibracyjnych lub wibracyjnych zesgczarek ptytowych do klinowania kruszywa grubeljodem,
e) szczotek mechanicznych do usioid nadmiaru kfica,
f) walcédw ogumionych lub stalowych gtadkich darkowego dogszczenia,
g) przewanych zbiornikéw do wody zaopatrzonych wadazenia do rozpryskiwania wody.
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4. Transport
4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

0Og6lne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagaine” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegaaih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiagtaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
5. Wykonanie rob6t

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-MQ00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podida

Podiae pod podbudowttuczniowg powinno speti@wymagania okrdone w OST D-04.01.01 ,Koryto wraz
z profilowaniem i zagszczeniem podi@”.

Podbudowa tluczniowa powinnadytozona na podteu zapewniaicym nieprzenikanie drobnychgstek
gruntu do warstwy podbudowy. Na gruncie spoistyod podbudow ttuczniowg powinna by utozona warstwa
odcinapca lub wykonane ulepszenie pozio

W przypadku zastosowania paiizy warstwy podbudowy tluczniowej a spoistym gruntem paaiavarstwy
odcinajcej albo odgczapcej, powinien by spetniony warunek nieprzenikaniagstek drobnych, wyreny wzorem:

gdzie:D;5 - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarmstaty odcinajcej albo
odgzapce),
dgs - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% zianmndgu podiaa.

Geowtokniny przewidziane dazycia pod podbudowttuczniowa powinny posiadaaprobag techniczg
wydarg przez uprawnionjednostk. W szczegoélnéci wymagana jest odpowiednia wytrzymataenechaniczna
geowtdknin, uniemgliwiajaca ich przebicie ziarna tlucznia oraz odpowiedriigeiwosci filtracyjne, dostosowane do
uziarnienia podiza gruntowego.

Podbudowa powinna bywytyczona w spos6b unliwiajacy jej wykonanie zgodnie z dokumentacj
projektowg lub wedtug zaleaelnzyniera, z tolerancjami okénymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowamiadbudowy powinny b§wczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w eglach rownolegtych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przezdyniera.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno utiwiaé nachgniccie sznurkéw lub linek do wytyczenia
robét w odsgpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Whudowywanie i zagszczanie kruszywa

Minimalna grubé¢ warstwy podbudowy z ttucznia nie @byt po zagszczeniu mniejsza od 1,5-krotnego
wymiaru najwekszych ziarn tlucznia. Maksymalna grébavarstwy podbudowy po zagzczeniu nie mce
przekracz& 20 cm. Podbudogo grubdci powyzej 20 cm naley wykonywa w dwoch warstwach.

Kruszywo grube powinno lByroztozone w warstwie o jednakowej grutmg przy wyciu uktadarki albo
rowniarki. Grubd¢ roztazonej warstwy ldnego kruszywa powinna byaka, aby po jej zagzczeniu i zaklinowaniu
osihgreta grubdé projektowan.

Kruszywo grube po rozieniu powinno b§ przywatowane dwoma przejami walca statycznego, gtadkiego
0 nacisku jednostkowym nie mniejszyni 80 KN/m. Zagszczanie podbudowy o przekroju daszkowym powinno
rozpocac¢ sigc od kravedzi i stopniowo przesuwasie pasami podinymi, czsciowo naktadajcymi sie w kierunku osi
jezdni. Zagszczenie podbudowy o jednostronnym spadku popryetpowinno rozpocg sic od dolnej krawdzi i
przesuwa sie pasami podinymi, czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gérnej kragdzi.

W przypadku wykonywania podbudowy zasadniczejpraywatowaniu kruszywa grubego nafeoztozy¢
kruszywo drobne w réwnej warstwie, w celu zaklinoveakruszywa grubego. Do zggzczania naley uzy¢ walca
wibracyjnego o nacisku jednostkowym co najmniekN8m, albo plytovq zag:szczarlk wibracyjm o nacisku
jednostkowym co najmniej 16 kN/mGrubdi¢ warstwy liznego kruszywa drobnego powinnaihigika, aby wszystkie
przestrzenie warstwy kruszywa grubego zostaty wyipak kruszywem drobnym. Z&i to konieczne, operacje
rozktadania i wwibrowywanie kruszywa drobnego aglpowtarzé az do chwili, gdy kruszywo drobne przestanie
penetrowé warstwe kruszywa grubego.
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Po zagszczeniu caly nadmiar kruszywa drobnego halesuné z podbudowy szczotkami tak, aby ziarna
kruszywa grubego wystawaly nad powierzehmi 3 do 6 mm.

Nastpnie warstwa powinna lByprzywatowana walcem statycznym gtadkim o nacigldnpstkowym nie
mniejszym nik 50 kN/m, albo walcem ogumionym w celu @degczenia kruszywa poluzowanego w czasie
szczotkowania.

5.4. Odcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano konieczéio wykonania odcinka prébnego, to co najmniej na 3 pized
rozpoczciem robdt, Wykonawca powinien wykahadcinek prébny w celu:
— stwierdzenia czy spgkbudowlany do rozkladania i zeggczania kruszywa jest vitawy,
— okreslenia grubdci warstwy materiatu w stanieAoym koniecznej do uzyskania wymaganej gigbevarstwy po

zag:szczeniu,

— ustalenia liczby przé§ sprztu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wska zagszczenia.

Na odcinku prébnym Wykonawca powinierzyd takich materialtdbw oraz spit do rozktadania i
zag:szczania, jakiednla stosowane do wykonania podbudowy.

Powierzchnia odcinka prébnego powinna wytasi 400 M do 800 m, a diugéé nie powinna by mniejsza
niz 200 m.

Odcinek prébny powinien lByzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca mee przysipi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcpriédonego przez
Inzyniera.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedagoiem nasipnej warstwy, powinna kiyutrzymywana w dobrym
stanie. Jeeli Wykonawca bdzie wykorzystywal, za zggdnzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to
jest obowizany naprawdi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane pgereruch. Koszt napraw wyniktych z
niewtasciwego utrzymania podbudowy obza Wykonawe robot.
6. kontrola jakosci robét
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogollne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og8lpkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyapieniem do robét Wykonawca powinien wykérzdania kruszyw przeznaczonych do
wykonania rob6t i przedstagvivyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacii.

Badania te powinny obejmowavszystkie wiaciwosci kruszywa okrélone w pkt 2.3 i tablicach 1 i 2
niniejszych OST.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badgodano w tablicy 3.

Tablica 3.Cezstotliwos¢ oraz zakres badarzy budowie podbudowy z ttucznia kamiennego

Czestotliwos¢ bada

Lp. Wyszczegodinienie bada . I Maksymalna
P g ’ Mlngzgengmu powierzchnia podbudowy rja

dziennej dzialce jedno badanie (fy

roboczej

1 [Uziarnienie kruszyw

2 | Zawarta¢ zanieczyszczeobcych w kruszywie 2 600

3 | Zawartd¢ ziaren nieforemnych w kruszywie

4 | Scieralng¢ kruszywa

5 | Nasikliwos¢ kruszywa . o 6000 . . .
6 | Odpornd¢ kruszywa na dziatanie mrozu i przy kazdej zmlan_lar,odlfa pobierania
7 materiatow

Zawartg¢ zanieczyszczeorganicznych

6.3.2.Badania wtaciwosci kruszywa
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Probki naley pobier& w sposob losowy z rozionej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki bada
powinny by na bieaco przekazywane fynierowi.

Badania petne kruszywa, obejmcg ocen wszystkich wtdciwosci okreslonych w pkt 2.3 powinny hy
wykonywane przez Wykonawa czstotliwoscig gwarantugcg zachowanie jakai rob6t i zawsze w przypadku
zmianyzrédia pobierania materiatdw oraz na poleceniyihrera. Probki do badepetnych powinny b§ pobierane
przez Wykonawe w sposéb losowy, w obecém Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycace nagnosci i cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w tablicy 4.

Tablica 4. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z thezni

kamiennego
Lp. Wyszczegdlnienie bada pomiaréw Minimalna czstotliwos¢ pomiaréw
1 Szerokd¢ podbudowy 10 razy na 1 km
. , . w sposoéb aigly planografem albo co 2(
2 Rowndi¢ podhena m tata na kadym pasie ruchu
3 Réwnai¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczné* 10 razy na 1 km
. co 100 m w osi jezdni i na jej
5 Rz¢dne wysokéciowe krawedziach
Cd. tablicy 4
6 Uksztattowanie osi w planié* co 100 m
7 Grubags¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dziatce robocze|,
lecz nie rzadziej siraz na 400
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziegniaz na|
2000 nt
8 Nosnos¢ podbudowy nie rzadziej ni raz na 3000 f

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksatadnie osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych
tukéw poziomych.

6.4.2.Szeroké¢ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie mie r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wgcej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraxdmikéw szeroké¢ podbudowy powinna l#ywigcksza od szeroloi warstwy wyej
lezacej o co najmniej 25 cm lub o wastowskazan w dokumentacji projektowej.

6.4.3.R6wnas¢ podbudowy

Nieréwnaci podtuzne podbudowy nals mierzy¢ 4-metrovy tata lub planografem, zgodnie z nogrBN-
68/8931-04 [11].

Nieréwnaci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy tatg.

Nieréwndici podbudowy nie magprzekraczé:
- 12 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 15 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukawkinmny by zgodne z dokumentacprojektovy z
tolerancy + 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe podbudowy

Raéznice pome¢dzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie powinny
przekraczd+ 1 cm, -2 cm.

6.4.6.Uksztaltowanie osi w planie

38



Os$ podbudowy w planie nie nmte by przesunjta w stosunku do osi projektowanej czegj niz 3 cm dla
autostrad i drég ekspresowych lub @edj niz £ 5 cm dla pozostatych drég.

6.4.7.Grubg¢ podbudowy

Gruba¢ podbudowy nie mee r@&ni¢ si¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadniczep cm,
- dla podbudowy pomocniczej +1 cm, -2 cm.

6.4.8.Nosnos¢ podbudowy

Pomiary nénosci podbudowy naley wykona zgodnie z BN-64/8931-02 [10].
Podbudowa zasadnicza powinna spétmgmagania dotyegce nénosci, podane w tablicy 5.

Tablica 5. Wymagania dnosci podbudowy zasadniczej w zateici od kategorii ruchu

Minimalny modut odksztatcenia mierzony prziyaiu ptyty
Kategoria ruchu oérednicy 30 cm (MPa)
PierwotnyM 'E Witérny M g
Ruch lekki 100 140
Ruch lekkosredni isredni 100 170

Pierwotny modut odksztatcenia podbudowy pomocrinzerzony ptyt o srednicy 30 cm, powinien lgy
wiekszy od 50 MPa.

Zageszczenie podbudowy naleuzn& za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modutu oditsehiaM E do

pierwotnego modutu odksztalcerli‘h:E jest nie wgkszy od 2,2.
1

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazamjcksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.4, powinny Bynaprawione. Wszelkie naprawy i dodatkowe badap@niary zostas
wykonane na koszt Wykonawcy.

Jereli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerédigorojektowanej o wicej niz 5 cm i nie zapewni to
podparcia warstwom wgj lezacym, to Wykonawca powinien na wiasny koszt poszepodbudow przez
spulchnienie warstwy na petgrubdé, do potowy szerokixi pasa ruchu (lub pasa postojowego czy utwardazmneg
pobocza), dotzenie materiatu i powtérne zeggczenie.

6.5.2.Niewtasciwa grubd¢

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod vextm grubéci, Wykonawca wykona napraw
podbudowy. Powierzchnie powinny bpaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstenpdpowiednj
gicbokas¢, zgodnie z decyazjinzyniera, uzupetnione nowym materiatem o odpowiedmitd§ciwosciach, wyréwnane i
ponownie zagszczone. Roboty te Wykonawca wykona na wlasny k&zivykonaniu tych robét napi ponowny
pomiar i ocena grul$ci warstwy. Koszty poniesie Wykonawca.

6.5.3.Niewtasciwa n&nos¢ podbudowy

Jereli nasnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaeliéz roboty niezbdne
do zapewnienia wymaganejdmmsci, zalecone przez kyniera.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawodhudowy tylko wtedy, gdy zarénie ndnosci
podbudowy wynikto z niewkxiwego wykonania robot przez Wykonammodbudowy.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogollne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednost obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z tluczréarkennego.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0@QWymagania ogoélne” pkt 8.

Roboty uznaje siza zgodne z dokumentagrojektovg, SST i wymaganiami liyniera, jereli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg piaé/ wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OgollIne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsci podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 ipodbudowy tluczniowej obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdét,
— przygotowanie podim,
- dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,
— roziozenie kruszywa,
— zagszczenie warstw z zaklinowaniem,
— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robét.

Ad 9) Krawezniki betonowe.
1.WSTEP

1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikaghtécznej (SST)gswymagania dotyege wykonania i odbioru
robét zwigzanych z ustawieniem kraanikow betonowych przy budowie chodnika przy drogmmviatowej nr
4515W.

Zakres stosowania SST.
Szczegbtowa specyfikacja techniczna (SST) stanakuchent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t dla inwestycji pod nagyUtwardzenie placu w miejscowai Lipiny”

Zakres robot objetych SST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robo6t zwanych z ustawieniem
kraweznikOw:

2.0Okreslenia podstawowe

1.4.1. Krawezniki betonowe — prefabrykowane belki betonowe omzajce chodniki dla pieszych, pasy dzie,
wyspy kierujce oraz nawierzchnie drogowe.

1.4.2. Pozostale okfienia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00, ,Wygania ogoine” pkt.1

3.0g6lne wymagania dotycgce robot.
Ogolne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00. ,Wymagania ngbpkt 1.5.

4.Materialy.
Ogolne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, paav OST D-M-00.00.00.
~Wygania ogélne” pkt 2.

5. Stosowane materiaty.
Materiatami stosowanymgs
- krawezniki betonowe wibroprasowane,
- piasek na podsygk do zapraw,
- cement na podsypk do zapraw,
- woda,
- beton do wykonania fawy na kramiki.

6.Kraw ezniki betonowe.
Stosujc klasyfikacg zgodm z BN- 80/6775-03/01 [14] natg zastosowakrawezniki:.
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- U —uliczne,

- prostoktnescicte — rodzaj ,a”,

- kraweznik betonowy wibroprasowane,
- gatunek 1 - G1,

- o0 wymiarach 15x30x100cm

- wkolorze szarym

2.3. Krawezniki betonowe — wymagania techniczne.

2.3.1. Ksztalt i wymiary.
Ksztatt kravgznikdw betonowych przedstawiono na rysunku 1.
Wymiary kraweznikow: 100x30x20cm

a)Krawezniki rodzaju “a”.

< >
Rys. nr 1. Wymiarowanie kraxmikow.

2.3.2. Dopuszczalne wady i uszkodzenia.

Powierzchnie kragznikdw betonowych powinny bez ryselmicé i ubytkdw betonu, o fakturze z formy lub
zatartej. Krawdzie elementéw powinny liyowne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchrawgazi elementow, zgodnie z BN-80/6775-03/01 [14],
nie powinny przekraczawartcci podanych w tablicy .
2.3.3. Skladowanie.

Krawezniki betonowe naley uktad& z zastosowaniem podktadek i przektadek drewniamyelymiarach:
grubas¢ 2,5 cm, szeroki 5 cm, dtugé¢ min. 5 cm weksza ni szeroké¢ kraweznika.
2.3.4. Beton i jego sktadniki.
2.4.4.1. Beton do produkcji krganikow.

Do produkcji krawgznikéw naley stosowé beton wg PN-B-06250 [2], klasy B 25
i B 30. W przypadku wykonywania krganikow dwuwarstwowych, gorna (licowa) warstwa kegmikow powinna
by¢ wykonana z betonu klasy B 30.

Beton wyty do produkcji krawznikéw powinien charakteryzowaie:
- nasjkliwoscia, ponizej 4%,
- $cieralngcia na tarczy Boehmego, dla gatunku 1: 3 mm, dla d¢at@1 4 mm,
- mrozoodpornéxig i wodoszczelngcia, zgodnie z normPN-B-06250 [2].

Tablica 1. Dopuszczalne wady i uszkodzenia ktaikow betonowych.

Dopuszczalna wielkd
Rodzaj wad i uszkodzae wad i uszkodze

Gatunek 1 Gatunek 2

Wklestosé¢ lub wypuktasé powierzchni krawznikbw w mm 2 3

Szczerby i uszkodzenia kradzi
i narazy

Ograniczajcych powierzchnie gérnédieralne), mm niedopuszczalne
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Ograniczajcych pozostate powierzchnie:

- liczba max 2 2

- dlugas¢, mm, max 20 40
\ - glebokas¢, mm, max 6 10

2.4. Materialy na podsyple i do zapraw.

Piasek na podsygkcementowo — piaskavpowinien odpowiadawymaganiom PN-B-06712 [5], a do zaprawy
cementowo — piaskowej PN-B-06711 [4].

Cement na podsypki do zaprawy cementowo — piaskowej powiniert lmgmentem portlandzkim klasy nie
mniejszej nt ,32,5", odpowiadajcy wymaganiom PN-B-19701 [10].

Woda powinna by odmiany , 1" i odpowiad&wymaganiom PN-B-32250 [11].

1.1.Materiaty na tawy.
Do wykonania taw pod kragzniki nalezy stosowa, dla:

a)tawy betonowej — beton klasy B 15 lub B 10, wg-B¥6250 [2], ktérego sktadniki powinny odpowigda
wymaganiom punktu 2.3.4.

3.Sprzet.

3.1. Ogdélne wymagania dotyczce spratu.
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Pkt
3.2. Sprzt.
Roboty wykonuje si recznie przy zastosowaniu:
- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz gotiywania podsypki cementowo — piaskowej,
- wibratoréw ptytowych, ubijakdéwegcznych i mechanicznych.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogodlne wymagania dotycrce transportu.
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00. ,Wymaganialne” pkt 4.

4.2. Transport kraweznikow.
Krawezniki betonowe mog by¢ przewaone dowolnymgrodkami transportowymi.

5.WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogllne zasady wykonywania robét.
Ogollne zasady wykonywania robét podano w SST D-MM0@0. ,Wymagania ogoine” pkt 5.

5.2. Wykonanie koryta pod tawy.

Koryto pod tawy nalgy wykonywa zgodnie z PN-B-06050 [1].

Wymiary wykopu powinny odpowiadawymiarom tawy w planie z uwzglinieniem w szerokgi dna
wykopu ew. konstrukcji szalunku.

Wskanik zagszczenia dna wykopanego koryta pod g¢apowinien wynosi co najmniej 0,97 wediug
normalnej metody Proctora.

5.3. Wykonanie taw.

Wykonanie taw powinno kiyzgodne z BN-64/8845-02 [16].

tawy betonowe z oporem wykonuje siv szalowaniu. Beton réeielony w szalowaniu lub bezg®dnio w
korycie powinien b§ wyréwnywany warstwami. Betonowanie taw nalevykonywa zgodnie z wymaganiami PN-B-
0625 [3], przy czym naly stosowd co 50 m szczeliny wypetnione bitumiczmag zalewowy.

5.4. Ustawienie kraveznikdw betonowych.
5.4.1. Zasady ustawiania kresmikow.

Swiatto (odlegtGé gornej powierzchni kragznika od jezdni) powinno yzgodne z ustaleniami dokumentacii
projektowej,
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Zewretrznasciana krawznika od strony chodnika powinnadpo ustawieniu kragznika obsypana piaskiem,
zwirem, ttuczniem lub miejscowym gruntem przepushoga, starannie ubitym.

Ustawienie krawznikéw powinny by zgodne z BN-64/8845- 02 [16].
5.4.2. Ustawianie kragznikéw na fawie betonowe;j.

Ustawianie krawznikow na tawie betonowej wykonujecsna podsypce z piasku lub na podsypce cementowo
— piaskowej o grubi@i 3 do 5 cm po zagzczeniu.
5.4.3. Wypetnianie spoin.

Spoiny kravgznikbw nie powinny przekraczaszerokéci 1 cm. Spoiny nale/ zaprawy cementowo —
piaskowy przygotowan w stosunku 1;2. Z dodatkiem barwnika szarego.

Spoiny krawgznikow przed zalaniem zaprawalezy oczyéci¢ i zmy¢ wody

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét.
Ogollne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00. ,Wygania og6lpkt 6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do robot.

6.2.1. Badania kragznikow.

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykdénéadania materiatdw przeznaczonych do
ustawienia krawznikdw betonowych i przedstaévivyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji.

Sprawdzenie wyghbu zewrtrznego nalgy przeprowadz na podstawie ogtizin elementu przez pomiar i
policzenie uszkodZewystpujacych na powierzchniach i krgadziach elementu zgodnie z wymaganiami tablicy 1.
Pomiary diugéci i glebokasci uszkodzé nalezy wykona za pomog przymiaru stalowego lub suwmiarki z
doktadndcia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [6].

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementéw nglerzeprowadzi z doktadnécia do 1mm przy #yciu
suwmiarki oraz przymiaru stalowego ludrney zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzédaigw prostych w
naraach elementdw wykonuje esiprzez przylgenie ktownika do badanego nam@ i zmierzenia odchytek z
doktadndgcig do 1mm.

6.2.2. Badania pozostatych materiatéw.
Badania pozostalych materialéw stosowanych przgwishiu kravgznikow betonowych powinny obejmowa
wszystkie widciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiaiopkt 2.

6.3. Badania pozostatych robot.

6.3.1. Sprawdzenie koryta pod kaw
Nalezy sprawdzé wymiary koryta oraz zagzczenie podia na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokoi wykopu wynosi +- 2 cm. Zagzczenie podita powinno by zgodne z pkt
6.3.2.Sprawdzenie faw.
Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaj
a.Zgodné¢ profilu podiwnego gérnej powierzchni faw z dokumentagjojektovy.
Profil podhuizny gornej powierzchni tawy powinien bggodny z projektowanniwelet.
Dopuszczalne odchylenia mpgynost +-1 cm na kade 100 m tawy.
b.Wymiary taw.
Wymiary taw naley sprawdzé w dwoch dowolnie wybranych punktach nad#@ 100m tawy. Tolerancje wymiaréw
wynosz:
- dla wysokdci +-10% wysokéci projektowanej,
- dla szerokéci +-10% szerokéxi projektowanej.
c.Réwna¢ gornej powierzchni faw.
Réwna¢ gornej powierzchni tawy sprawdzee gorzez przytéenie w dwédch punktach, na de 100 m tawy,
trzymetrowej faty. Przavit pomiedzy gorry powierzchmi tawy i przylazong tatg nie maze przekraczal cm.
d.Zagszczenie taw.
Zageszczenie taw badaesiv dwéch przekrojach na kde 100 m
6.3.3. Sprawdzanie ustawienia kegwikow.
Przy ustawieniu kragznikow naley sprawdzé:
a)dopuszczalne odchylenia krgmikéw w poziomie od linii projektowanej, ktére wysio+-1cm na kade 100mb
ustawionego kragznika,
b)dopuszczalne odchylenie niwelety gléwnej pltaszkameznika od niwelety projektowanej, ktore +- 1cm nada
100mb ustawionego krawnika,
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c) rowna¢ gornej powierzchni kragenikow , sprawdzane przez przyenie w dwoéch pkt na kde 100mb
ustawionego kraggnika , trzymetrowej taty, przy czym prgeit pomiedzy gorm powierzchmi kraweznika i
przytozong tata nie maze przekraczalcm,

d) doktadné¢ wypetnienia spoin badagsto 10m.Spoiny mugzby¢ wypetnione na petngtebokasé.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét.
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.
Jednostik obmiarowy jest m (metr) ustawionego krasnika betonowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogllne zasady odbioru robot.
Ogollne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-000QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapjojektows, SST i wymaganiami kiyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg
pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robot znikajacych i ulegapcych zakryciu.

Odbiorowi robot znikajcych i ulegajcych zakryciu podlegaj
- wykonanie koryta pod tayy
- wykonanie fawy,
- wykonanie podsypki.

9.PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotyegce podstawy ptatndci.

Ogodlne ustalenia dotysee podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wygania ogdine” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j.

Cena wykonania 1 m kraxnika betonowego obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,
- wykonanie koryta pod tagy
- ew. wykonanie szalunku,
- wykonanie fawy,
- wykonanie podsypki,
- ustawienie krawznikéw na podsypce (piaskowej lub cementowo — piaskp
- wypetnienie spoin kragznikOw zapravg,
- ew. zalanie spoin magalewowy,
- zasypanie zewgtrznejsciany krawgznika gruntem i ubicie,
- przeprowadzenie baflapomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. Inne dokumenty.

17. Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPEDansprojekt — Warszawa,
1979 1982r.

Ad 10) Betonowe obrzga chodnikowe.

WSTEP
1.1. Przedmiot SST
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Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikaghtécznej (SST) gwymagania dotyee wykonania i
odbioru rob6t zwgzanych z ustawieniem betonowych oliszehodnikowych przy budowie chodnika w m. Tczéw
Sredni.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna SST stanowuihekt przetargowy i kontraktowy dla inwestycji pod
nazwg ,Utwardzeniem placu w miejscova Lipiny”

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyaasad prowadzenia robo6t awanych z ustawieniem
betonowych obrzgy wibroprasowanych o wynéx20 cm.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Obrzea chodnikowe — prefabrykowane belki betonowe wibsspwane rozgraniczgie jednostronnie lub
dwustronnie ¢jgi komunikacyjne od terendw nie przeznaczonychaunikaciji.

1.4.2. Pozostate okilenia podstawoweaszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi normami polskimi i z definicjami
podanymi w SST D-M.-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w SST D-M.-00.00.00 ,Wymagania ngbpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatow
Ogoblne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pulev SST D-M.-00.00.00
-~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty

Materialami stosowanymais

— Obrzeza odpowiadajce wymaganiom BN-80/6775-04/04 [9] i BN-80/6775@13]8],
- Zwir lub piasek do wykonania taw,

- Cement wg PN-B-19701 [7],

- Piasek do zapraw wg PN-B-06711 [3].

2.3. Betonowe obrzéa chodnikowe

Przewidziano (wg klasyfikacji) nagiujace obrzea:

— Obrzeze wysokie - Ow, o wymiarach 100x30x8cm

- Gatunek 1 - G1,

- Kolor obrzey — w zalendsci od koloru kostki na chodniku (do uzgodnienianwéstorem)

2.4, Betonowe obrzéa chodnikowe — wymagania techniczne
2.4.1. Wymiary betonowych obrzezy chodnikowych

Ksztalt obrzey betonowych przedstawiono na rysunku 1,a wymiajgmo w tablicyl.

Rodzaj obrzea Wymiary obrzey cm

Oow I b h r
100 8,6 30,20 3

N

A
A4
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rysunek 1. Ksztatt betonowego ohraechodnikowego

2.4.2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw obeze

Dopuszczalne odchytki wymiaréw obezepodano w tablicy 2.

Rodzaj wymiaru

Dopuszczalna odchytka , m.
Gatunekl

Dopuszczalna odchytka , m.
Gatunek 2

L

+8

12

B.h

+3

+3

2.4.3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Powierzchnie obrzg powinny by bez rys, pknig¢ i ubytkbw betonu, o fakturze z formy lub zatartej.
Krawedzie elementdéw powinny Byrowne i proste.
Sktadowanie

Betonowe obrzea chodnikowe mogby¢ przechowywane na skiadowiskach otwartych, posegvage wg
rodzajéw i gatunkow.

Betonowe obrzea chodnikowe naly uktad& z zastosowaniem podkitadek i przektadek drewniangch
wymiarach co najmniej : gruboi 2,5 cm, szerok@ 5 cm, dlugé¢ minimum 5 cm wgksza ni szeroké¢ obrzeza.

Materialy na tawe i do zaprawy

Zwir do wykonania fawy powinien odpowiaglasymaganiom PN-B-11111 [5], a piasek — wymaganiddBR?
11113 [6].

Materialy do zaprawy cementowo-piaskowej powinnypadiadé wymaganiom podanym w SST D-08.01.01
~Krawezniki betonowe” pkt 2.

SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M.-00.00.00 ,Wymagania ogolnet. 8k
3.2. Sprzet do ustawienia obrzey
Roboty wykonuje si recznie przy zastosowaniu drobnego sprzpomocniczego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotyeee transportu podano w SST D-m.-00.00.00 ,Wymagagtdne” pkt. 4.
4.2. Transport obrzezy betonowych
Betonowe obrzea chodnikowe mag by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu po agjnigciu przez beton
minimum 0,7 wytrzymatéci projektowane;.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdélne wymagania dotycgce robét
Ogolne wymagania dotygee robét podano w SST D-m.-00.00.00 ,Wymagania rogjopkt. 5.
5.2. Wykonanie koryta
Koryto pod podsypk (fawg) nalery wykonywa zgodnie z PN-B-06050 [1]. Wymiary wykopu powinny
odpowiadé wymiarom fawy w planie z uwzglinieniem w szerok@i dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

5.3. Podiae

Podlae pod ustawienie obrza maze stanowé grunt piaszczysty — rodzimy lub podsypka (tawajweu lub
piasku o grubéci warstwy od 3 do 5 cm po zgggczeniu. Posygk(tawe) wykonuje s¢ przez zasypanie korytavirem
lub piaskiem i zagszczenie z polewaniem wad

5.4. Ustawienie betonowych obrzgy chodnikowych

Betonowe obrzea chodnikowe nale ustawé na wykopanym podia w miejscu i zewiattem (odlegtécia
gornej powierzchni obrza od cigu komunikacyjnego) zgodnie z ustaleniami dokumgnpaojektowe;.

Zewrgtrzna $ciana obrzea powinna by obsypana piaskiem,zwirem lub miejscowym gruntem
przepuszczalnym, starannie ubitym.

46



Spoiny nie powinny przekrac&azerokéci 0,5 cm. Nalgy wypetni je piaskiem lub zapraywcementowo-
piaskowa w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem mal®czyéci¢ i zmy¢ woda. Spoiny musz by¢ wypetnione
catkowicie na pehpglebokasé.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M.-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt. 6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyspieniem do robdt, Wykonawca powinien wykdénbadania materiatdbw przeznaczonych do
ustawienia betonowych obraechodnikowych i przedstadiwyniki tych bada Inzynierowi do akceptaciji.
Sprawdzenie wyghu zewrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtizin elementu przez pomiar i policzenie
uszkodzé wystpujagcych na powierzchni i kragdziach elementu, Pomiary diugd i gtebokasci uszkodzé nalery
wykona za pomog przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadci@ do 1mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021
[4].

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementow pglprzeprowaddi z doktadnécia do 1mm .

6.3. Badania w czasie robot

W czasie robot naky sprawdzt wykonanie:

a) koryta pod podsypk(tawe) — zgodnie z wymaganiami pkt 5.2

b) podiaza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsyphkiyjaze zwiru lub piasku — zgodnie z wymaganiami pkt
5.3,

c) ustawienia betonowego ob¢ze chodnikowego — zgodnie z wymaganiami w pkt 5.4zy pdopuszczalnych
odchyleniach:

— linii obrzeza w planie, ktére ma wynost + 2 cm na kade 100m. diugéxi obrzera,

— niwelety gbrnej ptaszczyzny obrzektére mae wynost + 1cm na kade 100m. diugei obrzeza,

- wypehienia spoin, sprawdzenie co 10 metrow, kigoeinno wykazywé catkowite wypetnienie badanej spoiny
na peha giebokas¢.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M.-Q0@ONymagania ogdlne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarow jest m (metr) ustawionego obfzechodnikowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M.-00@QWymagania ogolne” pkt. 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapyojektows, SST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiangjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robét zanikaj acych i ulegapcych zakryciu
Odbiér robdét zanikagcych i ulegagcych zakryciu podlegaj
- Wykonane koryto,

- Wykonania podsypka,

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m. betonowego oliezehodnikowego obejmuje:
- Prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- Dostarczenie materiatow,

- Wykonanie koryta,

— Rozcielenie i ubicie podsypki

— Ustawienie obrzea
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- Obsypanie zewgirznejsciany obrzea,
- Wypelnienie spoin,
- Przeprowadzenie bafi@apomiardw wymaganych w specyfikacji techniczne;.

Ad 11) Nawierzchnia z kostki brukowej betonowe;j.
1. WSTEP

2.5. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghtecznej (SST)gwymagania dotyece wykonania i
odbioru robot zwjzanych z wykonaniem nawierzchni z kostki brukowetomowej bezfazowej wchoglzych w zakres
budowy chodnika w m. Tczésredni.

2.6. Zakres stosowania SST
Szczegobtowa specyfikacja techniczna SST stanowitheat przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robo6t dla inwestycji pod nagyUtwardzenie placu w miejscowai Lipiny”

2.7. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t z@anych z wykonywaniem
chodnika z kostki brukowej betonowe;j.

2.8. Okreslenia podstawowe

2.8.1. Betonowa kostka brukowa — ksztaltka wytwarzanatarhemetod wibroprasowania.

Produkowana jest jako ksztattka jednowarstwowanwubwoch warstwach patzonych ze saptrwale w fazie
produkcji.

14.2. Pozostate okikenia podstawowegszgodne z obowizujgcymi, odpowiednimi normami polskimi i z definicjami
podanymi w OST D-M.-00.00.00 ,Wymagania ogoine” fik4.

2.9. Ogéblne wymagania dotycgce robét
0Ogoblne wymagania dotygee robét podano w OST D-M.-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.

3. MATERIALY

3.1 Ogo6lne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, paa
w OST D-M.-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.

3.2. Betonowa kostka brukowa — wymagania
2.21. Aprobata techniczna
Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowekikiogtkowej w budownictwie drogowym jest

posiadanie aprobaty technicznej.
2.2.2. Wyghd zewrtrzny

Struktura wyrobu powinna yzwarta, bez rys,gknig¢, plam i ubytkdw. Powierzchnia gérna kostek powibgéa
réwna i szorstka, a kraydzie kostek rowne i proste, wkhiecia nie powinny przekracza
- 2 mm, dla kostek o grubo < 80mm,
- 3 mm, dla kostek o grukoi > 80 mm.
2.2.3. Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej

Przy budowie nawierzchni z kostki najestosowad kostle o grubdgci:
- 80 mm, do nawierzchni dla ruchu samochodowego.
Tolerancje wymiarowe wynosz
- nadluggci £ 3mm,
- naszerokéci + 3mm,
- nagrubdci £ 5mm,

Kolor kostki:

jezdnia — do uzgodnienia zalecany czarny (grafifoagasamiottymi wzdtuz kraweznikow.
2.2.4. Wytrzymaté¢ nasciskanie
Wytrzymatas¢ nasciskanie po 28 dniachstednio z 6-ciu kostek ) nie powinnadmniejsza ni 60 MPa.

Dopuszczalna najpéza wytrzymatét pojedynczej kostki nie powinna dynniejsza ni 50 MPa ( w ocenie

statystycznej z co najmniej 10 kostek ).
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2.2.5. Nagikliwos¢
Nasgkliwos¢ kostek betonowych powinna odpowiédaymaganiom normy
PN-B- 06250 [2] i wynosi nie wiecej niz 5%.

2.2.6. Odporn& na dziatanie mrozu
Odporna¢ na dziatanie mrozu kostek betonowych powinnatigdana zgodnie
Zz wymaganiami PN-B- 06250 [2].
Odporna¢ na dziatanie mrozu po 50 cyklach zavamaia i odmraania prébek jest wystarcaap, jezeli:
- prébka nie wykazujegknied,
- strata masy nie przekracza 5%
- obnizenie wytrzymatéci nasciskanie w stosunku do wytrzymadm probek nie zameanych nie jest wksze nk
20%.
2.2.7.Scieralngé
Scieralng¢ kostek betonowych okita sk na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [1] powinna wy&oge
wiecej niz 4 mm.

4. SPRZET

4.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
0Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-m.-00.00.00 ,Wymagania ogdInet’ gk

4.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z kostki brukowej

Mate powierzchnie nawierzchni z kostki brukowej wykije s¢ recznie. Jéli powierzchnie g duze, a kostki
brukowe mad jednolity ksztatt i kolor, mana stosowémechaniczne ugrlzenia uktadajce. Do zagszczenia
nawierzchni stosuje swibratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego. Do wyrdwnywania podsypgiasku
mozna stosowamechaniczne ugzlzenia na rolkach, prowadzone liniami na szyniekiteweznikach.

5. TRANSPORT

5.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu
Ogblne wymagania dotygee transportu podano w OST D-m.-00.00.00 ,Wymagagi@ne” pkt. 4.

5.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe uklael § warstwowo na palecie. Po uzyskaniu wytrzynieito
betonu min. 0,7 R, kostki przewamne g na stanowisko, gdzie specjalneadzenie pakuje je w folie i spinastag
stalows, co gwarantuje transport samochodami w nienarysaatanie. Kostki betonowe raga réwnie przewozé
samochodami na paletach transportowych producenta.

6. WYKONANIE ROBOT

6.1. Ogélne wymagania dotycgce robét
Ogblne wymagania dotygee robét podano w OST D-m.-00.00.00 ,Wymagania ogbdpkt. 5.

6.2. Podtoze
Podtaze gruntowe pod nawierzchnpowinno by przygotowane zgodnie z wymogami o#toeymi w OST
D-04.01.01. ,Koryto wraz z profilowaniem i zgggczeniem podi@”.

6.3. Podbudowa
Podbudow stanowg bedzie:
— kruszywo tamane stabilizowane mechanicznie.
Podbudowa powinna kyprzygotowana zgodnie z wymaganiami gksaymi
w specyfikacjach dla odpowiedniego rodzaju podbudow

6.4. Obramowanie nawierzchni

Obramowania nawierzchni z betonowych kostek bruldwstanowd beda krawezniki uliczne betonowe wg
BN-80/6775-03/04 [6] lub inne typy kragnikow zgodne z dokumentagprojektows lub zaakceptowane przez
Inzyniera dla jezdni.

6.5. Podsypka
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Na podsypk nalezy stosowa piasek gruby zmieszany z cementem, odpowiagtaiymaganiom PN-B-06712
[3]. Grubas¢ podsypki po zagszczeniu powinna zawigraiec w granicach od 3 do 5 cm. Podsypka powinna by
zwilzona wod, zgeszczona i wyprofilowana.

6.6. Uktadanie nawierzchni z betonowych kostek brukowych

Kolor kostki dla poszczegélnych elementow ulicyealany zostat w dokumentacji projektowej. Najeutozy¢
okreslony wzér kostki — kostka typtHOLAND” . Kostke uktada s na podsypce w taki sposob aby szczelinydxzy
kostkami wynosity od 2 do 3 mm . Kostkalery uktad& okoto 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety nawierzchni,
gdyz w czasie wibrowania ( ubijania) podsypka ulegacgagzeniu. Po uleeniu kostki szczeliny naty wypetnic
piaskiem, a nagpnie zamié¢ powierzchng utozonych kostek przyayciu szczotekgcznych lub mechanicznych i
przystpi¢ do ubijania nawierzchni. Do ubijania auemej nawierzchni z kostek brukowych stosugeveibratory
pltytowe z oston z tworzywa sztucznego dla ochrony kostek prze&tagzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie rigle
prowadzt od krawgdzi powierzchni ubijanej w kierunkirodka i jednocz@ie w kierunku porzecznym ksztattek. Do
zagyszczenia nawierzchni z betonowych kostek brukowyiehwolno uywaé walca. Po ubiciu nawierzchni naje
uzupeint szczeliny piaskiem i zamié nawierzchrg. Nawierzchnia z wypetnieniem spoin piaskiem nienaga
pielegnacji— mae by zaraz oddana do ruchu.

7. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-m.-00.00.00 ,Wymagania agbipkt. 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robét, Wykonawca powinien sprawdzzy producent kostek brukowych posiada
atest wyrobu wg pkt. 2.2.1 niniejszej SST. Niezaile od posiadanego atestu, Wykonawca powigiglac od
producenta wynikéw bigcych bada wyrobu nasciskanie. Zaleca sj aby do badania wytrzymaia nasciskanie
pobiera 6 probek (kostek) dziennie (przy produkciji dzignsie 600 ni powierzchni kostek ulmnych w
nawierzchni). Poza tym, przed przyseniem do robét Wykonawca sprawdza wyréb w zakresimaga podanych w
pkt 2.2.2i 2.2.3 i wyniki badaprzedstawia Izynierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Sprawdzenie podia i podbudowy
Sprawdzenie podi@ i podbudowy polega na stwierdzeniu ich zgadno
z dokumentagj projektovg i odpowiednimi SST.
6.3.2. Sprawdzenie podsypki
Sprawdzenie podsypki w zakresie grétio wymaganych spadkéw poprzecznych i padigch polega na stwierdzeniu
zgodndci z dokumentagj projektows oraz pkt 5.5. niniejszej SST.

6.3.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni
Sprawdzenie prawidtovégoi wykonania nawierzchni z betonowych kostek brukolvpolega na stwierdzeniu
zgodndci wykonania z dokumentagcprojektovy oraz wymaganiami wg pkt 5.6 niniejszej SST:
— Pomierzenie szerokoi spoin
- Sprawdzenie prawidtowégi ubijania (wibrowania)
- Sprawdzenie prawidtowigi wypetniania spoin,
- Sprawdzenie, czy przaty des@ (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni
6.4.1. Nierownéci podtuzne
Nieréwndaici podiuzne nawierzchni mierzone tgub planografem zgodnie z nogrBN-68/8931-04 [8] nie
powinny przekracza0,8 cm.
6.4.2. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nawierzchni powinny lzgodne z dokumentagcprojektova
z tolerancy + 0,5%
6.4.3. Niweleta nawierzchni
Rdznice pom¢dzy rzdnymi wykonanej nawierzchni i gdnymi projektowanymi nie powinny przekraéza
lcm.
6.4.4. Szerok& nawierzchni
Szeroka@¢ nawierzchni nie mae r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz = 5 cm.
6.4.5. Grubé&¢ podsypki
Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grétigpodsypki nie powinny przekracza 1,0 cm.
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8. OBMIAR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-m.-00@MANymagania ogolne” pkt. 7.

8.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarows jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonpkesstki brukowe;.

9. ODBIOR ROBOT
9.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST D-m.-Q0@AWymagania ogolne” pkt. 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengagjojektows, SST
i wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki
pozytywne.

9.2. Odbiér robét zanikaj acych i ulegapcych zakryciu

Odbiér robdét zanikagcych i ulegagcych zakryciu podlegaj

- Przygotowanie podia,

- Ewentualnie wykonanie podbudowy,

- Wykonanie podsypki,

- Ewentualnie wykonanie tawy pod kreaimiki.

Zasady ich odbioruasokreslone w D-M.-00.00.00 ,, Wymagania ogdine”

10. PODSTAWA PLATNO SCI
10.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee postawy ptatriei podano w OST D-M.-00.00.00 ,Wymag. ogélne” pikt.

10.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmawierzchni z kostki brukowej betonowej obejmuije:

- Prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- Oznakowanie robaét,

- Przygotowania podi@ (ewentualnie podbudowy),

- Dostarczenie materiatow,

- Wykonanie podsypki,

— Ulozenie i ubicie kostki,

-  Wypelnienie spoin,

- Przeprowadzenie batlapomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

Ad 12) Podbudowa z betonu asfaltowego

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdinej specyfikacji tecanij (OST) § wymagania dotycce wykonania i odbioru
rob6t zwazanych z wykonywaniem podbudowy z betonu asfaltmwvegdczas,Utwardzenia placu w miejscowoi
Lipiny”

1.2. Zakres stosowania OST

Ogdlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obpwica podstaw opracowania szczegoOtowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako doknt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatji rob6t na
drogach.

1.3. Zakres rob6t obgtych OST

Podbudow z betonu asfaltowego mwa wykonywa dla drog o kategorii ruchu od KR1 do KR6 wg
.Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podathyé¢ poéitsztywnych”, IBDIM - 1997 [12] wg powmszego
zestawienia:
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Klasyfikacja dr6g wg kategorii ruchu
. liczba osi obliczeniowych

kategoria ruchu 100 kN/pas/dob

KR1 <12

KR2 od 13 dor0

KR3 od 71 do 335

KR4 od 336 do 1000

KR5 od 1001 do 2000

KR6 > 2000

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa ipeipiacza mineralnego o oktenym skiadzie i
uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszankenenalna z odpowiedsqiiloscia asfaltu wytworzona na
gorgco, w okrélony sposéb, spetnigia okrélone wymagania.

1.4.3.Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfabdoutazona i zagszczona.

1.4.4. Podbudowa asfaltowa - warstwa éna z betonu asfaltowego spetlg@@ funkcje néne w konstrukciji
nawierzchni.

1.4.5. Podiaze pod warstw asfaltows - powierzchnia przygotowana do aémia warstwy z mieszanki mineralno-
asfaltowe].

1.4.6.Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony Igtmi rozpuszczalnikami.
1.4.7.Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy wtposzawiesiny rozproszonego asfaltu w wodzie.

1.4.8.Préba technologiczna — wytwarzanie mieszanki minerasfaltowej w celu sprawdzenia, czy jej $diavosci s
zgodne z receptaboratoryjn.

1.4.9. Odcinek prébny — odcinek warstwy nawierzchni (ogdéei co najmniej 50m) wykonany w warunkach
zblizonych do warunkéw budowy, w celu sprawdzenia psmgtu i uzyskiwanych parametrow technicznych robaét.

1.4.10.Kategoria ruchu (KR) — obgienie drogi ruchem samochodowym, wigae w osiach obliczeniowych (100 kN)
na obliczeniowy pas ruchu na dob

1.4.11.Pozostate okéenia podstawowegszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defjaimi podanymi w
OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét

Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0[vkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatléw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Asfalt

Nalezy stosowa asfalt drogowy spetniggy wymagania okrdone w PN-C-96170:1965 [6].
Rodzaje stosowanych asfaltéw drogowych w zalei od kategorii ruchu podano w tablicy 1.

2.3. Wypetniacz

Nalezy stosowd wypetniacz, spetnigty wymagania PN-S-96504:1961 [9] dla wypetniaczdgpawowego i
zastpczego.

Dla kategorii ruchu KR1 lub KR2 dopuszczg stosowanie wypetniacza innego pochodzenia, npy pyt
odpylania, popioty lotne z ygla kamiennego, na podstawie orzeczenia laboraiegg i za zgoglinzyniera.

Przechowywanie wypetniacza powinnatlagodne z PN-S-96504:1961 [9].

2.4. Kruszywo

W zaleznoéci od kategorii ruchu naky stosowd kruszywa podane w tablicy 1.
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Skladowanie kruszywa powinno odbyivgic w warunkach zabezpiecazajch je przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lulo jggkcjami.

Tablica 1. Wymagania wobec materiatéw do podbudawetonu asfaltowego

L Rodzai materiat Wymagania wobec materiatow w
P 0odza) materiatu zaleznosci od kategorii ruchu
nr normy KR 1 lub KR 2 KR 3 do KR 6
1 [ Kruszywo tamane zwykte i granulowane z suroyca
skalnego oraz sztucznegozugle), wg PN-B-| kLI, II, 1ll; gat.1,2 | kil II;gat. 1,2
11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4]
2 | Zwir i mieszanka wg PN-B-11111:1996 [1] kI 1, 1l -
Grys izwir kruszony z naturalnie rozdrobnionego
surowca skalnego wg WT/MK-CZDP 84 [14] kL, 11l gatl, 2 kil, Il; gat. 1, 2
Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1,2 gatt, 2
5 | Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961 [9] podstawowy, podstawowy
zastpczy,
b) innego pochodzenia wg orzeczenia pyly z odpylania, | pyly z odpylania
laboratorium drogowego popioty lotne 2
6 | Asfalt drogowy wg PN-C-96170:1965 [6] D70, D50 DOBO
1) Stosunek piasku tamanego do naturalnego w mieszaineralnej 1
2) Stosunek wypetniacza podstawowego do pytéw zladga > 1

2.5. Asfalt uptynniony
Nalezy stosowa asfalt uptynniony spetniagy wymagania okrdone w PN-C-96173:1974 [7].
2.6. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowd drogowe kationowe emulsje asfaltowe spehuejwymagania okéébone w WT.EmA-99
[13].
3. SPRZET
3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu
Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
3.2. Sprat do wykonania podbudowy z betonu asfaltowego
Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z betonu asfaltowego pmmi wykaza sic
mozliwoscig korzystania z nagbujacego sprztu:
- wytworni (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lulagiym do wytwarzania mieszanek mineralno-asfaltowych
- uktadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfaitbvitypu zagszczanego,
— skrapiarek,
— walcow lekkich,srednich i cgzkich,
- walcow ogumionych eikich o regulowanym énieniu w oponach,

— szczotek mechanicznych i/lub innych adzen czyszczcych,
— samochod6éw samowytadowczych z przykryciem lub tesdmao

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow
4.2.1.Asfalt

Asfalt naley przewoz¢ zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991 [5].
Transport asfaltow drogowych o@odbywé sie w:

— cysternach kolejowych,

— cysternach samochodowych,

— bebnach blaszanych,

lub innych pojemnikach stalowych, zaakceptowanyaep Irzyniera.
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4.2.2 Wypelniacz

Whypelniacz luzem naly przewozé w cysternach przystosowanych do przewozu mateviadypkich,
umazliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mima przewozi dowolnymi srodkami transportu w sposéb zabezpieczony przed
zawilgoceniem i uszkodzeniem workéw.

4.2.3.Kruszywo

Kruszywo mana przewoz dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpiegaaih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymarkeuszywa lub jego frakcjami i nadmiernym zawitgmiem.

4.2.4 Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego nale przewozé pojazdami samowytadowczymi z przykryciem w czasie
transportu i podczas oczekiwania na roztadunek.

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nieimiew przekracza2 godzin z jednoczesnym spetnieniem
warunku zachowania temperatury wbudowania.

Zaleca sj stosowanie samochodéw termosow z podwdjnymianami skrzyni wyposanej w system
ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M-@0® ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej d warstwy podbudowy

Przed przysipieniem do robét, w terminie uzgodnionym zynierem, Wykonawca dostarczyzymierowi do
akceptacji projekt sktadu mieszanki mineralno-asfa¢j oraz wyniki bada laboratoryjnych poszczegdéinych
sktadnikéw i probki materiatéw pobrane w obegridnzyniera do wykonania bad&ontrolnych przez Inwestora.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej paleg:

— doborze sktadnikbw mieszanki mineralnej,
— doborze optymalnej ikei asfaltu,
— okredleniu jej wiasciwosci i poréwnaniu wynikéw z zal@niami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinnaedni¢ sie w polu dobrego uziarnienia wyznaczonego
przez krzywe graniczne.

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek nailmgch do podbudowy z betonu asfaltowego oraz
orientacyjne zawartei asfaltu podano w tablicy 2.

Tablica 2. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek naiimgch do podbudowy z betonu asfaltowego oraz
orientacyjne zawartgi asfaltu

Rzedne krzywych granicznych MM w zaleoici od kategorii ruchu
Wymiar oczek KR 1 lub KR 2 | KR3doKR6
sitt, mm Mieszanka mineralna, mm
odO odO0 odO odO odO0 odO odO
do 31,5 do 25 do 20 do 16 do 12,8 do 31,5 do 25
Przechodzi
przez:38,1 100 100
31,5 85+100 100 85+100 100
25,0 72+100 87+100 100 72+100 | 87+100
20,0 62+88 76+100 | 83+100 100 62+86 76+100
16,0 53+80 66+93 70+100 90+100 100 53+75 66+90
12,8 45+72 57+86 59+90 80+100 89+100 4566 57+81
9,6 37+63 48+77 48+80 68+90 76=100 37+58 48+71
8,0 33+58 42+71 42+74 60+83 6993 33+53 42+65
6,3 29+53 36+64 35+65 53+75 60+85 2948 36+58
4,0 23+45 27+53 27+53 40+60 47+70 24+40 27+47
2,0 17+35 19+40 20+40 26+45 30+51 17+30 19+35
zawart@é
ziarn > 2,0 (65+83) (60+81) | (60+80) | (55+74) (49+70) (70+83) | (65+81)
0,85 10+26 12+28 13+29 17+30 16+34 10+22 12+24
0,42 6+19 8+20 8+21 11+22 9+24 6+17 7+18
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0,30 4+16 6+17 7+18 9+19 7+20 5+15 6+15

0,18 3+12 5+13 5+14 6+14 5+14 4+11 5+12
0,15 3+11 5+12 5+13 6+13 5+12 4+10 5+11
0,075 3+7 4+8 4+8 4+8 4+8 3+6 4+7

Orientacyjna
zawartgé 3,5¢4,5 3,8:4,8 | 4,0:52 | 4,0:55 4,0:5,8 | 2,8+4,5 | 3,0:4,7

asfaltu w MMA
,%, m/m

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralngolpodbudowy z betonu asfaltowego przedstawiono na
rysunkach od 1 do 7.
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Rys.1. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mairegj BA od 0 do 31,5 mm do podbudowy nawierzchni
drogi o0 obcizeniu ruchem KR 1 lub KR 2
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Rys. 2. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki maieej BA od 0 do 25mm do podbudowy nawierzchragiro
obcigzeniu ruchem KR 1 lub KR 2
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Rys. 3. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki maheej BA od 0 do 20 mm do podbudowy nawierzchmigi o
obcigzeniu ruchem KR 1 lub KR 2
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Rys. 4. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki maieej BA od 0 do 16 mm do podbudowy nawierzchragiro
obcigzeniu ruchem KR 1 lub KR 2
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Rys. 5. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki matreej BA od 0 do 12,8 mm do podbudowy nawierzatnuigi o
obcigzeniu ruchem KR 1 lub KR 2
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Rys. 6. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mafreej BA od 0 do 31,5 mm podbudowy nawierzchrogiro
obcigzeniu ruchem od KR 3 do KR 6
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Rys. 7. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki eréinej BA od 0 do 25 mm podbudowy nawierzchni drog
obcigzeniu ruchem od KR 3 do KR 6

Skltad mieszanki mineralno-asfaltowej powiniert hystalony na podstawie badarébek wykonanych wg
metody Marshalla. Probki powinny spelfiaymagania podane w tablicy 3 Ip. od 1 do 5.

Wykonana warstwa podbudowy z betonu asfaltowegoipuawspetnia wymagania podane w tablicy 3 Ip. od
6 do 8.

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltowprodukuje sj w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lubgtym zapewniajcej
prawidtowe dozowanie sktadnikow, ich wysuszenieymieszanie oraz zachowanie temperatury skladnikgetowe]
mieszanki mineralno-asfaltowej.

Dozowanie skladnikdw, w tym tak wstpne, powinno by wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne z
recepi. Dopuszcza gidozowanie oljtosciowe asfaltu, przy uwzeglinieniu zmiany jego gptasci w zaleznosci od
temperatury.
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Tolerancje dozowania sktadnikbw mpgwynost: jedna dziatkka elementarna wagi, wallie
przeptywomierza, lecz nie wiej niz + 2 % w stosunku do masy sktadnika.

Asfalt w zbiorniku powinien by ogrzewany w sposob gmdni, z ukladem termostatowania, zapevguan
utrzymanie statej temperatury z toleranejs° C.

Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wyrosi
- dlaD50 od 145C do 165C,
- dlaD 70 od 140C do 160C.

Tablica 3. Wymagania wobec mieszanek mineralndtasfgch i podbudowy z betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA

Lp. Wiasciwosci i podbudowy z BA w zalanosci od
kategorii ruchu
KR 1 lub KR 2 KR 3 do KR 6
Modut sztywnéci petzania, MPa nie wymaga si >16,0 &£ 22,07
2 | Stabilnd¢ prébek wg metody Marshalla w
temperaturze 60C, zagszczonych 2x75 udertie >8,0 >11,0
ubijaka , kN
3 | Odksztatcenie prébek jw., mm od1,5do4, oddd, 3,5
4 | Wolna przestrzew probkach jw., % viv 0d 4,0do 8,0 0d 4,0do 8,0
5 | Wypetienie wolnej przestrzeni w prébkach jw., %6
<75,0 <72,0
6 | Grubd¢ w cm warstwy z MMA 0 uziarnieniu:
od 0 mmdo 12,8 mm od 3,5do 5,0
od O mm do 16,0 mm od 4,0do 5,0
od 0 mm do 20,0 mm od 5,0 do 6,0
od 0 mm do 25,0 mm od 8,0 do 10,0 od 8,0 do 14,0
od 0O mmdo 31,5 mm od 9,0 do 16,0 od 9,0 do 16,0
7 Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98,0 >98,0
8 Wolna przestrzew warstwie, % v/v od 4,5do 9,0 od 4,5do 9,0

1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, instruécj zeszyt nr 48 [15], dotyczy tylko fazy
projektowania sktadu MMA
2) specjalne warunki , obgienie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowarntpn,

Kruszywo powinno b§ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka mineramalodaniu wypetniacza
uzyskata whaciwa temperatug. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie powinna byyzsza o wgcej niz 3¢°
C od maksymalnej temperatury mieszanki mineraldakasvej podanej pougj.

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powwgaoskt:
- zD50 od 140C do 176C,
- zD70 od 135C do 165C.

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowejzendy¢ nizsza o 18C od minimalnej temperatury podanej
powyze;.
5.4. Przygotowanie podida

Podiaze pod warstw podbudowy z betonu asfaltowego powinn@ lyprofilowane, réwne, ustabilizowane i
nosne.

Powierzchnia podia powinna b§ sucha i czysta.

Przed rozieeniem warstwy podbudowy z mieszanki mineralno-&sfedj, podiae naley skropt emulsy
asfaltowg lub asfaltem uptynnionym w ifgi ustalonej w SST.

Zalecane iléci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub uphgmza z asfaltu uptynnionego, w zatesci
od rodzaju podtza pod podbudogy wynosz od 0,2 do 1,0 kg/m

Powierzchnie czotowe wlazéw, wpustéw itp. adzer powinny by pokryte asfaltem lub materialem
uszczelniggcym, okrglonym w SST i zaakceptowanym przezyniera.

5.5. Pojczenie medzywarstwowe

Podbudow z betonu asfaltowego naieskropt emulsy asfaltovs lub asfaltem uptynnionym przed akniem
nastpnej warstwy asfaltowej dla zapewnienia odpowiegoipohczenia midzywarstwowego, w ilkci ustalonej w
SST.
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Zalecane iléci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub uphgwza z asfaltu uptynnionego wynasad
0,3 do 0,5 kg/m

Skropienie powinno kiy wykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianymodparowanie wody lub
odparowaniu uptynniacza; orientacyjny czas wypreedz wynosi co najmniej:
- 8 h przy ilégci powyzej 1,0 kg/mi emulsiji lub asfaltu uptynnionego,
- 2hprzyilgciod 0,5 do 1,0 kg/fremulsji lub asfaltu uptynnionego.
Wymaganie nie dotyczy skropienia raarmgtaczarki.

5.6. Warunki przystapienia do robot

Podbudowa z betonu asfaltowegozedy wykonywana, gdy temperatura otoczenia jest nisza od +5C
dla wykonywanej warstwy gruléoi > 8 cm i +18 C dla wykonywanej warstwy grubd < 8 cm. Nie dopuszczacsi
uktadania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokpwdtazu, podczas opadéw atmosferycznych oraz silnegawviat
(V >16 m/s).

5.7. Zarob prébny

Wykonawca przed przygiieniem do produkcji mieszanki mineralno-asfaltowept zobowizany do
przeprowadzenia w obeciw Inzyniera kontrolnej produkciji.

Sprawdzenie zawaloi asfaltu w mieszance okte sk wykonupc ekstrakaj.

Tolerancje zawartmi skladnikbw mieszanki mineralno-asfaltowej waigm skladu zaprojektowanego
podano w tablicy 4.

Tablica 4. Tolerancje zawa#km sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej watgm sktadu zaprojektowanego przy
badaniu pojedynczej probki metpdkstrakciji, % m/m

Mieszanki mineralno-asfaltowe do
Lp. Skiadniki mieszanki nawierzchni drég o kategorii ruchu
mineralno-asfaltowej KR 1 lub KR 2 KR 3 do KR 6
1 |[Ziarna pozostgte na sitach o oczkach
(mm): 31,5; 25,0; 20,0; 16,0; 12,8; 9,6; §,0; +5,0 +4,0
6,3;4,0;2,0
2 |Jw.0,85;0,42; 0,30; 0,18; 0,15; 0,075 + 3,0 +2,0
3 | Ziarna przechodge przez sito o oczkach# +2,0 +15
0,075mm
4 | Asfalt +0,5 +0,3

5.8. Odcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano konieczéio wykonania odcinka prébnego, to co najmniej na 3 pized
rozpoczciem robét, Wykonawca wykona odcinek prébny w celu:
- stwierdzenia czy ayty sprzt jest wigciwy,
— okreslenia grubéci warstwy mieszanki mineralno-asfaltowej przed ¢gagzeniem, koniecznej do uzyskania

wymaganej w dokumentacji projektowej grgbiowarstwy,

— okreslenia potrzebnej ilgci przegé walcow dla uzyskania prawidlowego zagczenia warstwy.

Do takiej préby Wykonawcazyje takich materiatow oraz spim, jakie kda stosowane do wykonania
podbudowy.

Odcinek prébny powinien Iyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca mege przysipic do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcipkédbnego przez
Inzyniera.

5.9. Wykonanie warstwy podbudowy z betonu asfaltovgm

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna ¢bywbudowywana ukladagk wyposaoma w uklad z
automatycznym sterowaniem grébbwarstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dokemtacj projektow.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinnarigsza od minimalnej temperatury mieszanki podanej
w pkt 5.3.

Zagzszczanie mieszanki powinno odbyisic bezzwlocznie, zgodnie ze schematem pBézejalca ustalonym
na odcinku prébnym.

Pocatkowa temperatura mieszanki w czasieegagzania powinna wyndsnie mniej n:
- dla asfaltu D 50 130C,
- dla asfaltu D 70 125C.

Zageszczanie mieszanki nale rozpocaé¢ od krawedzi nawierzchni ku osi. Wskaik zag:szczenia uteonej
warstwy powinien b§ zgodny z wymaganiami podanymi w tablicy 3.

Ztacza w podbudowie powinny byvykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofmdo osi drogi.
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W przypadku rozkiadania mieszanki £azerokdcia warstwy, zhcza poprzeczne, wynikgie z dziennej
dziatki roboczej, powinny biyréwno obcite, posmarowane lepiszczem i zabezpieczoneglisteed uszkodzeniem.

W przypadku rozktadania mieszanki potpwzerokéci warstwy, wystpujace dodatkowo ztcze podiine
nalezy zabezpieczyw spos6b podany dlagriza poprzecznego.

Ztacze uktadanej nagtnej warstwy, np. wizacej, powinno by przesunjte o co najmniej 15 cm wzglem
ztgcza podbudowy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og3lpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykénbadania asfaltu, wypetniacza oraz kruszyw
przeznaczonych do produkcji mieszanki mineraln@lésivej i przedstawi wyniki tych bada Inzynierowi do
akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badd pomiaréw w czasie wytwarzania mieszanki minevadisfaltowej podano w
tablicy 5.

Tablica 5. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki  mahm-asfaltowej

Czestotliwos¢ bada

Lp. WyszczegOblnienie bada Minimalna liczba bad@ana dziennej dziatcg¢
roboczej

1 Sktad i uziarnienie mieszanki mineralno - | 1 prébka przy produkcji do 500 Mg
asfaltowej pobranej w wytworni 2 probki przy produkcji ponad 500 Mg

2 Wiasciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)

3 Wiasciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg

4 Wiasciwosci kruszywa przy kadej zmianie

5 Temperatura sktadnikéw mieszanki

mineralno-asfaltowej dozor cigly

6 Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej zdygpojazd przy zatadunku i w czasie
whudowywania
7 Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowej jw.
8 Wiasciwosci probek mieszanki mineralno-
asfaltowej pobranej w wytworni jeden raz dziennie

Ip. 1ilp. 8 - badania magy¢ wykonywane zamiennie wg PN-B-96025:2000 [10]

6.3.2.Sklad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie skladu mieszanki mineralno-asfaltowej galea wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-04001:1967 [8].
Wyniki powinny by zgodne z receptlaboratoryja z toleranci okreslona w tablicy 4. Dopuszcza gsiwykonanie
bada innymi rownowanymi metodami.

6.3.3.Badanie wisciwosci asfaltu

Dla kazdej cysterny naley okresli¢ penetragj i temperatug migknienia asfaltu.
6.3.4.Badanie wisciwosci wypetniacza

Na kazde 100 Mg zaytego wypetniacza natg okresli¢ uziarnienie i wilgotné¢ wypetniacza.
6.3.5.Badanie wtéciwosci kruszywa

Przy kadej zmianie kruszywa natg okresli¢ klas: i gatunek kruszywa.
6.3.6.Pomiar temperatury sktadnikéw mieszanki minerastalitowej

Pomiar temperatury sktadnikéw mieszanki mineraséaltowej polega na odczytaniu temperatury nai skal
odpowiedniego termometru zamontowanego na otaczaereperatura powinna bygodna z wymaganiami podanymi
w recepcie laboratoryjnej i SST.

6.3.7.Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej
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Pomiar temperatury mieszanki
mieszance i odczytaniu temperatury.
Doktadna¢ pomiarut 2° C. Temperatura powinna dggodna z wymaganiami podanymi w recepcie i SST.

mineralno-asfaltowejega na kilkakrotnym zanurzeniu termometru w

6.3.8.Sprawdzenie wygHu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wygtu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocemirualnej jej wyghdu w czasie
produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudowywania.

6.3.9.Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej najeokresla¢ na probkach zagzczonych metadMarshalla.
Wyniki powinny by¢ zgodne z receptaboratoryjn.

6.4. Badania dotycgce cech geometrycznych i wkgiwosci podbudowy z betonu asfaltowego
6.4.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej podbudowy z betonu asfaltoasvpgdaje tablica 6.

Tablica 6. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej podbudowy z betonu asfaltoaveg

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiaréw

1 Szeroké¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o dhégol km

2 Rowna¢ podiuzna warstwy kady pas ruchu planografem lubgato 10 m

3 ROwna¢ poprzeczna warstwy nie rzadziegiwo 5 m

4 Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinkuidratjugaci 1 km

5 Rzdne wysokéciowe warstwy pomiar ednych niwelacji podtanej i poprzecznej oraz
usytuowania osi wedtug dokumentacji

6 Uksztattowanie osi w planie budowy

7 Grubg¢ warstwy 2 prébki z kalego pasa o powierzchni do 3000 m

8 Zigcza podidne i poprzeczne cala diugoziacza

9 Krawedz warstwy cala diug@

10 | Wyghd warstwy ocena ggta

11 | Zagszczenie warstwy 2 probki z ddego pasa o powierzchni do 3000

12 | Wolna przestrzew warstwie jw.

6.4.2.Szeroké¢ podbudowy
Szeroké¢ podbudowy powinna ldyzgodna z dokumentagcprojektovs, z toleranci + 5 cm.
6.4.3.Réwnac¢ podbudowy

Nierownaci podtuzne i poprzeczne podbudowy mierzone wg BN-68/8931104 lub metod réwnowang,
nie powinny by wicksze od podanych w tablicy 7.

Tablica 7. Dopuszczalne nierovwdtd

Lp. Drogi i place Podbudowa asfaltowa
1 Drogi klasy A, S i GP 9

2 Drogi klasy Gi Z 12

3 Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 15

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne na odcinkach prostych i na lukamwinny by zgodne z dokumentagcjprojektovs, z
tolerancy + 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe

Rzedne wysokéciowe powinny by zgodne z dokumentagcprojektows, z tolerangg - 1 cm, + 0 cm
6.4.6.Uksztaltowanie osi w planie

O$ podbudowy w planie powinna bysytuowana zgodnie z dokumentggjojektova, z tolerancg 5 cm.

6.4.7.Gruba¢ podbudowy
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Grubai¢ podbudowy powinna ldyzgodna z grubiwia projektows, z tolerang + 10 %.
6.4.8.Ztacza podhane i poprzeczne

Ztacza podbudowy powinny liywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofedo osi. Z4cza powinny
by¢ catkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny hiyw jednym poziomie.

6.4.9.Krawedzie podbudowy

Krawedzie podbudowy powinny ldy wyprofilowane a w miejscach gdzie zaszta konieéz obckcia
pokryte asfaltem.

6.4.10.Wyglad podbudowy

Podbudowa powinna niigiednolitg tekstug, bez miejsc przeasfaltowanych, porowatych, tugzgzh sé i
spekanych.

6.4.11.Zagszczenie podbudowy i wolna przestize
Zageszczenie i wolna przestnzepodbudowy powinny by zgodne z wymaganiami ustalonymi w SST i
recepcie.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robé6t podano w OST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) podbudowy z betonu asfaltowego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@@QWymagania ogoélne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentagjojektovs i SST, jeeli wszystkie pomiary i badania
z zachowaniem tolerancji wg pktu 6 i PN-S-96025@00 [10] daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platrci podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fipodbudowy z betonu asfaltowego obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
- dostarczenie materiatow,
- wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itfansport na miejsce wbudowania,
— posmarowanie lepiszczem kredwi urzzdzer obcych,
— skropienie mjdzywarstwowe,
— roziozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,
- wykonanie paczer podiuznych i poprzecznych,
— obckcie krawedzi i posmarowanie asfaltem,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectamiej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Inne dokumenty

12. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygotsztywnych. IBDiM, Warszawa, 1997

13. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje lemfge EmA-99, Informacje, instrukcje - zeszyt 6BDIM,
Warszawa, 1999

14. WT/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny jakbgrysow izwirdw kruszonych z naturalnie rozdrobnionego
surowca skalnego przeznaczonego do nawierzchnodpdh, CZDP, Warszawa, 1984
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15. Zasady projektowania betonu asfaltowego cgkszonej odporniei na odksztatcenia trwate. Wytyczne oznaczania
odksztalcenia i modutu sztywém mieszanek mineralno-bitumicznych mejogbetzania pod obgieniem
statycznym, Informacje, instrukcje - zeszyt BDIM, Warszawa, 1995.

16. Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjria 2 marca 1999 r. w sprawie warunkéw
technicznych, jakim powinny odpowiafldrogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43999 r., poz. 430).

INFORMACJA AKTUALIZACYJNA O ASFALTACH WPROW ADZONYCH NORM A PN-EN
12591:2002 (U)

Niniejsza aktualizacja OST zostata wprowadzonatdsosvania przez GeneralDyrekcg Drog Krajowych i Autostrad
pismem nr GDDKIiA-BRI 3/211/3/03 z dnia 2003-09-22.

1. Podstawa zmian

W 2002 r. decyzj prezesa Polskiego Komitetu Normalizacyjnego zagtatyita, metod notyfikacji (bez
ttumaczenia), do stosowania w Polsce norma
PN-EN 12591:2002 (U), okémjace metody badai wymagania wobec asfaltéw drogowych.
Norma ta klasyfikuje asfalty w innym podziale raftavym niz dotychczasowa norma PN-C-96170:1965.
Asfalty, zgodne z PN-EN 12591:2002 (\4)dostpne w Polsce od pogtku 2003 r.
Norma PN-EN 12591:2002 (U), nie uniemaga dotychczas stosowanej normy PN-C-96170:186%hwila
przywotania w dokumentach kontraktowych normy
PN-C-96170:1965 ma ona zastosowanie, pod warungaayskania asfaltu produkowanego wg PN-C-96170:1965

2. Zmiany aktualizacyjne w OST

Niniejsza informacja dotyczy stosowania asfaltégyPN-EN 12591:2002 (U) w OST, wydanych przez GDDP

w 2001 r., uwzgldniajgcych zatgenia ,Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni dalych i potsztywnych”
(KTKNPP), GDDP - IBDiM, Warszawa 1997:
D-04.07.01 Podbudowa z betonu asfaltowego
D-05.03.05 Nawierzchnia z betonu asfaltowego
D-05.03.07 Nawierzchnia z asfaltu lanego
D-05.03.12 Nawierzchnia z asfaltu twardolanego
D-05.03.13 Nawierzchnia z mieszanki mastyksowo-gmej (SMA)
D-05.03.22 Nawierzchnia z asfaltu piaskowego.

Niniejsza informacja dotyczy réwridennych OST uwzgldniajgcych roboty z wykorzystaniem lepiszcza
asfaltowego.

ogakrwnpE

3. Zalecane lepiszcza asfaltowe

W zwigzku z wprowadzeniem PN-EN 12591:2002 (U), Instgatlawczy Drég i Mostow w porozumieniu z
Generalg Dyrekcp Drog Krajowych i Autostrad uaktualnit zalecenisbdou lepiszcza asfaltowego do mieszanek
mineralno-asfaltowych w ,Katalogu typowych konstejilnawierzchni podatnych i pétsztywnych”, ktorytpodstavg
opracowania OST wymienionych w punkcie 2.

Nowe zalecenia przedstawia tablica 1.

Tablica 1. Zalecane lepiszcza asfaltowe do mieszanek mireesdfaltowych wedtug przeznaczenia mieszanki i gieciia drogi
ruchem
Typ mieszanki Tablica zat. A Kategoria ruchu
i przeznaczenie KTKNPP KR1-2 KR3-4 KR5-6
Beton asfaltowy do Tablica A 50/70 35/50 35/50
podbudowy
35/50
Bet falt q t DE30 A,B,C 35/50
€ton astaltowy do warstWy - taplica c 50/70 DE80 A,B,C | DE30AB,.C
WIazaCe) DP30 DP30
DP80
Mieszanki mineralno-
asfaltowe do warstwy 50/70 50/70
scieralnej (beton asfaltowy Tablica E DES8O A,B,C DE30 A,B,C DE30 AB,C
mieszanka SMA, mieszanka DE150 AB,.C | DE8OAB,C | DEBOAB.C
MNU)

Uwaga:' - do cienkich warstw
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Oznaczenia:
KTKNPP - Katalog typowych konstrukcji nawierzchrugatnych i potsztywnych,

SMA - mieszanka mastyksowo-grysowa,
MNU - mieszanka o nieggtym uziarnieniu,
35/50 - asfalt wg PN-EN 12591:2002 (U), zpsljiacy asfalt D-50 wg PN-C-96170:1965,
50/70 - asfalt wg PN-EN 12591:2002 (U), zpsljiacy asfalt D-70 wg PN-C-96170:1965,

DE, DP - polimeroasfalt wg TWT PAD-97 Tymczasowetyegne techniczne. Polimeroasfalty drogowe.
Informacje, instrukcje - zeszyt 54, IBDiM, Warszat@97

4. Wymagania wobec asfaltow drogowych

W zwigzku z wprowadzeniem PN-EN 12591:2002 (U), Instgatlawczy Drég i Mostow w porozumieniu z
Generalg Dyrekcp Drog Krajowych i Autostrad ustalit wymagane wdavosci dla asfaltéw z dostosowaniem do
warunkow polskich - tablica 2.

Tablica 2. Podziat rodzajowy i wymagane wtawosci asfaltow drogowych o penetracji od<@)1 mm do 3380,1 mm wg PN-EN
12591:2002 (U) z dostosowaniem do warunkoéw polskich

Lp. Wiasciwosci Metoda Rodzaj asfaltu
badania| 20/3035/50( 50/70| 70/100| 100/15 160/22| 250/33
0 0 0
WEASCIWOSCI OBLIGATORYJNE
1 [ Penetracjaw 0,2mm PFA:EGN 20-30( 35-50| 50-70| 70-100| 100- | 160- 250-
25°C 150 220 330
Temperatura o PN-EN
2 micknienia C 1427 |55-63|50-58|46-54| 43-51 | 39-47| 35-43] 30-3%
Temperatura o PN-EN
3 zaplonu, nie C 20592 | 240 | 240| 230 230 230 220 22(Q
mniej niz
Zawartdéé¢ PN-EN
4 | sktadnikow % m/m 12;392 99 99 99 99 99 99 99
rozpuszczal-
nych, nie mniej
niz

Zmiana masy po
5 | starzeniu (ubyte % m/m| PN-EN | 0,5 | 0,5 | 0,5 0,8 0,8 1,0 1,0

lub przyrost) nie 12607-1
wiecej niz
Pozostata
6 |penetracja po % | PN-ENJ 55 | 53 | 50 | 46 43 37 35
starzeniu, nie 1426
mniej niz
Temperatura
7 | micknienia po oc | PNEN ' 57 | 50 | 48 | 45 41 37 32
starzeniu, nie 1427
mniej niz

WEASCIWOSCI SPECJALNE KRAJOWE

Zawartgé

8 | parafiny, % | PNENT 5o 1 o0 22| 22 | 22 | 22 | 22
nie wiecej niz 12606-1
Wzrost temp.

9 | micknienia po oc | PNENT g | g | 9 9 10 11 11
starzeniu, nie 1427
wiecej niz
Temperatura Nie

10 [tamliwosci,nie | °c | PNEN b o | 5 | .8 | 10 | 12 | -15 | -16
wigcej niz 12593 resla

sie
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Ad 13) Nawierzchnia z betonu asfaltowego

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem iniejszej ogolnej specyfikacji tecknigj (OST) § wymagania dotycee wykonania i odbioru
robét zwizanych z wykonywaniem warstw konstrukcji nawierachbetonu asfaltowego podczadtyardzenia placu
w miejscowséci Lipiny”.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obpwica podstaw opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako doknt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i ieatji robét na
drogach.

1.3. Zakres rob6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét awanych z wykonywaniem
warstwyscieralnej, wizacej, wyrbwnawczej i wzmacnigej z betonu asfaltowego wg PN-S-96025:2000 [10].

Nawierzchng z betonu asfaltowego rmea wykonywé dla drég o kategorii ruchu od KR1 do KR6 wg
.Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podathyé potsztywnych”, IBDIM - 1997 [12] wg powszego
zestawienia:

Klasyfikacja drog wg kategorii ruchu
kategoria ruchu “Cbeogsll(ﬁmﬁszgy;WyCh

KR1 >12
KR2 od 13 do 70
KR3 od 71 do 335
KR4 od 336 do 1000
KR5 od 1001 do 2000
KR6 > 2000

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa ipaimiacza mineralnego o oklenym skiladzie i
uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszankanenalna z odpowiedsi iloscig asfaltu lub
polimeroasfaltu, wytworzona na gao, w okrélony sposob, spelnigga okrélone wymagania.

1.4.3.Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfaldoutazona i zagszczona.

1.4.4. Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czyrkigra poprawia adhegjasfaltu do materiatow
mineralnych oraz zwksza odporn& bionki asfaltu na powierzchni kruszywa na odmywamiody, maze by
dodawany do asfaltu lub do kruszywa.

1.4.5. Podioze pod warstw asfaltows - powierzchnia przygotowana do aémia warstwy z mieszanki mineralno-
asfaltowej.

1.4.6.Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony lgtmi rozpuszczalnikami.
1.4.7.Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy wtposzawiesiny rozproszonego asfaltu w wodzie.

1.4.8.Préba technologiczna — wytwarzanie mieszanki minerasfaltowej w celu sprawdzenia, czy jej $diavosci 53
zgodne z receptaboratoryjn.

1.4.9. Odcinek probny — odcinek warstwy nawierzchni (owgdkci co najmniej 50 m) wykonany w warunkach
zblizonych do warunkéw budowy, w celu sprawdzenia psmgtu i uzyskiwanych parametrow technicznych robaét.

1.4.10.Kategoria ruchu (KR) — obgienie drogi ruchem samochodowym, wigae w osiach obliczeniowych (100 kN)
na obliczeniowy pas ruchu na dob

1.4.11.Pozostate okgtenia podstawoweaszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defjaimi podanymi w
OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.
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1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0jwkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogd6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, padav OST D-M-00.00.00
-~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Asfalt

Nalezy stosowa asfalt drogowy spetniggy wymagania okrdone w PN-C-96170:1965 [6].
W zaleznosci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu najestosowad asfalty drogowe podane w tablicy 1 i 2.

2.3. Polimeroasfalt

Jeeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje steanie asfaltu modyfikowanego polimerami, to
polimeroasfalt musi spetriavymagania TWT PAD-97 IBDiM [13] i posiadaprobat technicza.

Rodzaje polimeroasfaltow i ich stosowanie w zadéci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu podano w
tablicy 1i 2.

2.4. Wypetniacz

Nalezy stosowa wypetniacz, spetnigcy wymagania okrdone w PN-S-96504:1961 [9] dla wypelniacza
podstawowego i zagiczego.
Przechowywanie wypetniacza powinnatlagodne z PN-S-96504:1961 [9].

Tablica 1. Wymagania wobec materiatow do warstaigralnej z betonu asfaltowego

. . Wymagania wobec materiatow w
Lp. Rodzaj materialu zaleznosci od kategorii ruchu
nr normy KR 1lub KR 2 od KR 3 do KR 6
1 Kruszywo tamane granulowane wg PNiB-
11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4]
a) ze skat magmowych i przeoboaych kl. I, Il; gat.1, 2 K. 1, 1Y; gat.1
b) ze skat osadowych jw. jw.?
) z surowca sztucznegaugle pomie-dziowe
i stalownicze) jw. kl. I; gat.1
2 Kruszywo tamane zwykle
wg PN-B-11112:1996 [2] kl. 1, 1l; gat.1, 2 -
3 | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] k.1, 11 -
4 Grys i zwir kruszony z naturalnig
rozdrobnionego surowca skalnego  wgkl. I, II; gat.1, 2 kl. I; gat.1
WT/MK-CZDP 84 [15]
5 Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1,2 -
6 Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy, podstawowy
zastpczy -
b) innego pochodzenia wg orzeczepiayty z odpylania, -
laboratoryjnego popioty lotne -
7 | Asfalt drogowy D 50, D 70, D50, D 70
wg PN-C-96170:1965 [6] D 100
8 Polimeroasfalt drogowy DES8O0 A,B,C, DES8O0 A,B,C,
wg TWT PAD-97 [13] DP80 DP80
1) tylko pod wzgédemscieralngci w bebnie kulowym, pozostate cechy jak dla k. I;
gat. 1
2) tylko dolomity Kkl. I, gat.1 w iléci < 50% m/m we frakcji grysowej w mieszance z innymi
kruszywami, w ildci < 100% m/m we frakcji piaskowej oraz kwarcyty i pias/ce bez
ograniczenia iléciowego
3) preferowany rodzaj asfaltu
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Tablica 2. Wymagania wobec materiatéw do warstwyzgdej, wyrdwnawczej i wzmacniggej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec materiatow w
Lp. Rodzaj materiatu zaleznoici od kategorii ruchu
nr normy KR 1 lub KR 2 KR 3 do KR 6
1 |[Kruszywo tamane granulowane wg PNiB-
11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4]
a) z surowca skalnego kl. I, Il; gat.1, 2 KI. 1, 119 gat.1, 2
b) z surowca sztucznegaugle pomiedziowe i
stalownicze) jw. kl. I; gat. 1
2 | Kruszywo tamane zwykte
wg PN-B-11112:1996 [2] kl. 1, 1I; gat.1, 2 -
3 | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] k.1, 11 -
4 | Grys i zwir kruszony z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego wg WT/MK- KI. 1, 1I; gat.1, 2 KL 1, o gat.1, 2
CZDP 84 [15]
Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1,2 -
6 | Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy, podstawowy
zastpczy -
b) innego pochodzenia pyly z odpylania, -
wg orzeczenia laboratoryjnego popioty lotne -
7 | Asfalt drogowy
wg PN-C-96170:1965 [6] D50,D 70 D 50
8 | Polimeroasfalt drogowy DE30 A,B,C
wg TWT PAD-97 [13] - DE80 A,B,C,
DP30,DP80
1) tylko pod wzg¢demscieralngci w bebnie kulowym, inne cechy jak dla kl. I; gat. 1

Dla kategorii ruchu KR 1 lub KR 2 dopuszcza stosowanie wypetniacza innego pochodzenia, np/ pyt
odpylania, popioty lotne z ygla kamiennego, na podstawie orzeczenia laboraiegg i za zgoglinzyniera.

2.5. Kruszywo

W zaleznosci od kategorii ruchu i warstwy nedg stosowa kruszywa podane w tablicy 1 i 2.
Sktadowanie kruszywa powinno odbyévsic w warunkach zabezpiecaaych je przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lul jEgkcjami.

2.6. Asfalt uptynniony
Nalezy stosowa asfalt uptynniony spetniggy wymagania okrdone w PN-C-96173:1974 [7].
2.7. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowa drogowe kationowe emulsje asfaltowe spejuiaj wymagania okébone w WT.EmA-99
[14].

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przysgpujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfedigo powinien wykazasie
mozliwoscig korzystania z nagpujgcego spretu:
— wytwdrni (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lulaygiym do wytwarzania mieszanek mineralno-asfaltowych
— ukladarek do ukladania mieszanek mineralno-asfaittvtypu zagszczanego,
— skrapiarek,
- walcow lekkichérednich i cezkich ,
- walcéw stalowych gtadkich ,
— walcéw ogumionych,
— szczotek mechanicznych lub/i innych adzen czyszczacych,
- samochoddw samowytadowczych z przykryciem lub tesdmv.
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4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu

Ogblne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” pkt 4.
4.2. Transport materiatdw

4.2.1.Asfalt
Asfalt nalery przewozé zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991 [5].
Transport asfaltow drogowych modbywa sic w:

— cysternach kolejowych,

— cysternach samochodowych,

— bebnach blaszanych,

lub innych pojemnikach stalowych, zaakceptowanyaep Irzyniera.

4.2.2.Polimeroasfalt

Polimeroasfalt nalsy przewoz¢ zgodnie z zasadami podanymi w TWT-PAD-97 IBDiM ] b8az w aprobacie
technicznej.

4.2.3.Wypetniacz

Wypetniacz luzem naky przewozé w cysternach przystosowanych do przewozu matevias§pkich,
umazliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mima przewozi dowolnymi srodkami transportu w sposéb zabezpieczony przed
zawilgoceniem i uszkodzeniem workow.

4.2.4 Kruszywo

Kruszywo mana przewozi dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpiegaaih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymarkeuszywa lub jego frakcjami i nadmiernym zawitgmiem.

4.2.5.Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego nale przewozé pojazdami samowytadowczymi z przykryciem w czasie
transportu i podczas oczekiwania na roztadunek.

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nieimiew przekracz&2 godzin z jednoczesnym spetnieniem
warunku zachowania temperatury wbudowania.

Zaleca s stosowanie samochoddéw termoséw z podwojnygianami skrzyni wypos@nej w system
ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M-@0® ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przysipieniem do robét, w terminie uzgodnionym zymnierem, Wykonawca dostarczyzymierowi do
akceptacji projekt sktadu mieszanki mineralno-asfa¢j oraz wyniki bada laboratoryjnych poszczegdéinych
sktadnikéw i probki materiatéw pobrane w obegridnzyniera do wykonania bad&ontrolnych przez Inwestora.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej paleg:

— doborze sktadnikbw mieszanki mineralnej,
— doborze optymalnej ikei asfaltu,
— okredleniu jej wiasciwosci i poréwnaniu wynikéw z zal@niami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinnaedui¢ sie w polu dobrego uziarnienia wyznaczonego
przez krzywe graniczne.

5.2.1.Warstwascieralna z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek nailmgych do warstwycieralnej z betonu asfaltowego
oraz orientacyjne zawasoi asfaltu podano w tablicy 3.

69



Tablica 3. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki mafeej do warstwycieralnej z betonu asfaltowego
oraz orientacyjne zawa#ad asfaltu

Rz¢dne krzywych granicznych MM w zafeosci od kategorii ruchu

Wymiar oczek KR 1 lub KR 2 | od KR 3do KR 6
sit#, mm Mieszanka mineralna, mm
Zawarta¢ od 0dol6|od0do8
asfaltu gg 2% lubod 0 lubod 0 82 200 82 20(}) 82 106 331(2) 8
do 12,8 do 6,3 !
Przechodzi
przez: 25,0 100 100 100
20,0 88+100 100 88+100 [ 90+100 100
16,0 78+100 90+100 78+100 | 67+100 | 90+100 100
12,8 68+93 80+100 68+85 52+83 80+100 | 87+100
9,6 59+-86 69+-100 100 5974 38+62 70+-88 73+100
8,0 54+83 62+93 90+100 54+67 30+50 63+80 66+89
6,3 48+78 56+87 78+100 48+60 22+40 55+70 57+75
4,0 40+70 4576 60+100 3950 21+37 44+58 47+60
2,0 29+59 35+64 41571 29+-38 21+36 30+42 35+48
zawartaé

ziarn >2,0 | (41:71) | (36+65) | (29+59) | (62+71) | (64:79) | (58:70) | (52:65)

0,85 20+47 26+50 27+52 20+28 20+35 18+28 25+36
0,42 13+36 19+39 18+39 13+20 17+30 12+20 18+27
0,30 10+31 17+33 15+34 10+17 15+28 10+18 16+23
0,18 7+23 13+25 13+25 7+12 12+24 8+15 12+17
0,15 6+20 12+22 12+22 6+11 11+22 7+14 11+15
0,075 5+10 7+11 8+12 5+7 10+15 6+9 79

Orientacyjna
zawart@¢ asfaltu
w MMA, % m/m | 5,0:6,5 5,0+6,5 5,5+6,5 4556 | 4,354 4,8:6,0 4,8+6,5

1) mieszanka o uziarnieniu nigeglym; uziarnienie nietypowe dla MM betonu asfaltgee

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralnydt warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego
przedstawiono na rysunkach od 1do 7.

NR ASTM 200 100 80 50 40 20 10
100 0
'
90 Vs /[ 10
/
80 ,/ VA 20
© 4 /
g 70 / 30 o
® A e
8 s0 / w 8
Iy el R k7]
= 50 50 ©
‘M C
'g - A o
(]
g 40 8 g
N > N
o 30 — 70 &
20 80
=
10 90
0 100
0.075 0,15 0,18 0,3 042 0,85 2 4 63 8 96 16 25 38,1

12,8 20 31,6

Wymiary oczek sit kwadratowych, mm

Rys. 1. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mafreej BA od 0 do 20 mm do warstwégieralnej nawierzchni
drogi o obcizeniu ruchem dla KR1 lub KR2
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Rys. 2. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki erainej BA od 0 do 16mm, od 0 do 12,8 mm do
warstwy $cieralnej nawierzchni drogi o oléeniu ruchem KR1 lub KR2

Rys. 3. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankiarainej BA od 0 do 8mm, od 0 do 6,3 mm do warstoigralne;
nawierzchni drogi o obgkeniu ruchem nawierzchni drogi o oliggniu ruchem KR1 lub KR2
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Rys. 4. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mafreej BA od 0 do 20 mm do warstwégieralnej nawierzchni
drogi o0 obcizeniu ruchem od KR3 do KR6
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Rys. 5. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankiaratnej BA od 0 do 20 mm (mieszanka o nighim uziarnieniu)
do warstwyscieralnej nawierzchni drogi o ol¢eniu ruchem od KR3 do KR6
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Rys. 6.Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki maheej BA od 0 do 16 mm do warstwicieralnej
nawierzchni drogi o obgkeniu ruchem od KR3 do KR6
Rys. 7. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mafreej BA od 0 do 12,8 mm do warstwgieralnej nawierzchni
drogi o obcizeniu ruchem od KR3 do KR6

Skltad mieszanki mineralno-asfaltowej powiniert hystalony na podstawie badarébek wykonanych wg
metody Marshalla. Prébki powinny spelfilaymagania podane w tablicy 4 Ip. od 1 do 5.

Wykonana warstwécieralna z betonu asfaltowego powinna spétmigmagania podane w tablicy 4 Ip. od 6
do 8.

5.2.2.Warstwa wizgca, wyrdbwnawcza i wzmacnigja z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek maiimgch do warstwy waizacej, wyréwnawczej i
wzmacniajcej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zaweirttsfaltu podano w tablicy 5.

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralmjotwarstwy wizacej, wyrdwnawczej i wzmacnigej z
betonu asfaltowego przedstawiono na rysunkad88 Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powinidryc¢
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ustalony na podstawie badarébek wykonanych wg metody Marshalla; probki pawi spetnid wymagania podane
w tablicy 6 Ip. od 1 do 5.

Wykonana warstwa wkgca, wyrOwnawcza i wzmacnigja z betonu asfaltowego powinna speinia
wymagania podane w tablicy 6 Ip. od 6 do 8.

Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek mineralndtasfgch oraz warstwycieralnej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec MM i warstwy
Lp. Wiasciwosci scieralnej z BA w zalenosci od
kategorii ruchu
KR 1lub KR 2 KR 3 do KR 6
Modut sztywnéci pefzania”, MPa nie wymagasi | >14,0 £18)"
2 | Stabilné¢ prébek wg metody Marshalla w %) )
temperaturze 60C, kN 25,5 210,0
3 | Odksztatcenie prébek jw., mm od 2,0do 5,0 oddd,@,5
4 | Wolna przestrzew prébkach jw., % v/v od1,5do4,5 od 2,0 do 4{0
5 | Wypetnienie wolnej przestrzeni w prébkach jw., o od 75.0 do 90.0 0d 78,0 do 86,0
6 | Grubg¢ w cm warstwy z MMA o uziarnieniu:
od O mm do 6,3 mm od 1,5do 4,0
od O mm do 8,0 mm od 2,0do 4,0
od 0O mmdo 12,8 mm od 3,5do 5,0 od 3,5do 5,0
od O mm do 16,0 mm od 4,0do 5,0 od 4,0do 5,0
od 0 mm do 20,0 mm od 5,0 do 7,0 od 5,0 do 7,0
7 | Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98,0 =>98,0
8 | Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) od1,5do 5,0 od 3,0do 5)0

1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, instcje - zeszyt nr 48 [16], dotyczy tylko fary
projektowania sktadu MMA
2) probki zagszczone 2 x 50 udenzebijaka

3) probki zagszczone 2 x 75 udenzebijaka
4) specjalne warunki, okgienie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowarigpm,

Tablica 5. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek @wostwy whzacej, wyrOwnawczej i wzmacnigej z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawaciasfaltu

Rzgdne krzywych granicznych uziarnienia MM w zaiesci od kategorii
ruchu
Wymiar oczek sit KR 1lub KR 2 | KR 3 do KR 6
#, mm Mieszanka mineralna, mm
odO od 0 od 0 od 0 od 0 od 0 do
do 20 do 16 do 12,8 do 25 do 20 16Y
Przechodzi przez:
315 100
25,0 100 84+100 100
20,0 87+ 100 100 75+100 87+100 100
16,0 75+100 | 88+100 100 68+90 77+100 87+100
12,8 65+93 78+100 85+100 62+83 66+90 77+100
9,6 57+86 67+92 70+100 55+74 56+81 67+89
8,0 52+81 60+86 62+84 50+69 50+75 60+83
6,3 47+76 53+80 55+76 45+63 45+67 54+73
4,0 40+67 42+69 45+65 32+52 36+55 42+60
2,0 30+55 30+54 35+55 25+41 25+41 30+45
zawartgé
ziarn > 2,0 mm (45+70) | (46+70) (45+65) (59+75) (59+75) (55+70)
0,85 20+40 20+40 25+45 16+30 16+30 2033
0,42 13+30 14+28 18+38 1022 9+22 13+25
0,30 10+25 1124 15+35 8+19 7+19 1021
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0,18 6+17 8+17 11+28 5+14 5+15 7+16
0,15 5+15 7+15 9+25 5+12 5+14 6+14
0,075 3+7 3+8 3+9 4+6 4+7 5+8
Orientacyjna
zawartd¢ asfaltuw | 4,358 | 4,3:5,8 4,5:6,0 4,0:5,5 4,0:5,5 4,3:5,8
MMA, % m/m
1) Tylko do warstwy wyréwnawczej

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralmyotwarstwy wazacej, wyrbwnawczej i wzmacniggej z
betonu asfaltowego przedstawiono na rysunkach dad 83.
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Rys. 8. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankiaralnej BA od 0 do 20 mm do warstwya#gcej, wyrownawczej i
wzmachiajcej nawierzchni drogi o obgieniu ruchem KR1 lub KR2
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Rys. 9. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki nemalnej BA od 0 do 16 mm do warstwy gwicej,
wyréwnawczej i wzmacniagej nawierzchni  drogi o obgieniu ruchem KR1 lub KR2
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Rys. 10. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankneralnej BA od 0 do 12,8 mm do warstwy gwicej,
wyréwnawczej i wzmacniagej nawierzchni drogi o obgieniu ruchem KR1 lub KR2
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Rys. 11. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankineralnej BA od 0do 25 mm do warstwy wiizacej,
wyréwnawczej i wzmachniaggej nawierzchni drogi o obgieniu ruchem od KR3 do KR6
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Rys. 12. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankineralnej BA od 0 do 20 mm do warstwy gwicej,
wyréwnawczej i wzmacniagej nawierzchni drogi o olgieniu ruchem od KR3 do KR6
Krzywe graniczne uziarnienia mieszamimeralnej BA od 0 do 16 mm do warstwy wyréwnawcze

nawierzchni drogi o obgieniu ruchem od KR3 do KR6

Rys. 13.

Tablica 6. Wymagania wobec mieszanek mineralndtasfgch i warstwy wizacej, wyréwnawczej oraz wzmacniagj z betonu

asfaltowego
Wymagania wobec MMA, warstwy
L, Wwigzgcej, wyréwnawczej
Lp. Wiasciwosci wzmacniajcej w zalenosci od kategorii
ruchu
KR1 lub KR 2 od KR 3 do KR 6
Modut sztywnéci pelzanial), MPa nie wymaga si >16,0 £22)°
2 | Stabilnd¢ probek wg metody Marshalla w
temperaturze 60C, zagszczonych 2x75 udertie >8,0 £6,07 >11,0
ubijaka, kN
3 | Odksztalcenie probek jw., mm od 2,0do 5, oddd, 3,0
4 | Wolna przestrzew probkach jw., %(v/v) od 4,0 do 8,0 od 4,0 do 8,
— - - - —]]
5 | Wypetnienie wolnej przestrzeni w prébkach jw., % od 65.0 do 80.0 <750
6 | Gruba¢ warstwy w cm z MMA o uziarnieniu:
od 0O mmdo 12,8 mm od 3,5do 5,0
od O mm do 16,0 mm od 4,0 do 6,0 od 4,0do 6,0
od 0 mm do 20,0 mm od 6,0 do 8,0 od 6,0 do 8,0
od 0 mm do 25,0 mm - od 7,0 do 10,0
7 | Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98,0 =>98,0
8 | Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) od 4,5do 9,0 od 4,5do 9,0
1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, instru&cj zeszyt nr 48 [16],dotyczy tylko fazy
projektowania skladu MMA
2) dla warstwy wyréwnawczej
3) specjalne warunki, obgienie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowaritpn,

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltow produkuje sj w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lubgtym zapewniajcej
prawidtowe dozowanie sktadnikow, ich wysuszenieymieszanie oraz zachowanie temperatury sktadnikgatowej
mieszanki mineralno-asfaltowej.

Dozowanie skladnikéw, w tym ta& wstpne, powinno b§ wagowe i zautomatyzowarez
zgodne z recept Dopuszcza gi dozowanie olgtosciowe asfaltu, przy uwzetinieniu zmiany jego egtasci w
zaleznosci od temperatury. Dla kategorii ruchu od KR5 H&6 dozowanie skitadnikébw powinno dysterowane
elektronicznie.

Tolerancje dozowania sktadnikbw mpgwynost: jedna dziatka elementarna wagi, wallie
przeptywomierza, lecz nie wiej niz + 2 % w stosunku do masy sktadnika.

Jezeli jest przewidziane dodanieodka adhezyjnego, to powinien onébgyozowany do asfaltu w sposéb i w
ilosciach okrélonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien b§ ogrzewany w sposéb gmdni, z uktadem termostatowania, zapevguan
utrzymanie statej temperatury z toleranejs° C.

Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wyrosi

-dlaD 50 od 145C do 168 C,
-dlaD 70 od 140C do 166 C,
-dlaD 100 od 135C do 166 C,

- dla polimeroasfaltu -  wg wskaz@roducenta polimeroasfaltu.

Kruszywo powinno b§ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka mineramalodaniu wypetniacza
uzyskata whaciwa temperatug. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie powinna byyzsza o wgcej niz 3¢°
C od maksymalnej temperatury mieszanki mineralrfakasvej.

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powwgaost:
od 14@ do 176 C,
od 135C do 165 C,

-zD50
-zD70
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-zD 100 od 130C do 166 C,
- z polimeroasfaltem -  wg wskazaroducenta polimeroasfaltu.

5.4. Przygotowanie podida

Podtaze pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinn@ byyprofilowane i rowne. Powierzchnia

podiaza powinna by sucha i czysta.
Nierownaci podtaza pod warstwy asfaltowe nie powinnycbyicksze od podanych w tablicy 7.

Tablica 7. Maksymalne nieréwém podtaza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. Drogi i place Podtze pod warstw
scieralry WigzaCa i wzmacniajca

1 | Drogiklasy A, Si GP 6 9

2 | Drogiklasy GiZz 9 12

3 | Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 12 15

W przypadku gdy nieréwroi podiaza ¢ wieksze od podanych w tablicy 7, pogdonaley wyréwna
poprzez frezowanie lub utenie warstwy wyréwnawcze;.

Przed rozleeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego tq@dnaley skropt emulsy asfaltow lub
asfaltem uptynnionym w ikei ustalonej w SST. Zalecane §t asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub
uptynniacza podano w tablicy 8.

Powierzchnie czotowe krawmikéw, wlazéw, wpustdéw itp. uszdlzer powinny by pokryte asfaltem lub
materiatem uszczelniggym okr&lonym w SST i zaakceptowanym przezyniera.

Tablica 8. Zalecane ifoi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolugj uptynniacza z asfaltu uptynnionego

Podioe d K . " llos¢ asfaltu po odparowaniu wody z
odiaz€ do wykonania warstwy emulsji lub uptynniacza z asfaltu
z mieszanki betonu asfaltowego uplynnionego, kg/fn

Lp.

Podtaze pod warstw asfaltove
1 [ Podbudowa/nawierzchnia tluczniowa od 0,7 do 1,0
2 | Podbudowa z  kruszywa  stabilizowanego

mechanicznie 0d 0,5do 0,7
3 | Podbudowa z chudego betonu Iub gryntu

stabilizowanego cementem 0d 0,3do 0,5
4 Nawierzchnia asfaltowa o) chropowatej 0d 0.2 do 0.5

powierzchni

5.5. Pojczenie medzywarstwowe

Kazdg utozomg warstwe nalery skropt emulsy asfaltows lub asfaltem uptynnionym przed ukniem
nastpnej, w celu zapewnienia odpowiedniegogpaknia mgdzywarstwowego, w ikei ustalonej w SST.
Zalecane iléci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltoluéj uptynniacza podano w tablicy 9.

Tablica 9. Zalecane ifgi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolubj uptynniacza z asfaltu uptynnionego

llo$¢ asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub
Lp. Polczenie nowych warstw uptynniacza z asfaltu uptynnionego k@/m
1 | Podbudowa asfaltowa
2 | Asfaltowa warstwa wyréwnawcza Ifb od 0,3do 0,5
wzmachiajca
3 | Asfaltowa warstwa wizaca od 0,1do 0,3

Skropienie powinno hy wykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianynmodparowanie wody lub
ulotnienie uptynniacza; orientacyjny czas wyprzetaavynosi Co najmniej:
- 8h przyiléci powyzej 1,0 kg/mi emulsii lub asfaltu uptynnionego,
- 2h przyildciod 0,5 do 1,0 kg/fmemulsji lub asfaltu uptynnionego,
- 0,5 h przyiléci od 0,2 do 0,5 kg/fremulsji lub asfaltu uptynnionego.
Wymaganie nie dotyczy skropienia ragutaczarki.

5.6. Warunki przystapienia do roboét

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegozenby¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia jest niezai od
+5° C dla wykonywanej warstwy grubd > 8 cm i + 18 C dla wykonywanej warstwy grubc < 8 cm. Nie
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dopuszcza siuktadania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokpwatazu, podczas opadoéw atmosferycznych oraz
silnego wiatru (W% 16 m/s).

5.7. Zarob prébny

Wykonawca przed przygiieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltdwyjest zobowjzany do
przeprowadzenia w obeciw Inzyniera kontrolnej produkcji.

Sprawdzenie zawarioi asfaltu w mieszance okéta sk wykonupc ekstraka;.

Tolerancje zawartei sktadnikéw mieszanki mineralno-asfaltowej watgm skladu zaprojektowanego
podano w tablicy 10.

Tablica 10. Tolerancje zawaétm sktadnikbw mieszanki mineralno-asfaltowe] watgm skladu zaprojektowanego
przy badaniu pojedynczej probki mejodkstrakcji, % m/m

Mieszanki mineralno-asfaltowe do

Lp. Sktadniki mieszanki mineralno-asfaltowej nawierzchni drég o kategorii ruchu
KR 1 lub KR 2 KR 3 do KR 6

1 | Ziarna pozostafe na sitach o oczkaghmm:
31,5; 25,0; 20,0; 16,0; 12,8; 9,6; 8,0; 6,3; 4,0; 2 +5,0 +4,0

2 | Ziarna pozostage na sitach o oczkach # mm:
0,85; 0,42; 0,30; 0,18; 0,15; 0,075 3,0 +2,0

3 gig;r:sarln%zechod;ze przez sito o oczkach # £2.0 £15

4 | Asfalt +0,5 +0,3

5.8. Odcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano konieczéio wykonania odcinka probnego, to co najmniej na 3 pized
rozpoczciem robd4t, Wykonawca wykona odcinek prébny w celu:
— stwierdzenia czyiyty sprzt jest wigciwy,
- okreslenia grubéci warstwy mieszanki mineralno-asfaltowej przed ¢gagzeniem, koniecznej do uzyskania

wymaganej w dokumentacji projektowej grgbiowarstwy,

— okreslenia potrzebnej ilci przegé walcow dla uzyskania prawidtowego zagczenia warstwy.

Do takiej préby Wykonawcazyje takich materiatow oraz spim, jakie kda stosowane do wykonania
warstwy nawierzchni.

Odcinek prébny powinien Ildyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca mee przysipi¢c do wykonywania warstwy nawierzchni po zaakceptawardcinka prébnego
przez Irkyniera.

5.9. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna ¢bywbudowywana ukladask wyposaong w uktad z
automatycznym sterowaniem grébowarstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dolemtacy projektow.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinnarmgsza od minimalnej temperatury mieszanki podanej
w pkcie 5.3.

Zagzszczanie mieszanki powinno odbyivsic bezzwiocznie zgodnie ze schematem pezejalca ustalonym
na odcinku prébnym.

Pocatkowa temperatura mieszanki w czasieggagzania powinna wyndshie mniej nk:
- dla asfaltu D 50 13aC,
- dla asfaltu D 70 12%C,
- dla asfaltu D 100 12,
- dla polimeroasfaltu - wg wskaz@roducenta polimeroasfaltéw.

Zageszczanie nalgy rozpocaé¢ od kravedzi nawierzchni ku osi. Wskaik zagszczenia utonej warstwy
powinien by zgodny z wymaganiami podanymi w tablicach 4 i 6.

Ztgcza w nawierzchni powinny bywykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostofeado osi drogi.

Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny dprzesunjte wzgkdem siebie co najmniej o 15 cmaZia
powinny by catkowicie zwjzane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.

Ztacze robocze powinno Byréwno obcgte i powierzchnia obgtej krawedzi powinna by posmarowana
asfaltem lub oklejona samoprzyleptasma asfaltowo-kauczukowv Sposéb wykonywania @z roboczych powinien
by¢ zaakceptowany przeziyniera.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og8lpkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robo6t

Przed przysfpieniem do robét Wykonawca powinien wykénbadania asfaltu, wypetniacza oraz kruszyw
przeznaczonych do produkcji mieszanki mineralnalésive] i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi do
akceptacji.

6.3. Badania w czasie rob6t

6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie wytwarzania mieszanki minevedisfaltowej podano w
tablicy 11.
6.3.2.Sklad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Badanie skiadu mieszanki mineralno-asfaltowej galea wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-04001:1967 [8].
Wyniki powinny by zgodne z receptlaboratoryja z toleranci okreslong w tablicy 10. Dopuszczasiwykonanie
bada innymi réwnowanymi metodami.

6.3.3.Badanie wtaciwosci asfaltu
Dla kazdej cysterny naley okresli¢ penetragj i temperatug mieknienia asfaltu.
6.3.4.Badanie wtaciwosci wypetniacza

Na kazde 100 Mg zaytego wypetniacza natg okresli¢ uziarnienie i wilgotné¢ wypetniacza.

Tablica 11. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki minerasfaltowej

Czgstotliwos¢ bada
Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba badana dziennej dziatce]
roboczej
1 [ Skiad i uziarnienie mieszanki mineralno- 1 probka przy produkcji do 500 Mg
asfaltowej pobranej w wytworni 2 probki przy produkcji ponad 500 Mg
2 | Wiciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)
3 | Wissciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
4 | Wiaciwosci kruszywa przy kadej zmianie
5 | Temperatura skladnikbw mieszanki mineralno- dozér ciat
asfaltowej 0ZOr cagty
6 | Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej zdgepojazd przy zatadunku i w czasie
wbudowywania
7 | Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowej jw.
Wigsciwosci probek mieszanki mineralno- ied dzienni
asfaltowej pobranej w wytworni jeden raz dziennie
Ip.1i Ip.8 — badania maghy¢ wykonywane zamiennie wg PN-S-96025:2000 [10]

6.3.5.Badanie wtaciwosci kruszywa
Przy kadej zmianie kruszywa nalg okresli¢ klas; i gatunek kruszywa.
6.3.6.Pomiar temperatury sktadnikdw mieszanki mineralsfaéowe]

Pomiar temperatury sktadnikéw mieszanki mineraséaltowej polega na odczytaniu temperatury nai skal
odpowiedniego termometru zamontowanego na otaczaereperatura powinna bygodna z wymaganiami podanymi
w recepcie laboratoryjnej i SST.

6.3.7.Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowejega na kilkakrotnym zanurzeniu termometru w
mieszance i odczytaniu temperatury.
Doktadn@¢ pomiarux 2° C. Temperatura powinna bggodna z wymaganiami podanymi w SST.
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6.3.8.Sprawdzenie wygHu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wygbu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocemieualnej jej wyghdu w czasie
produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudowywania.

6.3.9.Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej najeokresla¢ na probkach zagzczonych metadMarshalla.
Wyniki powinny by¢ zgodne z receptaboratoryjn.

6.4. Badania dotycace cech geometrycznych i wkgiwosci warstw nawierzchni
z betonu asfaltowego

6.4.1 Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanych warstw nawierzchni z bet@sfaltowego podaje
tablica 12.

Tablica 12. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalnaestotliwos¢ bada i pomiaréw
1 [ Szeroké¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o dhégol km
2 | Réwnd¢ podtuzna warstwy kady pas ruchu planografem lubgato 10 m
3 | Rbwna¢ poprzeczna warstwy nie rzadzief o 5m
4 | Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinkuidratjuggci 1 km
5 | Rzdne wysokéciowe warstwy pomiar ezinych niwelacji podlanej i poprzecznej oraz

usytuowania osi wedtug

Uksztattowanie osi w planie dokumentacji budowy

2 prébki z kadego pasa o powierzchni do 3008 m

6
7 | Grubg¢ warstwy
8
9

Zlgcza podidne i poprzeczne cala diugoziacza
Krawedz, obramowanie warstwy cata diugo
10 | Wyghd warstwy ocena ggta

11 | Zagszczenie warstwy 2 prébki z #dego pasa o powierzchni do 3000 m
12 | Wolna przestrzew warstwie jw.

6.4.2.Szerokd¢ warstwy

Szeroké¢ warstwy scieralnej z betonu asfaltowego powinna¢kggodna z dokumentacjprojektovs, z
tolerancy +5 cm. Szerok& warstwy asfaltowej k] potazonej, nie ograniczonej krawnikiem lub opornikiem w
nowej konstrukcji nawierzchni, powinnabgzersza z kKalej strony co najmniej o grubdwarstwy na niej potmonej,
nie mniej jednak 5 cm.

6.4.3.ROWNGs¢ warstwy

Nierownaci podtwne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mmerawg BN-68/8931-04 [11] nie
powinny by wicksze od podanych w tablicy 13.

Tablica 13. Dopuszczalne nierévégowarstw asfaltowych, mm

Lp. Drogi i place \/V_arstwa W_ar_stwa Warstyv_a
scieralna wigzaca wzmacniagca
1 Drogi klasy A, S i GP 4 6 9
Drogi klasy Gi Z 6 9 12
3 Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 9 12 15

6.4.4.Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowegodtinkach prostych i na tukach powinny¢tzgodne z
dokumentagj projektows, z tolerangj + 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe
Rzedne wysokéciowe warstwy powinny hiyyzgodne z dokumentacprojektowy, z toleranci £ 1 cm.
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6.4.6.Uksztaltowanie osi w planie
Os warstwy w planie powinna lByusytuowana zgodnie z dokumengapjojektows, z toleranci 5 cm.
6.4.7.Gruba¢ warstwy

Gruba¢ warstwy powinna by zgodna z grulizia projektows, z toleranci + 10 %. Wymaganie to nie
dotyczy warstw o grubigi projektowej do 2,5 cm dla ktérej tolerancja wgna5 mm i warstwy o grubei od 2,5 do
3,5 cm, dla ktorej tolerancja wynasis mm.

6.4.8.Ztacza podhane i poprzeczne

Ztagcza w nawierzchni powinny bywykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostofmdo osi. Zicza w
konstrukcji wielowarstwowej powinny ldyprzesungte wzgkdem siebie co najmniej o 15 cm.agZta powinny by
catkowicie zwjzane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.

6.4.9.Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwascieralna przy opornikach drogowych i gdzeniach w jezdni powinna wystatvad 3do 5 mm
ponad ich powierzchai Warstwy bez opornikéw powinny bywyprofilowane a w miejscach gdzie zaszla konieézn
obciecia pokryte asfaltem.

6.4.10.Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien énijednolia tekstug, bez miejsc przeasfaltowanych,
porowatych, tuszegych sé i spckanych.

6.4.11.Zagszczenie warstwy i wolna przestfize warstwie

Zageszczenie i wolna przestnzew warstwie powinny b§ zgodne z wymaganiami ustalonymi w SST i
recepcie laboratoryjnej.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonwatisfvego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-000QQWymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapyojektows i SST, jeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg fkilPN-S-96025:2000[10] daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 iwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robét, zgodnie z zatwierdzonym prejekorganizacji ruchu,
- dostarczenie materiatow,
- wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itfgnsport na miejsce wbudowania,
— posmarowanie lepiszczem kredlzi urzzdzen obcych i krawznikéw,
— skropienie mgdzywarstwowe,
— roziozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,
— obckcie krawedzi i posmarowanie asfaltem,
- przeprowadzenie pomiaréw i bad@aboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclamig;j.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Inne dokumenty
12.Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygdtsztywnych. IBDIM, Warszawa, 1997
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13.Tymczasowe wytyczne techniczne. Polimeroasfaltygdwe. TWT-PAD-97. Informacje, instrukcje - zeszwy, 5
IBDiM, Warszawa, 1997

14.Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfed EMA-99. Informacije, instrukcje - zeszyt 60DiB1,
Warszawa, 1999

15.WT/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny jakbgrysow izwiréw kruszonych z naturalnie rozdrobnionego
surowca skalnego przeznaczonego do nawierzchnodnpgh, CZDP, Warszawa, 1984

16.Zasady projektowania betonu asfaltowego ockezonej odporniei na odksztatcenia trwate. Wytyczne oznaczania
odksztatcenia i modutu sztywfm mieszanek mineralno-bitumicznych metogbetzania pod obgieniem
statycznym. Informacje, instrukcje - zeszyt 48, IBDWarszawa, 1995

17.Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiejdnia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiatldrogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43299 r., poz. 430).

INFORMACJA AKTUALIZACYJNA O ASFALTACH WPROW ADZONYCH NORMA PN-EN
12591:2002 (U)

Niniejsza aktualizacja OST zostata wprowadzonatdsosvania przez General®yrekcg Drog Krajowych i Autostrad
pismem nr GDDKIiA-BRI 3/211/3/03 z dnia 2003-09-22.

1. Podstawa zmian

W 2002 r. decyzj prezesa Polskiego Komitetu Normalizacyjnego zagtetygta, metod notyfikacji (bez
ttumaczenia), do stosowania w Polsce norma
PN-EN 12591:2002 (U), okéljace metody badai wymagania wobec asfaltow drogowych.
Norma ta klasyfikuje asfalty w innym podziale ragmvym niz dotychczasowa norma PN-C-96170:1965.
Asfalty, zgodne z PN-EN 12591:2002 (4)dostpne w Polsce od pogtku 2003 r.
Norma PN-EN 12591:2002 (U), nie uniexaéa dotychczas stosowanej normy PN-C-96170:1865wila
przywotania w dokumentach kontraktowych normy
PN-C-96170:1965 ma ona zastosowanie, pod warungayskania asfaltu produkowanego wg PN-C-96170:1965

2. Zmiany aktualizacyjne w OST

Niniejsza informacja dotyczy stosowania asfaltégyPNN-EN 12591:2002 (U) w OST, wydanych przez GDDP

w 2001 r., uwzgidniajgcych zataenia ,Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni pdaych i potsztywnych”
(KTKNPP), GDDP - IBDiM, Warszawa 1997:
D-04.07.01 Podbudowa z betonu asfaltowego
D-05.03.05 Nawierzchnia z betonu asfaltowego
D-05.03.07 Nawierzchnia z asfaltu lanego
D-05.03.12 Nawierzchnia z asfaltu twardolanego
D-05.03.13 Nawierzchnia z mieszanki mastyksowo-gnej (SMA)
D-05.03.22 Nawierzchnia z asfaltu piaskowego.

Niniejsza informacja dotyczy réwriénnych OST uwzgldniajgcych roboty z wykorzystaniem lepiszcza
asfaltowego.

ogkrwhpE

3. Zalecane lepiszcza asfaltowe

W zwigzku z wprowadzeniem PN-EN 12591:2002 (U), Instigatlawczy Drog i Mostow w porozumieniu z
Generalyg Dyrekcjg Drég Krajowych i Autostrad uaktualnit zalecenigbdou lepiszcza asfaltowego do mieszanek
mineralno-asfaltowych w ,Katalogu typowych konstejilnawierzchni podatnych i potsztywnych”, ktorytpodstavg
opracowania OST wymienionych w punkcie 2.

Nowe zalecenia przedstawia tablica 1.

Tablica 1. Zalecane lepiszcza asfaltowe do mieszanek mire@dfaltowych wedtug przeznaczenia mieszanki i gieciia drogi

ruchem
Typ mieszanki Tablica zat. A Kategoria ruchu
i przeznaczenie KTKNPP KR1-2 KR3-4 KR5-6
Beton asfaltowy do Tablica A 50/70 35/50 35/50
podbudowy
35/50
Bet falt q 1 DE30 A,B,C 35/50
eton asfallowy do warStwy - taplica C 50/70 DE80 AB,C | DE30AB,C
WigzaCe) DP30 DP30
DP80
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Mieszanki mineralno-

asfaltowe do warstwy 50/70 50/70

scieralnej (beton asfaltowy Tablica E DES8O A,B,C DE30 A,B,C DE30AB,C
mieszanka SMA, mieszanka DE150 AB,.C | DE8OAB,C | DEBOAB.C

MNU)

Uwaga:' - do cienkich warstw

Oznaczenia:

KTKNPP - Katalog typowych konstrukcji nawierzchmidgatnych i pétsztywnych,

SMA - mieszanka mastyksowo-grysowa,

MNU - mieszanka o nieggtym uziarnieniu,

35/50 - asfalt wg PN-EN 12591:2002 (U), zpsljiacy asfalt D-50 wg PN-C-96170:1965,
50/70 - asfalt wg PN-EN 12591:2002 (U), zpsijiacy asfalt D-70 wg PN-C-96170:1965,

DE, DP - polimeroasfalt wg TWT PAD-97 Tymczasowetyegne techniczne. Polimeroasfalty drogowe.
Informacje, instrukcje - zeszyt 54, IBDiM, Warsza®297

4. Wymagania wobec asfaltow drogowych

W zwigzku z wprowadzeniem PN-EN 12591:2002 (U), Instgatlawczy Drég i Mostow w porozumieniu z
Generalg Dyrekcp Drog Krajowych i Autostrad ustalit wymagane wdavosci dla asfaltéw z dostosowaniem do
warunkéw polskich - tablica 2.

Tablica 2. Podziat rodzajowy i wymagane wtwosci asfaltow drogowych o penetracji odx2)1 mm do 3380,1 mm wg PN-EN
12591:2002 (U) z dostosowaniem do warunkoéw polskich

Lp. Wiasciwosci Metoda Rodzaj asfaltu
badania| 20/3035/50( 50/70( 70/100| 100/15 160/22| 250/33
0 0 0
WEASCIWOSCI  OBLIGATORYJNE
1 [ Penetracja w 0,1mm P{\IA:ZEGN 20-30| 35-50( 50-70| 70-100 100- | 160- 250-
25°C 150 220 330
Temperatura o PN-EN
2 micknienia C 1427 |55-63|50-58|46-54| 43-51 | 39-47| 35-43 30-34
Temperatura o PN-EN
3 zaptonu, nie C 22592 240 240 230 230 230 220 220
mniej niz
Zawartag¢ PN-EN
4 | sktadnikow % m/m 12:592 99 99 99 99 99 99 99
rozpuszczal-
nych, nie mniej
niz

Zmiana masy po
5 | starzeniu (ubyte % m/m| PN-EN | 0,5 | 0,5 | 0,5 0,8 0,8 1,0 1,0

lub przyrost) nie 12607-1
wiecej niz
Pozostata
6 |penetracja po % | PN-ENJ 55 1 53 | 50 | 46 43 37 35
starzeniu, nie 1426
mniej niz
Temperatura
7 | micknienia po oc | PNEN ' 57 | 50 | 48 | 45 41 37 32
starzeniu, nie 1427
mniej niz
WEASCIWOSCI SPECJALNE KRAJOWE
Zawartdé
8 | parafiny, % | PNENT 5o 1 o0 22| 22 | 22 | 22 | 22
nie wiecej niz 12606-1
Wzrost temp.
9 | micknienia po oc | PNENT g | g8 | 9 9 10 11 11
starzeniu, nie 1427
wiecej niz
Temperatura Nie
10 | tamliwosci, nie oc | PNEN Vo | 5| 8| 10 | <12 | -15 | -16
wiecej niz 12593 resla
sie
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Ad 14) Znaki poziome
1. Wstep

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Szczego6towej Specyfikacpfirecznej § wymagania dotycce wykonania i odbioru
oznakowania poziomego podczastwardzenia placu w miejscowoi Lipiny”.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczego6towa Specyfikacja Techniczna jest stosoyakmadokument przetargowy i kontraktowy przy zldgan
i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obfych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyprowadzenia robét przy wykonaniu oznakowania
poziomego jezdni i obejmayj
a) wykonanie oznakowanie poziomego cienkowarstwaweg
- przegcia dla pieszych (1 szt.) — znak P-10;

1.4. Okrélenia podstawowe

1.4.1. Poziome oznakowanie drdg - naniesiony lubdelvany w nawierzchni materiat do poziomego znakoavdrog
zgodnie z "Instrukgj o znakach drogowych poziomych".

1.4.2. Trwate znakowanie drdg - oznakowanie, ktdrezps uytkowania wynosi co najmniej 12 miesy.

1.4.3. Materiaty do znakowania cienkowarstwoweguaterialy nakliadane warsjvgrubgci

0,3 - 0,8 mm (na mokro).aSo rozpuszczalnikowe farby jednoskladnikowe stamosvw temperaturze otoczenia lub
podgrzane.

1.4.4. Pozostate okdlenia podane w niniejszej SST ayodne z obowkzujacymi odpowiednimi normami,

"Instrukcjg 0 znakach drogowych poziomych" oraz Specyfikd@chnicziy

D-.00.00.00."Wymagania ogolne".

1.5. Ogélne wymagania dotygze robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jé&kach wykonania oraz za zgodéioz Dokumentag)
Projektows, SST i poleceniami ltyniera.
Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-.00.00.00 "Wymagania ogoélne"

2. Materialy
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu oznakoveapbziomego trasy wg zasad niniejszej S8T s

2.1. Biata farba drogowa na bazie rozpuszczalnikédnosktadnikowa stosowana na zimno. Farba musagé
Aprobat Techniczn

Nalezy uzy¢ farby do trwatego znakowania drég.

2.2. Rozpuszczalnik - do rozérezania farby wolno aywaé tylko rozpuszczalnika wskazanego przez producenta
farby. Przy myciu spkgu do znakowania, madoy¢ uzyte inne rozpuszczalniki.

3. Sprzt

3.1. Sprzt do prac podstawowych

Wszystkie elementy oznakowania poziomego misZ wykonywane wydcznie sprztem
zmechanizowanym.

Sprzt musi by zintegrowany z systemem zmechanizowanego posypswairokulkami szklanymi. Zestaw
sprztu winien posiadamazliwos¢ regulacji wydajnéci nanoszonych materiatéw oraz gwarantéw@vnomierndé
ich podawania.
Zastosowany spet mechaniczny musi lgysprawny technicznie oraz musi uzyskéceptagj Inzyniera.

3.2. Sprzt towarzysacy

Wykonawca rob6t musi dysponotvpojazdami zabezpieczaymi (z oznakowaniem ruchomym) do
rozstawiania i zbierania pachotkéw ktére zabezp@pcavieze znakowanie przed rozjechaniem. Wykonawca
powinien dysponowataka liczba pachotkéw ostrzegawczych, by méc zabezpiégaginorazowo malowany odcinek
do czasu wyschgtia naniesionego na nim znakowania i oddania pohl.ru
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Wykonawca powinien dysponowlompletem znakéw ruchomych i statych, przewidz@ngio oznakowania
odcinka robot wg "Instrukcji oznakowania rob6t pemizonych w pasie drogowym" (Monitor Polski nr 2dria
18.06.1990 r.).

Wykonawca powinien dysponowaprztem umaliwiajgcym mechaniczne starcie znakowania w przypadku
jego korekty oraz szczatkmechaniczai reczmg do usuwania zanieczyszdze

4. Transport

Materialy wyte do wykonania oznakowania poziomego trasy grimg transportowane na miejsce
wbudowania dowolnymirodkami transportu. Materiaty podczas transportsazby¢ zabezpieczone przed
zniszczeniem.

5. Wykonanie robot
5.1. Ogdlne warunki wykonania robot
Og0blne warunki wykonania robét podano w SST D-.0@0 "Wymagania og6lne".
5.2. Zakres wykonywanych robét
5.2.1. Wytrasowanie geometrii znakowania poziontegsy

Doktadne potaenie przysztych znakowianalezy zaznacz§ na nawierzchni w oparciu o projekt oznakowania.
Aby trasowanie byto jednoznacznie czytelnie, maleanig¢ w odpowiednich odgpach punkty lub waskie linie, farf
o niskiejzywotnasci, zgodnie z przebiegiem zaplanowanego znakow®ueztek i koniec réanego rodzaju linii,
nalezy nanig¢ za pomog matych poprzecznych kresek.

5.2.2. Wykonanie oznakowania poziomego na jezdni

Znakowanie naley wykona wedtug wymiaréw geometrycznych przewidzianych wjgkcie oznakowania.
Farba powinna hiynanoszona zgodnie z zaleceniami producenta, talo$taty spetnione #@éj opisane wymagania dla
oznakowania poziomego.

Przed rozpoagxiem prac Wykonawca jest zobawany do uzyskania dla partii farby, skréconégiadectwa
badania jakéci oraz sprawdzenia czy powierzchnia znakowaniajeest do wykonania rob6t, a vt czy jest
wystarczagco czysta, sucha i czy zgodnie z instrghmjoducenta wzgtina wilgotnd¢ powietrza nie jest zbyt wysoka
oraz temperatura jezdni i powietrza nie jest zligkan

Uzgodnione materiaty do znakowania winny lapstarczone w typowych, zapewni@jch szczeln&
opakowaniach handlowych i magazynowane do czaswekania w miejscach zacienionych, suchych i tenpeza
od 5 - 25 oC lub zaledeproducenta.

Bezparednio przed naniesieniem farba must bardzo dobrze rozmieszana i doprowadzona do epko
roboczej, zgodnie z zaleceniami producenta.ayaeczegodlnie zwrééiuwag: na dotrzymanie warunkéw ustalonych
przez producenta odérie dodania rozcieczalnika przy nanoszeniu farby weszych temperaturach. Pojemniki po
farbie musz by¢ catkowicie oprénione i usunjte w sposob upogekowany. Przy naktadaniu farby musicby
zagwarantowane réwnomierne raaoie materiatu znakggego, utrzymanie grukoi warstwy, iléci mikrokulek
szklanych jak i geometria oraz rowne keglwie znakowania. Malowarki musby¢ dopasowane swpjwielkoscia,
wyposaeniem i wydajnécia do przeznaczenia, zakresu rob6t i lokalnych wabunk

5.2.3. Doktadn& nanoszenia
Po przedstawieniu ftynierowi przez Wykonawg do akceptacji materiatéw do oznakowania ptelzostan
nastpujace ustalenia technologiczne:
- iloé¢ nanoszonej farby,
- iloé¢ rozsypanych mikrokulek (min. 200 g/m2).
Wykonawca jest zobowzany zachowanastpujace tolerancje:
- ilo$¢ nanoszonej farby (grubéwarstwy) nie mee by nizsza nk 0 10% w stosunku do ustalonej,
- ilos¢ rozsypanych mikrokulek nie me by nizsza ani té wyzsza od ustalonej o 20%.

6. Kontrola jakosci robét
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6.1. Kontrola jakéci materiatdw

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-.00.00.00."Wymagania ogblne
6.1.1. Kontrola jakéci farby

Przed przysipieniem do znakowania Wykonawca przedstavwyhierowi do akceptacji rodzaj farby.
6.1.2. Kontrola jakéci mikrokulek szklanych

Przed rozpoczxiem malowania, Wykonawca przedstawiynierowi do akceptacji rodzaj mikrokulek wraz z
atestem producenta i ewentualnie posiadanymi hogacjami zagranicznymi lufwiadectwem bada Jednorazowo
podstawowe cechy materialu, zostaprawdzone na koszt Wykonawcy przez laboratorigke®ane przez
Zamawiajcego.

6.2. Wymogi jakéciowe dla znakowania poziomego
Ponizsze wymogi dotycztrwatego znakowania poziomego.
6.2.1. Widoczn& w dziea

Widocznaé¢ oznakowania.
Wspotczynnik luminacji (stopiejasndgci), winien wykazywa nastpujace wartgci minimalne:
- w $wiezym znakowaniu 0,55,
- w wywanym znakowaniu 0,30.

6.2.2. Widzialné¢ w nocy

W celu zapewnienia wystarcaagj widzialngci w nocy, wspétczynnik luminacji odbitej powinievynosic
dla farby biatej trwatego znakowania:
- $wieze znakowanie: minimum 200 mcd/m2 Ix,
- uizywane znakowanie: minimum 100 mcd/m2 Ix.
Odblaskow&¢ musi by rownomierna na calej powierzchni nadmej farby.

6.2.3. Szorstk&

Wskaznik szorstkéci winien wynost:
- dlaswiezym znakow, nie mniej 150 jedn. SRT,
- dla wywanym znakéw, nie mniej nid5 jedn. SRT.

6.2.4. Trwatdé
Trwato$¢ oceniana jest jako stopieuzycia w 10 stopniowej skali na zasadzie poréwnamaarcami
fotograficznymi.

6.2.5. Czas schetia
Czas schricia wzadnym przypadku nie mie przekraczal godziny.

6.2.6. Grubé&¢ znakowania
Bez uwzgédnienia materiatéw odblaskowych lub uszorstsgggh, nie powinna przekracz&00 mikrometréw
na mokro.
6.3. Kontrola i badania w trakcie wykonywania rob6t
6.3.1. Kontrola i badania w pierwszym dniu znakoiaan

Badania w pierwszym dniu znakowania gaa celu potwierdzenie przyych zalaen i ewentualg
modyfikacg technologii.

Badania obejmuj
- badanie lepk&i natryskiwanej farby,
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- badanie grubiwi naktadanej powtoki (iléci nanoszonej farby),

- badanie iléci rozsypanych mikrokulek,

- badanie wspétczynnika luminacji oraz wspéttmych chromatycznych,

- badanie odblaskowoi oznakowania (wspoétczynnika luminacji wstecznej).
Badania przeprowadzoneg sa koszt Wykonawcy.

6.3.2. Kontrola i badania w trakcie znakowania

Badania bda prowadzone co 7 dni roboczych. Badanjdabmialy zakres jak w punkcie 6.3.1. Majne na
celu potwierdzenie dochowania technologicznychysianie wtdciwych parametrow iytkowych znakowania.

Wykazanie przez badania zamnych parametrow:
- ilo$¢ nanoszonej farby,
- ilo$¢ rozsypywanych kulek,

ponizej granic tolerancji ustalonych w punkcie 5.2.4wpduje konieczn& ponownego wykonania oznakowania na
odcinku okrélonym przez stiaby laboratoryjne, jednak nie mniejszynt miykonanym poprzedniego dnia roboczego
oraz w dniu kontroli. Ocen,, prawidtowoi geometrii znakowania przeprowadzaynier. W przypadku stwierdzenia
odchyler do wymagé projektu oznakowania lub w zagadnieniach ogdélnyatiinstrukcji o znakach drogowych
poziomych" Wykonawca jest zobayzany je bezzwtocznie usgh Usuwanie poprzez zamalowanie czafarbg jest
zabronione.

7. Obmiar robo6t

Jednostl obmiaru jest 1 mM(metr kwadratowy) naniesionych znakéw.
Ogoblne zasady obmiaru podano w SST D-.00.00.00."#é¢yamia ogélne".

8. Odbidr robot
8.1. OgdIne wymagania dotygz odbioru robét podano w SST D-.00.00.00."Wymamagidlne".
8.2. Badania odbiorcze

Wykonawca jest zobowrany zgtost wykonany kilkudniowy odcinek znakowania do badalbiorczych,
najp&niej w ciggu 5 dni od wykonania. Laboratorium jest zobgmaine do wykonania bafiav ciggu 15 dni od daty
wykonania znakowania.

Jesli badania odbiorcze zostamykonane po uptywie 15 dni od daty wykonania zvedwoia, to zostan
zastosowane kryteria jak dla znakowanigwanego.

Przewiduje si nastpujace badania odbiorcze:
- badanie odblaskowoi (pomiar wspéitczynnika luminacji wstecznej).

Wybiera s¢ do badé losowo jeden przekréj w kilometrze. Badanie obggiimie kravwedziowe, ling
segregacyjmi inne elementy znakowania.

W przypadku linii przerywanej dokonujez pomiaréw na jednym segmencie linii, a w przypabifii
ciggtej 5 pomiaréw na odcinku 4 m. Rozstrzyga wystédni z 5 pomiaréw. trynier lub ekipa pomiarowa dziatga w
jego imieniu mae wskaza dodatkowe przekroje drogi w celu dokonania pomiar6

Przekroje dodatkowegsvytypowane wzrokowo na podstawie efektu odblaskuillosci rozsypanych
mikrokulek.
- badanie luminacji i wspo6tezinych chromatycznych.

Badanie przeprowadzaesiv co 5 przekroju oznaczenia odblasku. Jako roggéigcy wynik bierze si sredni
z 3 odczytow wspotczynnika luminacji. Badania odbre przeprowadzoneg sa koszt Zamawiagego.

8.3. Rola badai pomiaréw w odbiorze robot

Podstaw do oceny jakéci i zgodnadci z Umowy s3 badania i pomiary prowadzone w czasie realizaciji
znakowania jak i po zakezeniu oraz oglziny wizualne dokonane podczas odbioru. Zakresto#iwosé i rodzaj
bada powinny by zgodne z wcZmiej cytowanymi zasadami. Przed zgtoszeniem robddbioru naley zebra i
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uporzdkowat wszystkie wyniki badai pomiarow. W przypadku spliwosci co do jakéci robdt Wykonawca w
porozumieniu z Kierownikiem Projektu zleca dodatkdvadania laboratoryjne lub pomiary uzupehtaj

8.4. Zasady odbioru ostatecznego robot

Po zakdéczeniu robd4t uzyskaniu pozytywnych wynikéw bad@omiaréw oraz skompletowaniu catej
przewidzianej w Umowie dokumentacji, Wykonawca zdgmia o tym pisemnie igniera. Po sprawdzeniu i
stwierdzeniu gotowizi rob4t do odbioru liynier w cagu 30 dni od otrzymania zawiadomienia zwota spatkancelu
odbioru robot.

W czasie spotkania po przejrzeniu dokumentacji¢aminach wizualnych, zostanie spgazony i podpisany
protokot odbioru robét. W protokdle zostanie potwigone prawidtowe i terminowe wykonanie rob6t wosei lub w
ich czsci.

Pozostate roboty w ktorych stwierdzono usterkieidacagniecia beda ujete oddzielnie. W stosunku do tych
robot w protokole ustali si
- spos6b i termin uswgtia usterek na koszt Wykonawcy.

8.5. Gwarancja

Wykonawca udzieli 12 miegiznej gwarancji na wykonane trwa»e oznakowaniegmgitrasy.
W ciggu okresu gwarancyjnego, znakowanie winno zackqasametry wymienione w punkcie 6.2. Przed
uptywem okresu gwarancyjnegozimier na swoj koszt mi@ powtdrzy badania odbiorcze, uzupetnione o acen
stopnia zuaycia wykonanego znakowania.

9. Podstawa ptatndci

Ogblne wymagania dotygee ptatnéci podano w ST D-M.00.00.00."Wymagania ogélne".
Cena wykonania rob6t obejmuje:
- transport farby, komponentéw i roztgzalnika,
- reczne lub mechaniczne oczyszczenie w miejscach pizemych do malowania,
- wyznaczenie linii i ksztattdw oznakowania,
- przygotowanie farby,
- pomalowanie znakéw mechanicznie malowgarfecznie,
- przenoszenie zapor i oznakowania w @ostpu robot,
- przeprowadzenie niezbnych bada laboratoryjnych oraz pomiaréw przewidzianych weggidacii.

10. Przepisy zwizane

Instrukcja o znakach drogowych poziomych. Zasadg@tania i konstrukcje znakéw. Zeknik nr 2 do
Zarzdzenia Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjria 3 marca 1994 r (poz. 120).
Norma francuska NG/P/98-641 - mikrokulki szklane.

Instrukcja oznakowania robét prowadzonych w pasigowym. Zagcznik nr 1 do zargzenia Ministra

Transportu i Gospodarki Morskiej oraz Ministra Spi&/ewrgtrznych nr 184 z dnia 6.06.1990 r.
Warunki techniczne. Poziome znakowanie drég. PODS@Tia "I" - Informacje, Instrukcje. Zeszyt nr 55

Ad. 15) Znaki pionowe
1. Wstep

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczego6towej Specyfikacpfirecznej § wymagania dotycce wykonania i odbioru
oznakowania pionowego w zyziku z Utwardzeniem placu w miejscosa Lipiny”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa Specyfikacja Techniczna jest stosoyakmadokument przetargowy i kontraktowy przy zldcan
i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obfych SST
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Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyprowadzenia robét przy wykonaniu oznakowania
pionowego
trasy i obejmuj demonta i monta: znakéw drogowych zgodnie z Dokumeniglejojektovy.
Montaz:
- znakéw drogowych D-6 — 2 szt.

1.4. Okrélenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SS3 agodne z obowkujacymi przepisami, SST D.00.00.00 ,Wymagania
ogolne” i odpowiednimi ujednoliconymi normami pailsk i europejskimi.

1.5. Ogolne wymagania dotygze robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jgkavykonania rob6t oraz za zgodiée Dokumentagj Projektovs, ST
i poleceniami layniera.
Ogoblne wymagania dotygee robét podano w SST D.00.00.00. ,Wymagania ogélne

2. Materiaty
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu oznakowanaowego wedtug zasad niniejszej SST s

2.1. Znaki i tablice drogowe wykonane na podktadzi#achy aluminiowej gruldci min. 2 mm z profilem
usztywniajcym opasujcym z ksztattownikow aluminiowych — lica znakow vaylane z folii odblaskowej Il
generacji, powierzchnia znakéw nie pokrytaddtiyt) powinna by zabezpieczona antykorozyjnie matpfolia
koloru szarego — symbole znakéw typowych nanostectnil sitodruku. Powysze znaki musgposiadé
Certyfikat Bezpieczistwa (znak B) nadany przez uprawnjgednostk.

2.2. Rury stalowe (St 3 SX) ocynkowane do wykonwoiastrukciji wsporczych dla znakoéw i tablic drogahy
(konstrukcje wsporcze rurowe), wymagania wedtugHri¥4219.

2.3. Uniwersalne uchwyty do mocowania znakéw iitatttogowych.

Budowa drogowej sygnalizagjivietinej na przeiciu dla pieszych przez ul. Piaskgw Koziegtowach.
Projekt elektryczny. Specyfikacja techniczna wykaaa odbioru robét budowlanych.

2.4. Elektrody EB — 146 do pmizeh spawanych konstrukcji wsporczych.
2.5. Piasek na podsypkiaskow pod fundamenty konstrukcji wsporczych.

2.6. Beton klasy B15 na fundamenty konstrukcji wspgch znakéw i tablic drogowych wymagania wedtiyB-
06250..

3. Sprzt

Roboty zwizane z wykonaniem i ustawieniem oznakowania piogowaog by¢ wykonane ¢cznie lub przy
uzyciu dowolnego spktu mechanicznego, zaakceptowanego przepmiera.

Przy hczeniu stalowych elementéw konstrukcji wsporczyaiilic drogowych, Wykonawca powinien
dysponowa sprawmn spawark elektryczn.

Roboty ziemne zwzane z ustawieniem oznakowania pionowegamaavykona recznie lub przy ayciu
dowolnego sprgu mechanicznego, zaakceptowanego przemiera.

4. Transport
Materialy i elementy oznakowania pionowego trasyggioy¢ przewaone dowolnymgrodkami transportu.
Nalezy je ustawé rownomiernie na catej powierzchni fadunkowej ols@bie i zabezpiecaerzed
mozliwoscig przesuwania gipodczas transportu
5. Wykonanie robot

5.1. Ogdlne wymagania dotygz robot
Ogolne wymagania dotygeze robét podano w SST. D. 00.00.00 ,Wymagania cgjéIn
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5.2. Zakres wykonywanych robot
Przed przysfpieniem do rob6t Wykonawca jest zobgrany do oznakowania odcinka drogi, na ktérygdab
prowadzone roboty zgodne z ,Instrukgjznakowania robét prowadzonych w pasie drogowym”.

5.2.1. Zakupienie znakow, tablic drogowych i stugkgrowadzcych.
Wykonawca zakupi elementy oznakowania pionowegaagoz ustaleniami punktu 2 niniejszej SST.
Wymiary znakéw drogowych — grupa wieléaznakéw —$rednie wedtug ,Instrukcji o znakach
drogowych pionowych’ — Monitor Polski — Dziennik d® Rzeczypospolitej Polskiej — Zaknik do nr
16 poz. 120 z 9 marca 1994 r. Liternictwo, symbdelorystyka zgodna z powgz instrukcp.
Stupki prowadzce (pachotki drogowe) pod wzglem ksztattu, wymiarow i kolorystyki mugz
odpowiadé ‘Instrukcji o znakach drogowych pionowych”.

5.2.2. Wykonanie elementéw konstrukcji wsporczyonhkdw i tablic drogowych — zgodnie ze szczegdtami w
Dokumentacji Projektowej.

Konstrukcje wsporcze znakéw i tablic drogowych sargstosowanie w | i Il strefie wiatrowe;j.
Powyzsze konstrukcje wykoraz elementéw rurowych. Do wykonania spawéw stosoelektrody EB-
146, zachowujc warunek grubii spoin <0,7 grubizi cienszego z4czonych elementow.

5.2.3. Zabezpieczenie antykorozyjne konstrukcjiavspych znakow i tablic drogowych — zgodnie z inktjg
KOR 3-A.

5.2.4. Wykonanie wykopu pod fundamenty konstrutgporczych tablic i znakéw drogowych.

5.2.5. Wykonanie podsypki z piasku pod fundametyskrukcji wsporczych — grubé podsypki piaskowej
wynosi 30 cm.

5.2.6. Wykonanie fundamentu konstrukcji wsporczgnbkéw i tablic drogowych z betonu klasy B 15.
Zwrdci¢ uwag na odpowiednie zagzczenie betonu w fundamencie.

5.2.7. Zamocowanie konstrukcji wsporczych w fundaoie
Wykonawca uzgadnia z zgnierem wariant zamocowania konstrukcji wsporczej.
Rure oraz gtbokas¢ zakotwienia natey dostosowé do wymiardw tablic.

5.2.8. Padczenie konstrukcji wsporczej z taklidrogows przy pomocy uniwersalnych uchwytéw do znakow i
tablic drogowych.

5.2.9. Zasypanie otworéw na fundamenty konstruksjporczych znakéw i tablic drogowych — grunt wokot
fundamentéw zagpzcza warstwami grubgéci 20 cm, z polewaniem wad

5.2.10. Ustawienie stupkéw prowagych i znakéw drogowych zgodnie z Dokumenjdjojektovy i
»Instrukcja o znakach drogowych pionowych”.
6. Kontrola jakosci rob6t

6.1. Ogdlne wymagania dotygz kontroli jakdéci rob6t podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogalne”
6.2. Kontrola i badania w trakcie robét:

- badania jakéci materiatléw pod wzgbem zgodnéci z SST,

- prawidtowa¢ wykonania znakéw i tablic drogowych — zgodéa ,Instrukcp o znakach drogowych
pionowych” — pod wzgldem ksztattu, wymiaréw, rysunku, kolorystyki i litectwa,

- prawidtowa¢ wykonania i zabezpieczenia antykorozyjnego elethwemonstrukciji wsporczych fyte
materialy, padczenia elementéw, zabezpieczenia antykorozyjnensiguikcji KOR 3-A),

- prawidtowa¢ wykonania wykopéw pod fundamenty konstrukcji wspaych znakoéw i tablic drogowych
(lokalizacja i wymiary),

- prawidtowa¢ wykonania podsypki i fundamentow (klasgyiego betonu, zagzczenie),

- wykonanie zasypki wokét fundamentow,

- prawidtowa¢ polaczenia konstrukcji wsporczej z fundamentem.

7. Obmiar robo6t
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Jednostl obmiaru oznakowania pionowego tragysgtuki (szt.) wykonanych i ustawionych znakow|itab
drogowych i stupkéw prowadeych.
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D.00.0M@0nagania ogdélne”.

8. Odbidr robot
Ogollne zasady odbioru rob6t podano w SST D.00.0MBGnagania ogolne”.

9. Podstawa ptatndci
Ogdlne wymagania dotygee ptatnéci podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.
Cena wykonania robot obejmuje:
- prace pomiarowe i przygotowawcze,
- transport materialéw przewidzianych do wykonawoiaot,
- oznakowanie rob6t prowadzonych w pasie drogowym,
- dostarczenie i ustawienie konstrukcji wsporczych
- zamocowanie tarcz znakéw drogowych,
- przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych W, SS
- uporzdkowanie miejsc prowadzonych robot.
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