PRZEDMIAR ROBOT
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|. Prace przygotowawcze

KNNR 1 0119Roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych. Trasy

0300 drég w terenie réwninnym. km 0,370 km 0,370
0,370 km
Il. Podbudowa
KNNR 6 0113Dolna warstwa podbudowy z kruszywa tamanego, gitia@rstwy 2 1134,00 2 1134,00

0200 po zagszczeniu 12 cm (doprofilowanie)

370,00m* 3,00m+12m2* 2

I1l. Nawierzchnia

KNNR 6 0309Wykonanie warstwycieralnej z betonu asfaltowego gr. 5 cm dlal 2 2
0213 |ruchu KR1 m 949,00 m 949,00

370,00m*25m+12m2* 2

I\V. Roboty wykaczeniowe

KNNR 6 |Wykonanie poboczy z kruszywa tamanego na szémkn25 m, 2

0113-0400 |grubag¢ warstwy pozagszczeniu 5 cm m 185,00 il 16500
370,00mb* 0,25 m* 2
KNN(igOO702 Stupki do znakéw drogowych z rur stalowyckro50 cm szt 3,00 szt 3,00
3sz.
KNNR 6 0702 Znaki drogowe (znakdrednie grupy A, B) szt 3,00 szt 3,00

0100

3 szt




